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บทคัดยอ
บทความวิจัยนี้มีวัตถุประสงคเพื่อออกแบบและพัฒนาแอปพลิเคชันชวยประมวลผล

จากเครือ่งรงัวดั 3 มติอิยางงาย เปนเครือ่งมอืสนบัสนนุการมสีวนรวมของเกษตรกร ในการบรหิาร

จดัการระบบแจงเตอืนภัยดนิถลม บนพืน้ท่ีสวนวนเกษตรของตําบลแมพลู อนัประกอบไปดวย

ทเุรยีนและลางสาดเปนสวนใหญ โดยใชขอมลูจากเคร่ืองรังวดั 3 มติแิบบงาย ดวยการนาํขอมลู

ทีเ่กษตรกรไดลงพืน้ทีร่งัวดัพืน้ที ่ปอนเขาสูระบบเพือ่ใหแอปพลเิคชนัประมวลผลขอมลู ซึง่ประกอบ

ไปดวย 1) ระยะจากจุดตัง้กลองถงึจดุรงัวดั 2) มมุอาซมีทุ และ 3) มมุดิง่ โดยคาํนวณเปนคาระดับ

ความเสี่ยงดินถลมจากคาความลาดชัน รวมกับคาพิกัดสถานที่ตั้งจากระบบระบุตําแหนง
บนพื้นโลก (GPS) คาความเสี่ยงดินถลมสามารถแสดงเปนผลตางของสีบนตําแหนงบนแผนที่
ภูมิประเทศ ผลการทดสอบพบวามีคาความผิดพลาดอยูสองสวนใหญๆ คือ 1) คาผิดพลาด

เชงิตาํแหนง อนัเปนผลเนือ่งมาจากระบบระบุตาํแหนง มคีาไมเกนิ 5 เมตร หรอืตามคณุสมบตัิ

ของเคร่ือง 2) คาผิดพลาดเชิงมุม อันเปนผลมาจากอุปกรณรังวัด 2 สวน คือ การวัดระยะ

ดวยเลเซอรซึง่อานคาไดละเอยีด 0.1 เมตร และการวดัคามมุดิง่อานตามความละเอยีดของเขม็ทิศ

ได 0.5 องศา ดังนั้นการออกแบบแอปพลิเคชันเพื่อประมวลผลจึงพิจารณาคาความผิดพลาด
ทีม่โีอกาสเกิดขึน้สงูสดุ ซึง่เม่ือนาํคาดงักลาวมาใชคาํนวณความลาด พบวามมุลาดท่ีมคีาผดิพลาด

วันรับ: 1 เมษายน 2563
วันแกไข: 23 เมษายน 2563
วันตอบรับ: 7 พฤษภาคม 2563
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มากท่ีสุดอยูที่รอยละ 20 จากความสูงต่ํากวา 5 เมตร มุมลาด 30 องศา ระยะทางการวัด 

100 เมตร ดงันัน้คาความผดิพลาดทีพ่บน้ีจงึไดกาํหนดใหเปนขอจํากดัของการใชงาน

คําสําคัญ: แอปพลิเคชัน, การมีสวนรวม, แผนที่เสี่ยงภัยดินถลม

Abstract
The objective of this research article is to design and develop applications 

to process from simple 3D surveyor to support farmers’ participation 

in the management of landslide warning systems on the agro-forest garden area 

of Tambon Mae Phun consists mostly of Durian and Langsat. Using the data 

from the simple 3D surveying tool the researcher entered the information that 

farmers had obtained from there surveys of the area. The information consists of 

1) the distance from the camera to the surveyor point and 2) azimuth and 

3) vertical angle. By calculating the level of landslide risks from the land slope 

value with the location coordinates from the Global Positioning System (GPS), 

the value of landslide risks can be shown as difference in colors on the topographic 

map. The results show that there are mainly 2 error values: 1) position error 

as a result of the positioning system having a value of no more than 5 meters 

or according to machine specifications and 2) angular values as a result of 2 parts 

of the surveying equipment which are: 2.1) measuring by the laser range finder 

which can read the data by 0.1 meter and 2.2) vertical angle measurement which 

can be read by the compass resolution of 0.5 degrees. Therefore, in designing an 
application to be effective, there is a need to consider the maximum error rate. 
The results showed that when using the value with the highest probability 

of reading to calculate the slope, there was a wrong slope of 20 percent 

at the altitude below 5 meters, 30-degree slope angle, 100 meter distant. Therefore, 

the error values found has been defined as a use restriction

Keywords: Application, Participation, Risks of Landslide Mapping
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บทนำ
เหตุการณภัยพิบัติดินโคลนถลมนํ้าปาไหลหลากเมื่อวันท่ี 22 พฤษภาคม 2549 

ณ ตาํบลแมพลู อาํเภอลบัแล รวมถึงพืน้ท่ีอกีหลายอําเภอในจงัหวดัอตุรดติถ เปนผลใหมผีูเสยีชีวติ

และทรพัยสนิเสยีหายเปนจาํนวนมาก ทาํใหประชาชนในพ้ืนทีเ่กดิการตืน่ตวัถงึการมสีวนรวม

บรหิารจดัการระบบเตอืนภยัพืน้ทีเ่สีย่งดนิถลม ตอมากรมทรพัยากรธรณไีดดาํเนนิการจดัทาํแผนที่

เสีย่งภยัดนิถลมระดบัชมุชนและสรางเครอืขายเฝาระวงั แจงเตอืนภยัดนิถลม โดยขอมลูแสดงพืน้ที่ 

ทีม่โีอกาสไดรบัผลกระทบจากดินถลม ใชมาตราสวน 1 : 10,000 ซึง่มอีงคประกอบหลักอยู 2 สวน 

คือ 1) แสดงรายละเอียดรองรอยดินถลมที่เกิดขึ้น ขอบเขตตําบลพรอมสถานที่สําคัญ 

ขอบเขตพ้ืนที่เสี่ยงภัยดินถลม นํ้าปาไหลหลากและน้ําทวมฉับพลัน ตําแหนงหมูบานท่ีไดรับ

ผลกระทบ ตาํแหนงบานเส่ียงภัย และสถานท่ีปลอดภัยสาํหรับจดัต้ังศนูยอพยพช่ัวคราว และ 

2) แสดงตําแหนงบานท่ีรวมเปนอาสาสมัครเครือขายเฝาระวังแจงเตือนภัยดินถลม ตําแหนง

คนวดัปรมิาณนํา้ฝน และตาํแหนงเฝาระวงับรเิวณตนนํา้ (กรมทรพัยากรธรณี, 2554) ซึง่แผนท่ี

ดงักลาวเนนพืน้ทีร่าบลุมหรอืพ้ืนทีอ่ยูอาศัยทีไ่ดรบัผลกระทบในระดับชุมชน แตโอกาสเกิดดินถลม

อาจเปนการถลมขนาดเล็กท่ีเกิดข้ึนเฉพาะในพ้ืนที่แปลงของเกษตรกรเองโดยไมสงผลกระทบ

ถงึชมุชนหรอืพ้ืนทีข่างเคียง แตกย็งัอาจทําใหเกดิอนัตรายถึงชวีติ หรอืพ้ืนท่ีเกษตรกรรมไดรบั

ความเสียหาย ดงัเชนการเกิดดนิถลมขึน้ในวนัที ่ 2 ตลุาคม 2560 บรเิวณตนนํา้หวยตองสาด 

บานผามูบ ตําบลแมพูล เปนเหตุใหบานประชาชนเสียหาย 1 หลัง ไมมีผูไดรับบาดเจ็บหรือ

เสยีชวีติ จากเหตุการณดงักลาวจะเห็นไดวาอบุตัภิยัดนิถลมบนพืน้ทีต่าํบลแมพลูนัน้สามารถเกิดขึน้

ไดตลอดเวลา ดงันัน้การเตือนภยัจงึตองอาศยัการบรหิารความเส่ียงภยัดนิถลมในระดับชมุชน 

งานวจัิยน้ีเปนสวนหนึง่ในกระบวนการมสีวนรวมของประชาชนโดยสรางเครือ่งมอืเพือ่ใหเกษตรกร

เจาของแปลงนัน้ๆ ชวยตรวจสอบรงัวดัขอมลูดวยเครือ่งรงัวดั 3 มติอิยางงาย ซึง่เปนอปุกรณ

ทีอ่อกแบบมาใหเหมาะสมกับพืน้ท่ี (ปกรณ เข็มมงคล และ ธรีศกัดิ ์อปุการ, 2563) จากน้ันออกแบบ
และพัฒนาแอปพลิเคชันชวยประมวลผลจากเครื่องรังวัดดังกลาวเพ่ือทําการบันทึกขอมูลผาน
แอปพลิเคชันบนสมารตโฟน ขอมูลท่ีไดสงเขาระบบแผนที่ฐานเพ่ือทําการวิเคราะหไดแผนที่

เสีย่งภัยดนิถลมระดบัรายแปลงตอไป

วัตถุประสงคการวิจัย
เพือ่ออกแบบและพฒันาแอปพลเิคชนัชวยประมวลผลจากเครือ่งรงัวดั 3 มติอิยางงาย 

เปนเคร่ืองมือสนับสนุนการมีสวนรวมของเกษตรกร ในการบริหารจัดการระบบแจงเตือนภัย

ดนิถลม บนพืน้ท่ีสวนวนเกษตรของตําบลแมพลู
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สมมติฐานการวิจัย
จากขอมูลขั้นตนจึงไดพัฒนาโจทยวิจัยโดยมีสมมติฐานถึงโปรแกรมเชิงพื้นที่สามารถ

แสดงตําแหนงพกิดัของผูใชงานและสามารถเก็บขอมลู ตาํแหนง พกิดั รปูภาพ และขอความ

จากการรายงานเขายังระบบ อีกท้ังรายงานสถานการณเชิงพื้นที่ที่เปนรัศมีวงกลมตามระดับ

ความรุนแรงที่เกิดขึ้นในพื้นท่ี (นรเทพ ศักดิ์เพชร และคนอื่นๆ, 2559) โดยใหเกษตรกร

ผูปลกูทเุรยีนพนัธุหลง-หลนิลบัแล สามารถตรวจสอบความเสีย่งดินถลมบนพ้ืนท่ีไดดวยตัวเอง 

ใหมีความละเอียดแมนยําในระดับรายแปลง และสามารถสงขอมูลที่รังวัดไดเขาสูแผนท่ีกลาง

บนเครอืขายอินเทอรเนต็ เพือ่ใชเปนขอมลูเบือ้งตนรวมกบัปจจยัความเสีย่งอืน่ๆ ทีจ่ะทาํใหเกดิ

ภยัพบิตัดินิถลม โดยมคีาํถามงานวิจยัดงัน้ี

1. การตรวจสอบรงัวดัความเสีย่งดนิถลม ดวยเครือ่งมอือปุกรณทีเ่หมาะสมกบัเกษตรกร

และพ้ืนที่ ดวยมาตราสวนท่ีละเอียดระดับแปลงบนพ้ืนที่นาจะสามารถชวยใหชุมชนสามารถ

จัดทําหรือปรับปรุงฐานขอมูลเชิงพื้นท่ีความเส่ียงดินถลมบนพ้ืนที่การปลูกทุเรียนพันธุหลง-

หลนิลบัแลระดบัแปลงและนําไปสูกระบวนการจัดการภัยพบิตัขิองชมุชนได

2. สามารถพัฒนาไปสูการสรางแอปพลิเคชันเพ่ือชวยปอนขอมลูจากการรังวดัความเส่ียง

ดนิถลม โดยเกษตรกรดําเนนิการไดดวยตวัเอง จนไดขอมลูซ่ึงนาํไปสูการสรางแผนท่ีเส่ียงดนิถลม

ระดบัรายแปลงโดยใหแสดงมาตราสวนเทียบเทากบัระดบัโฉนดทีด่นิของกรมทีด่นิ (กรมท่ีดนิ, 

2560)

วิธีดำเนินการวิจัย
งานวจิยันีไ้ดเกบ็ขอมลูจากการคนควาขอมลูทางภมูศิาสตร ลงพ้ืนทีส่าํรวจพืน้ทีว่นเกษตร

ในการจดัทาํแผนทีฐ่านเบือ้งตน จากการตรวจสอบพืน้ท่ีจงึไดทาํการออกแบบสรางเครือ่งรงัวดั 

3 มติอิยางงาย ใหเหมาะสมกับการใชงาน รวมถึงการพัฒนาแอปพลิเคชันบนสมารตโฟน และ
ไดสอบถามเกษตรกร ตลอดจนกลุมผูนาํเครือขายภัยพบิตั ิ เพ่ือเปนกลุมตวัอยางในการทดสอบ
การใชงานจริง ซึ่งในบทความนี้ไดเนนถึงกระบวนการออกแบบแอปพลิเคชันโดยเริ่มจาก

การออกแบบสวนตอประสานกับผูใช ในการรบัคาจากเครือ่งรงัวดั 3 มติอิยางงาย โดยนําคา

จากการรังวัดมาคํานวณหาตําแหนงและคาความเส่ียงท่ีเกิดข้ึน แสดงผลเปนคาระดับของสี

บนแผนที่ภูมิประเทศ ซึ่งจําเปนจะตองอาศัยการมีสวนรวมของเกษตรในการรังวัดคาดังกลาว 

จงึตองมกีารอบรมเชิงปฏิบตักิารใหเกษตรกรไดมทีกัษะในการใชงาน ตามกรอบแนวคิด (รปูที ่1) 
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รูปท่ี 1 รูปดานขางแสดงมิติของเครื่องรังวัด 3 มิติ ภาพถายจริง การเก็บขอมูล
และกรอบแนวคิดการทํางาน

(ปรับปรุงจาก ปกรณ เข็มมงคล, 2561)
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การหาพิกัดจุดตั้งกลอง (จุด A)

1) การหาตาํแหนงจดุตัง้กลอง ไดจากการอานคาพกิดัของสมารตโฟน โดยกาํหนดตวัแปร 

AE เปนคาพิกัดแกน X หรือแนวตะวันออก-ตก และตัวแปร AN เปนคาพิกัดแกน Y หรือ

แนวเหนอื-ใต ตามลาํดบั

2) คาความสูงจุดตั้งกลองจากระดับนํ้าทะเลปานกลาง กําหนดใหเปนตัวแปร AZ 

แตไมสามารถใชคาจากสมารตโฟนได เนือ่งจากมีความคลาดเคล่ือนสูง ใหผูใชงานปอนตําแหนง

ดวยตวัเอง หรอืใสคาเปน 0 ในกรณีทีไ่มทราบคาความสงู

3) คาความสูงกลองจากพ้ืนดนิ หาไดโดยการวัดระยะดวยเทปจากพ้ืนดนิไปยังแกนกลอง 

กาํหนดใหเปนตวัแปร HI มชีวงขอมลู 0-3 เมตร คาใชงานเร่ิมตน 1.5 เมตร

รูปที่ 2 แสดงหนาจอของตําแหนงจุดต้ังกลอง
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การหาพิกัดจุดรังวัดลาง (B)

1) ระยะเสนตรงตามแนวลาดเอียงจากแกนกลองไปยังจุด B หาไดจากการอานคา

จากกลองวดัระยะ กาํหนดใหเปนตวัแปร BL มชีวงขอมลู 0-1,000 เมตร

2) มุมองศาดิ่ง โดยใหแนวด่ิงมีคาเปน 0 เปดมุมจนถึงแนวราบเปนมุม 90 องศา 

กาํหนดใหเปนตวัแปร BAH มชีวงขอมลู 0-180 องศา

3) มมุอาซีมทุ คอืมมุราบท่ีเริม่ตนวดัจากทิศเหนือมคีาเปน 0 แลวคอยๆ เปดมมุตามเข็ม

นาฬกาจนมีคา 360 องศาถือเปนครบรอบพอดี กําหนดใหเปนตัวแปร BAZ มีชวงขอมูล 

0-360 องศา

การหาพิกัดจุดรังวัดบน (C)

1) ระยะเสนตรงตามแนวลาดเอียงจากแกนกลองไปยังจุด B หาไดจากการอานคา

จากกลองวดัระยะ กาํหนดใหเปนตวัแปร CL มชีวงขอมลู 0-1,000 เมตร

2) มุมองศาดิ่ง โดยใหแนวด่ิงมีคาเปน 0 เปดมุมจนถึงแนวราบเปนมุม 90 องศา 

กาํหนดใหเปนตวัแปร CAH มชีวงขอมลู 0-180 องศา

3) มมุอาซีมทุ คอืมมุราบท่ีเริม่ตนวดัจากทิศเหนือมคีาเปน 0 แลวคอยๆ เปดมมุตามเข็ม

นาฬกาจนมีคา 360 องศา ถือเปนครบรอบพอดี กําหนดใหเปนตัวแปร CAZ มีชวงขอมูล 

0-360 องศา (เบือ้งตน ออกแบบให BAZ = CAZ)

รูปที่ 3 แสดงการปอนขอมูลจุด B และจุด C
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การคํานวณคาพิกัด จุด B

 1) ระยะทางแนวราบ BLS = BL * sin (BAH (/180))

 2) คาพกิดัแกน E BE = AE + (sin (BAZ (/180)) * BLZ)

 3) คาพกิดัแกน N BN = AN + (cos (BAZ (/180)) * BLS)

 4) คาความสงู BZ = AZ + (cos (BAH (/180)) * BL) + HI

การคํานวณคาพิกัด จุด C

 1) ระยะทางแนวราบ CLS = CL * sin (CAH (/180))

 2) คาพกิดัแกน E CE = AE + (sin (CAZ (/180)) * CLZ)

 3) คาพกิดัแกน N CN = AN + (cos (CAZ (/180)) * CLS)

 4) คาความสงู CZ = AZ + (cos (CAH (/180)) * CL) + HI

การคํานวณคาความลาดชัน (จาก B ไป C)

 1) ความสงูจาก C-B HCB = CZ - BZ

 2) ระยะแนวราบจาก C-B SCB = CLS - BLS

 3) คาความลาดชันจาก C-B  SLCB = HCB/SCB * 100

 4) คามมุองศาจากแนวราบ ANBC = arctan (SLCB/100)

กาํหนดใหจดุ B แสดงสตีามคาความองศาความลาดชันตามตารางท่ี 1 ดงันี้

ตารางท่ี 1 การกําหนดคาสีตามองศาความลาดชัน (ปรับปรุงจาก Roslee, Jamaluddin, 

 & Talip, 2012)

ที่ สี องศาความลาดชัน
ระดับการเฝาระวัง
ความเสี่ยงดินถลม

1 เหลืองสม 0-30 ตํ่ามาก

2 สม 31-45 ตํ่า

3 สมแดง 46-60 ปานกลาง

4 แดง 61-75 สูง

5 แดงนํ้าตาล > = 75 สูงมาก
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รูปที่ 4 แสดงผลการคํานวณคาความลาดชัน และแผนท่ีออนไลน
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ผลการวิจัย
คาความลาดชันทีค่าํนวณไดจะตองนาํมาปรบัแกคาความผิดพลาด โดยการตรวจสอบ

ความแมนยําของเครื่องรังวัด 3 มิติ ประกอบไปดวย 1) การแสดงผลระยะทางของกลอง

วัดระยะเลเซอร ซึ่งมีความละเอียดของการอานท่ีระดับ 0.1 เมตร นั่นคือโอกาสความเปนไปได

สูงสุดที่จะเกิดความผิดพลาดเมื่อเทียบกับระยะทางจริงเทากับบวกและลบ 0.1 เมตร จึงใช

คา -0.1 กับระยะ AB และใชคา +0.1 กับระยะ AC 2) คามุมดิ่งซ่ึงมีความละเอียดท่ี 0.5 องศา 

จึงใช -0.5 สําหรับมุมดิ่ง B และ +0.5 สําหรับมุมดิ่ง C จากความผิดพลาดของการวัดท้ัง 2 คา 

ทําใหความลาดชันที่คํานวณได มีคานอยกวาความเปนจริงเล็กนอย สงผลใหระดับความเสี่ยง

ลดลง ซึ่งไมเปนผลดีตอการเฝาระวัง จึงตองมีการปรับแกขอมูลดังกลาว การประมวลผลคา

ปรับแกทําไดโดยการสรางสถานการณจําลองที่ความสูง 10 เมตร และระยะทางตางๆ ไดแก 

20, 40, 60, 80 และ 100 เมตร ตามลําดับ ดังตารางวิเคราะหผล (ตารางท่ี 2) และรูปที่ 5 

โดยนําคาปรับแกไปใชในการเขียนแอปพลิเคชันตอไป

ตารางท่ี 2 การวิเคราะหคาความผิดพลาดจากการวัด แนวดิ่ง 10 เมตร มุมลาดชัน 30 องศา

รายการ (ตัวแปร/รายละเอียด)
ระยะจากจุดต้ังกลองถึงจุดรังวัดลาง (เมตร)

20 40 60 80 100

CBD มุมลาด (องศา) 30 30 30 30 30

CD ผลตางแนวดิ่ง (เมตร) 10 10 10 10 10

BD ผลตางแนวราบ (เมตร) 17.321 17.321 17.321 17.321 17.321

AB ระยะจากกลอง A ถึง B (เมตร) 20 40 60 80 100

AD ผลตางแนวราบถึงจุดตั้งกลอง (เมตร) 37.321 57.321 77.321 97.321 117.321

AC ระยะจากจุดตั้งกลองถึง C (เมตร) 38.637 58.186 77.964 97.833 117.746

CAE มุมดิ่งจุด C (เมตร) 75.000 80.104 82.631 84.133 85.128

ผลปรับแกระยะ AB err. (-0.1) 19.900 39.900 59.900 79.900 99.900

ผลปรับแกระยะ AC err. (0.1) 38.737 58.286 78.064 97.933 117.846

ผลปรับแกมุมดิ่ง CAE err. (0.5) 75.500 80.604 83.131 84.633 85.628

AD err. คาํนวณ ผลตางแนวราบถึงจดุตัง้กลอง (เมตร) 37.503 57.504 77.504 97.504 117.503

BD err. คํานวณ ผลตางแนวราบ (เมตร) 17.603 17.604 17.604 17.604 17.603
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รายการ (ตัวแปร/รายละเอียด)
ระยะจากจุดต้ังกลองถึงจุดรังวัดลาง (เมตร)

20 40 60 80 100

CD err.คํานวณ ผลตางแนวดิ่ง (เมตร) 9.699 9.516 9.337 9.160 8.983

CBD err. คาํนวณมมุลาดจากคาความผดิพลาด (องศา) 28.854 28.393 27.941 27.489 27.037

%Error คาผิดพลาด 3.82% 5.36% 6.86% 8.37% 9.88%

รูปท่ี 5 แนวทางการวิเคราะหคาความผิดพลาดจากการวัดระยะและการวัดมุมดิ่ง 
(ปรับปรุงจาก ปกรณ เข็มมงคล และ ธีรศักดิ์ อุปการ, 2563)

งานวิจัยนี้มีการสอบถามกับกลุมเกษตรกรจํานวน 2 ครั้ง โดยมีกระบวนการใหขอมูล 

และทดสอบการใชงาน จงึไดตอบแบบสอบถามท้ังสิน้จาํนวน 37 คน เปนประเด็นความคิดเห็น

เกี่ยวกับเหตุการณดินถลมในพื้นที่ การมีสวนรวมในการบริหารจัดการความเสี่ยง รวมถึง
การใชงาน เพือ่ใชเปนเครือ่งมอืชวยในการจดัทาํขอมลูความลาดชนัท่ีจะเพิม่ประสทิธภิาพการ

เฝาระวังในเหตุที่จะเกิดขึ้นในอนาคต โดยกําหนดใหแตละความคิดเห็นมีคาระดับ 5 ชวง 

ระดับที่ 5 เห็นดวยอยางยิ่ง จนถึงระดับท่ี 1 เห็นดวยนอยที่สุด สรุปไดดังตารางท่ี 3
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ตารางที่ 3 ความคิดเห็นตอการมีสวนรวมของเกษตรกร ในการใชเครื่องรังวัด 3 มิติอยางงาย 

คําถาม
คาระดับ

X S.D. ระดับ

ไดรับผลกระทบจากดินถลมในป 2549 3.84 1.40 สูง

ไดรับผลกระทบจากดินถลมในปอื่นๆ ที่ไมใช 2549 2.95 1.39 ปานกลาง

มีสวนรวมในการบริหารจัดการ หรือเปนเครือขายเตือนภัย 3.95 1.08 สูง

การติดตามขอมูลพื้นท่ีเสี่ยงดินถลมของหนวยงานราชการ 4.14 1.13 สูงมาก

พื้นที่สวนทุเรียนตั้งอยูในพื้นท่ีเสี่ยงดินถลม 4.22 1.10 สูงมาก

การวางแผนปองกันและรับมือกับเหตุการณดินถลม 4.08 1.11 สูงมาก

เคร่ืองรังวัด 3 มิติจะชวยตรวจสอบความเสี่ยงตอการเกิดดินถลม 3.83 0.94 สูง

ทดลองใชงานเครื่องรังวดั 3 มิติแลวเขาใจไดงาย 3.53 0.91 สูง

แอปพลิเคชันบนโทรศัพทมือถือ สามารถทําความเขาใจไดงาย 3.81 1.19 สูง

ความตองการมีสวนรวมในการสํารวจความเสี่ยงดินถลมดวยระบบ

เคร่ืองรังวัด 3 มิติ

4.00 1.07 สูงมาก

คาเฉล่ีย 3.84 1.13 สูง

ที่มา: ปกรณ เข็มมงคล และ ธีรศักดิ์ อุปการ (2563)

อภิปรายผลการวิจัย
การพัฒนาแอปพลิเคชันดวยระบบปฏิบัติการแอนดรอยดนั้น ในเบื้องตนทํางานไดดี

รวมกบัสภาพแวดลอมทีร่ะบบใหบรกิารอยู ไมวาจะเปนแผนทีภ่มูปิระเทศหรอืขอมลูภาพถาย

จากดาวเทียมท่ีครอบคลุมตาํบลแมพลูทัง้หมด โดยโปรแกรมจะกําหนดตําแหนงจุดต้ังเคร่ืองรังวดั
เปนตําแหนงเดียวกับคาในสมารตโฟน สวนขอมูลจากการรังวัดเกษตรกรผูใชงานจะตองปอน
ดวยตัวเอง เพื่อใหแอปพลิเคชันไดทําการประมวลผลพรอมทั้งการปรับแกคาความผิดพลาด
จากการรังวดั สามารถทาํการตรวจสอบความเส่ียงดินถลม ดวยมาตราสวนทีล่ะเอยีดระดับแปลง

ตามทีไ่ดตัง้สมมตฐิาน แตพบปญหาไมมีสัญญาณโทรศัพทในพื้นที่สวนใหญที่เปนภูเขาทําให

เปดแอปพลิเคชันไดไมสมบูรณ อีกท้ังระบบระบุตําแหนงเปนไปอยางลาชารวมถงึกลุมตนไม

ขนาดใหญที่บดบังสัญญาณจีพีเอส ในสวนของการคาจากเครื่องรังวัดปรากฏวาประเด็นของ

ลักษณะรูปแบบภูมิประเทศ
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จากการวิเคราะหขอมูลแบบสอบถาม (ตารางท่ี 3) ทําใหทราบวาเกษตรกรมีสวนรวม

ในการบริหารจัดการ หรือเปนเครือขายเตือนภัยดินถลมของเกษตรกรอยูในระดับสูง 

มีการติดตามขอมูลขาวสารดินถลมของหนวยงานราชการเปนประจํา มีการวางแผนปองกัน

และรับมือ กบัเหตกุารณดนิถลมในพืน้ทีส่วนทเุรยีนเปนอยางด ี โดยคดิวาการใชแอปพลเิคชนั

บนสมารตโฟน ที่ชวยปอนขอมูลความเสี่ยงดินถลม สามารถทําความเขาใจไดงาย ทําใหเกิด

การมสีวนรวมในการสาํรวจความเส่ียงดนิถลมดวยระบบเคร่ืองรังวดั 3 มติ ิและมคีวามตองการ

ใชงานแอปพลิเคชันบนสมารตโฟน ในพื้นที่ปลูกทุเรียนตอไป

สรุปผลการวิจัยและขอเสนอแนะ
ผลลัพธที่ไดจากงานวิจัยนี้ ชวยสรางแผนท่ีความเสี่ยงดินถลมระดับรายแปลง ทําให

เกษตรกรปรบัตวัรบัมอืสถานการณดนิถลม ลดผลกระทบตอการสญูเสียผลผลติทางการเกษตร 

แตเมื่อใชงานจริงแลวยังมีประเด็นที่ยังตองปรับปรุงในงานวิจัยครั้งตอไปดังนี้ 

1) ปรับปรุงใหสามารถสงขอมูลการรังวัดท้ัง 3 คา เขาสูแอปพลิเคชนับนสมารตโฟน 

ไดโดยตรง โดยไมตองปอนขอมูล

2) นําขอมูลการรังวัดใชรวมกับปจจัยอื่นๆ ที่สงผลกับการเกิดดินถลม เพื่อสรางเปน

แผนที่ใหมีความละเอียด และแมนยํายิ่งขึ้น

กิตติกรรมประกาศ
บทความวิจัยนี้เปนสวนหนึ่งของโครงการวิจัยการประดิษฐเครื่องรังวัด 3 มิติแบบงาย 

ในการจัดทําแผนท่ีเสี่ยงดินถลมระดับรายแปลง บนพื้นที่ปลูกทุเรียนพันธุหลง-หลินลับแล 

ตาํบลแมพลู จงัหวดัอตุรดติถ โดยการสนับสนนุจากสํานกังานกองทุนสนบัสนนุการวิจยั (สกว.) 
ประจําป 2561
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