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บทคดัยอ่  
งานวิจัยนี้น าเสนอการสร้างชุดต้นแบบระบบการปลูกพชืแนวต้ังท่ีสามารถควบคุมผ่าน

แอปพลิเคชันสมาร์ทโฟนได้ ชุดต้นแบบนี้จะมีการพัฒนาระบบควบคุมการท างานของ ป๊ัมน้ า
ส าหรับการรดน้ าและให้อาหารพชื ซ่ึงท าให้สามารถน าไปควบคุมค่าความเหนีย่วน ากระแสไฟฟา้ 
ค่าความเป็นกรด-ด่างของน้ าให้อยู่ในระดับท่ีพืชต้องการ นอกจากนี้ยังมีการให้แสงเพื่อใ ช้ใน
การสังเคราะห์แสงทดแทนแสงจากธรรมชาติ โดยระบบท่ีน าเสนอจะควบคุมเซนเซอร์เพื่อวัด
ค่าต่าง ๆ ผ่านบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์และสามารถแสดงค่า รวมท้ังควบคุมการท างาน
ของระบบแอปพลิเคชันสมาร์ทโฟน ผลการทดสอบพบว่าระบบสามารถควบคุมการรดน้ า 
การให้อาหารพืช การให้แสงทดแทนแสงจากธรรมชาติได้ และจากการทดลองปลูกผักสลัด
ชนิดกรีนโอ๊ค ในระบบท่ีน าเสนอพบว่าระบบสามารถควบคุมค่าความเหนี่ยวน ากระแสไฟฟ้า
และค่าความเป็นกรด-ด่างของน้ าให้อยู่ในช่วงท่ีเหมาะสมกับผักท่ีปลูกได้ ท าให้ผักมีการเจริญ 

เติบโตได้ดี ซ่ึงจะพบว่าในระยะเวลา 1 สัปดาห์ของการปลูกผักแต่ละต้นมีการเจริญเติบโตเฉล่ีย 
1.68 เซนติเมตร หรือมีอัตราการเติบโตเฉล่ีย 0.24 เซนติเมตรต่อวัน 
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Abstract 
 The purpose of this study was to propose a prototype creation of a 
vertical cultivation system which could be controlled by a smartphone 
application. This prototype had been developed to have a water pump control 
for watering and feeding the plants in order to control the Electrical Conductivity 
(EC) and the pH values of water to be at the levels that the plants needed, and 
provide lightings for photosynthesis to substitute the natural light. The proposed 
system had controlled sensors to measure various values through the 
microcontroller board and displayed values including controlling the system 
through a smart phone application. The result revealed that the system was 
able to control the watering, feeding and lighting for natural light replacement. 
In addition, in the experiment on planting green oak lettuces by the proposed 
system, the system was able to control the Electrical Conductivity and pH of the 
water to be within the suitable range for vegetables cultivation and made 
vegetables to grow well. It was found that during one week of the planting 
experiment the growth of the vegetable trunk was at the average growth of 
1.68 centimeters or was at the average growth of 0.24 centimeters per day. 
 
Keywords: Vertical agriculture system, Modern agriculture, Mobile phone 

application 
 
บทน า 

ในปัจจุบันเป็นยุคท่ีเทคโนโลยีมีการเปล่ียนแปลงอย่างรวดเร็ว ส่งผลให้วิถีชีวิตของ
ประชาชนมีการเปล่ียนแปลงอย่างเห็นได้ชัด ประชาชนท่ีอยู่ตามพื้นท่ีในเมืองมีความแออัด
มากย่ิงข้ึน บริเวณพื้นท่ีมีน้อยลงท าให้ผู้คนส่วนใหญ่ต้องมาอาศัยอยู่ในอาคารสูง เช่น แฟลต 
คอนโดมิเนียม เป็นต้น ซ่ึงจะพบปัญหาว่าการปลูกพืชผักสวนครัวโดยใช้ดิน เพื่อน ามาปรุง
เป็นอาหารจะเป็นไปได้ยาก นอกจากนี้พื้นท่ีส่วนใหญ่เป็นท่ีร่มในอาคาร ไม่มีแสงแดดเพียงพอ 
ส่งผลให้พืชผักท่ีปลูกไม่สามารถเจริญเติบโตได้ (ปวีณ์นุช ถือแก้ว, 2561) ท าให้เร่ิมมีงานวิจัย
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และทดลองเพื่อแก้ปัญหาดังกล่าว โดยหนึ่งในแนวทางท่ีได้รับความสนใจเป็นอย่างแพร่หลาย
ท้ังในประเทศไทยและต่างประเทศด้วยก็คือ แนวคิดการท าเกษตรกรรมในเมือง  (Urban 
Farming) และการท าเกษตรกรรมแนวต้ัง (Vertical Farming) (เสาวนีย์ วิจิตรโกสุม, 2561) 

การเกษตรแนวต้ัง หรือ Vertical Farm หมายถึง การปลูกพืชเป็นช้ัน ๆ มีการให้น้ า 
อาหาร และแสงโดยการควบคุมจากมนุษย์ (Despommier, 2009) ต้นแบบการท าเกษตรกรรม
แนวต้ังแบบเต็มรูปแบบเกิดข้ึนจากการคิดค้นของ Despommier จากมหาวิทยาลัยโคลัมเบีย 
ในปี 2010 ท่ีได้ท าสร้างต้นแบบเกษตรกรรมแนวต้ังตามแนวคิดการสร้างฟาร์มปิรามิด เพื่อ
ปลูกพืชภายในอาคารท่ีมีการควบคุมแสง อุณหภูมิ และความช้ืนได้ ในปัจจุบันการปลูกพืชใน
แนวต้ังก าลังได้รับความสนใจในหลายประเทศ ตัวอย่างเช่น ในประเทศสิงคโปร์ ซ่ึง เป็น
ประเทศท่ีมีขนาดเล็ก มีพื้นท่ีทางการเกษตรน้อยมาก ท าให้ทางรัฐบาลได้สนับสนุนให้บริษัท 
เอกชนพัฒนาระบบการปลูกพืชในแนวต้ัง สามารถป้อนผลผลิตเข้าสู่ตลาดได้มากกว่าการ
ปลูกพืชแบบปกติ 5–10 เท่าเมื่อเทียบกับพื้นท่ีขนาดเดียวกัน (อดิศักด์ิ เหล่าพิมพ์, 2559) ใน
ปัจจุบันจะพบว่าระบบการปลูกพืชแนวต้ัง ไ ด้รับความสนใจมากข้ึน เนื่องจากสามารถ
เพาะปลูกพืชในพื้นท่ีจ ากัดตามท่ีอยู่อาศัยของประชากรท่ีอยู่ในเขตพื้นท่ีในเมอืงได้ดี อย่างไรก็
ตามระบบการปลูกพืชในแนวต้ังท่ีมีการเพาะปลูกในระดับครัวเรือนนั้นยังต้องใช้คนในการให้
น้ า อาหาร และแสงแดด อย่างสม่ าเสมอ ซ่ึงบางคร้ังก็กลายเป็นความยุ่งยากในการดูแล 

ดังนั้นส่ิงท่ีควรพัฒนาก็คือท าอย่างไรให้ระบบท างานเป็นอัตโนมัติได้ ซ่ึงส่ิง ท่ีท้าทายส าหรับ
การพัฒนาระบบการปลูกพืชในแนวต้ัง ก็คือความยุ่งยากของการควบคุมระบบการปลูก 

อย่างเช่น การควบคุมความช้ืน การให้สารอาหาร รวมถึงสภาพแวดล้อมท่ีเ ก่ียวข้องกับการ
เจริญเติบโตของพืช (Sabeh, 2019) ซ่ึงมีหลายงานวิจัยท่ีได้น าเสนอการควบคุมการปลูกพืช
ชนิดต่าง ๆ แบบอัตโนมัติ เช่น การควบคุมการเพาะปลูกเห็ดในโรงเรือน (ศุภวุฒิ ผากา และ
คณะ, 2557; วีระศักด์ิ ฟองเงิน และคณะ, 2561) การควบคุมการเพาะปลูกไร้ดิน (ธนากร 
น้ าหอมจันทร์ และ อติกร เสรีพิพัฒน์, 2557) เป็นต้น ซ่ึงจากงานวิจัยจะพบว่าการเพาะปลูก
ด้วยระบบการควบคุมแบบอัตโนมัติสามารถท าให้พืชเจริญเติบโตได้ดีและลดเวลาในการใ ช้
แรงงานมนุษย์มาดูแลรักษาได้ 

ในงานวิจัยนี้จึงได้น าเสนอระบบเกษตรแนวต้ังแบบอัตโนมัติ เพื่อให้สามารถปลูกผัก
ได้มากข้ึน เหมาะส าหรับการปลูกพืชในอาคาร โดยระบบดังกล่าวสามารถควบคุมผ่านสมาร์ท
โฟนได้ ผู้เพาะปลูกสามารถใช้สมาร์ทโฟนเข้ามาควบคุมดูแลพืชผักท่ีปลูกได้โดยใช้แอปพลิเค
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ชันในสมาร์ทโฟนท่ีผู้วิจัยจัดสร้างข้ึนมา โดยการควบคุมผ่านแอปพลิเคชันดังกล่าวจะสามารถ
อ านวยความสะดวก และประหยัดเวลาในการดูแลการเพาะปลูกมากข้ึน 
 
วิธ ีด  าเนินการวิจัย 

การท าเกษตรกรรมแนวต้ัง เป็นการเพาะปลูกพืชในอาคารในลักษณะเป็นช้ัน โดยใช้
เทคโนโลยีต่าง ๆ  เข้ามาช่วยในการเพาะปลูก ท้ังการควบคุมแสง ความช้ืน ความเป็นกรด-ด่าง 
และความอุดมสมบูรณ์ของวัสดุปลูก ระบบการให้น้ าอัตโนมัติ การควบคุมโรคและแมลงศัตรูพืช 
(เสาวนีย์ วิจิตรโกสุม, 2561) 

รูปท่ี 1 แสดงระบบการปลูกพืชแนวต้ังท่ีน าเสนอในงานวิจัยนี้ โดยมีวัตถุประสงค์ใน
การออกแบบคือ ให้สามารถปลูกพืชได้มากข้ึน และมีความเหมาะสมส าหรับการปลูกพืชใน
อาคารท่ีมีพื้นท่ีน้อย มีระบบการควบคุมแสงท่ีใช้ส าหรับการสังเคราะห์แสงและเจริญเติบโต
ของพืช ระบบดังกล่าวเป็นระบบการปลูกแบบให้สารละลายธาตุอาหารพืชไหลผ่านรากเป็น
แผ่นบาง ๆ ในรางปลูกอย่างต่อเนื่อง (Nutrient Film Technique, NFT) มีระบบควบคุม
การรดน้ าและให้สารอาหารด้วยวิธีการป๊ัมน้ าข้ึนให้ถึงช้ันบนสุด แล้วปล่อยไหลลงมาในแต่ละ
ช้ัน ซ่ึงท าให้สามารถเพิ่มปริมาณออกซิเจนในน้ าให้มากข้ึน 

 

 
 

ร ูปที่ 1 ลักษณะโครงสร้างของระบบการปลูกพืชแนวต้ังท่ีออกแบบ 
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1. การออกแบบโค รงสร ้างช ุดเพาะปลูก  
1.1 การออกแบบช้ันปลูก จะใช้ท่อพีวีซี มาเจาะเป็นช่องหรือหลุมจ านวน 5 แถว 

จ านวน 4 หลุมต่อแถว ท าให้ได้จ านวนหลุมส าหรับปลูกพืชท้ังหมดรวม 20 หลุม ต่อเข้ากับ
ถังท่ีบรรจุสารละลายซ่ึงเป็นสารอาหาร 

1.2 ภายในถังมีป๊ัมน้ าขนาดเล็ก 12 วัตต์ โดยป๊ัมน้ าจะท าหน้าท่ีล าเลียงแร่ธาตุ
หรือสารอาหารเข้าไปตามสายท่ีอยู่ในท่อพีวีซี โดยสามารถล าเลียงข้ึนช้ันบนแล้วลงมาช้ันล่าง
หมุนเวียนตลอดเวลา การปรับเปล่ียนสารอาหารหรือแร่ธาตุ โดยดูจากค่าความเหนี่ยวน า
กระแสไฟฟ้า (Electric conductivity, EC) ซ่ึงเป็นค่าท่ีแสดงปริมาณแร่ธาตุหรือสารอาหาร
ของพืช โดยสารอาหารท่ีใช้ในการเพาะปลูก คือ สารละลายปุ๋ย A และ B ซ่ึงเป็นท่ีนิยมใช้ใน
การปลูกผักโดยไม่ใช้ดิน 

1.3 การให้พลังงานแสงเพื่อใช้ในการสังเคราะห์แสงของพืช จะติดต้ังหลอดไฟ
แอลอีดี (LED) ไว้ด้านข้าง โดยเน้นเฉพาะแสงท่ีมีความยาวคล่ืนในช่วงท่ีพืชต้องการ (ค่าความ
ยาวคล่ืน 400-700 นาโนเมตร) ซ่ึงเป็นช่วงท่ีพืชสามารถสังเคราะห์แสงได้ดีท่ีสุดและเจริญ 
เติบโตดี (นภัทร วัจนเทพินทร์ และ ไชยยันต์ บุญมี, 2560) 

1.4 มีการใช้เซนเซอร์เพื่อวัดค่า EC และค่าความเป็นกรด-ด่า (pH) ของน้ าในถังท่ี
บรรจุสารอาหาร โดยการวัดค่า EC จะใช้ EC sensor แบบแอนะล็อก (Analog) ส าหรับใช้
งานกับอาดุยโน่ (Arduino) ซ่ึงมีค่าความถูกต้อง <±10% และสามารถวัดค่าอุณภูมิของน้ าได้
ด้วย ส่วนการวัดค่าความเป็นกรดด่างของน้ าจะใช้ Analog pH meter ซ่ึงมีความถูกต้อง  ±
0.1 pH ท่ีอุณหภูมิ 25 องศาเซลเซียส โดยโครงสร้างของระบบท่ีสร้างข้ึนดังแสดงในรูปท่ี 2 
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ร ูปที่ 2 โครงสร้างของระบบการปลูกพืชแนวต้ังท่ีสร้างข้ึน 

 
2. การออกแบบระบบค วบค ุมการปลูกพืช  
ระบบเกษตรแนวต้ังควบคุมผ่านแอปพลิเคชันสมาร์ทโฟนท่ีน าเสนอในงานวิจัยนี้มี

แผนผังการท างานดังแสดงในรูปท่ี 2 ชุดต้นแบบท่ีจะสร้างข้ึนจะใช้ไมโครคอนโทรลเลอร์อา
ดุยโน่ เป็นตัวควบคุมการท างานท้ังหมด โดยจะมีการวัดค่าความเหนี่ยวน ากระแสไฟฟ้าของ
น้ าและค่าความเป็นกรด-ด่าของน้ าเพื่อน ามาควบคุมการท างานของ ป๊ัมเติมน้ าและป๊ัมเ ติม
สารอาหาร และมีการเช่ือมต่อกับ Node MCU รุ่น ESP8266 ให้สามารถส่ังงานจากสมาร์ท
โฟนผ่านสัญญาณ WiFi ได้ ส าหรับค่าความเหนี่ยวน ากระแสไฟฟ้าของน้ า จะใช้เซนเซอร์วัด
ความเหนี่ยวน ากระแสไฟฟ้า (EC sensor) ในการตรวจวัดความเหนี่ยวน ากระแสไฟฟ้าของ
น้ าท่ีมีธาตุอาหารละลายอยู่ โดยหากเซนเซอร์ตรวจพบว่าค่าความเหนี่ยวน ากระแสไฟฟ้าของ
น้ ามีค่าไม่อยู่ในช่วงท่ีก าหนดไว้ เมื่อค่าความเหนี่ยวน ากระแสไฟฟ้าของน้ ามีค่าน้อยกว่าหรือ
มากกว่าช่วงท่ีก าหนดไว้ ระบบจะส่ังให้รีเลย์เปิดป๊ัมเติมสารอาหาร และระบบจะส่ังใ ห้รีเลย์
เปิดป๊ัมเติมน้ าบริสุทธ์ิเพื่อเจือจางค่าความเหนี่ยวน ากระแสไฟฟ้าตามล าดับ ส่วนการควบคุม
ค่าความเป็นกรด-ด่าง จะใช้เซนเซอร์วัดความเป็นกรด-ด่าง (pH sensor) ในการตรวจวัดค่า
ความเป็นกรด-ด่าง ของน้ าท่ีมีธาตุอาหารละลายอยู่ โดยหากเซนเซอร์ตรวจพบว่ามีค่าความ
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เป็นกรด-ด่างไม่อยู่ในช่วงท่ีก าหนดไว้ เมื่อค่าความเป็นกรด-ด่างของน้ ามีค่าน้อยกว่าและ
มากกว่าช่วงท่ีก าหนดไว้ ระบบจะส่ังให้รีเลย์เปิดป๊ัมเติมน้ าบริสุทธ์ิเพือ่เจือจางค่าความเป็นกรด 

และระบบจะส่ังให้รีเลย์เปิดป๊ัมเติมสารละลายกรดไนตริก เพื่อเพิ่มค่าความเป็นกรด ส่วนการ
ให้แสงทดแทนแสงจากธรรมชาติจะท างานโดยใช้โมดูล RTC DS 1307 ท าหน้าท่ีเป็นฐาน
เวลาแบบ Real Time ในการควบคุมแสงไฟควบคุมการเจริญเติบโต (Grow light LED) 

 

 
 

ร ูปที่ 3 การออกแบบระบบควบคุมการปลูกพืชแนวต้ัง 
 

3. การออกแอปพลเิคชนัเพือ่ใชค้วบคมุผา่นสมารท์โฟน 
ระบบการปลูกผักแนวต้ังชุดต้นแบบจะใช้แอปพลิเคชันบนสมาร์ทโฟนเป็นตัวติดตาม

ค่าและสามารถส่ังการท างานของอุปกรณ์ต่าง ๆ ได้ โดยแผนผังการท างานของโปรแกรมดัง
แสดงในรูปท่ี 4 โดยเร่ิมต้นการท างานจะก าหนดค่าของ EC และ pH ตามท่ีพืชแต่ละชนิด
ต้องการ จากนั้นจึงอ่านค่าจากเซ็นเซอร์และท าการตรวจสอบว่าตรงกับค่าท่ีก าหนดหรือไม่ถ้า
ตรงให้แสดงผลอออกมาท่ีหน้าจอ ถ้าหากไม่ตรง ถ้าไม่ตรงให้ท าการส่ังเปิด-ปิดป๊ัมน้ า เพื่อรด
น้ าหรือให้สารอาหารท าให้ค่า EC และ pH เป็นไปตามค่าก าหนดไว้ 



194 
วารสารวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยี มหาวิทยาลัยราชภัฏอุดรธานี                                            
UDON THANI RAJABHAT UNIVERSITY JOURNAL OF SCIENCES AND TECHNOLOGY 

 

ปีท่ี 8 ฉบับท่ี 2 (2563) ISSN 2287-0083 | Vol.8 Issue.2 (2020) ISSN 2287-0083 

 
 

ร ูปที่ 4 แผนผังการท างานของระบบควบคุมการปลูกพืชแนวต้ัง 
 
รูปแบบหน้าจอของแอปพลิเคชันท่ีใช้ในการส่ังการแสดงดังรูปท่ี 5 ซ่ึงประกอบด้วย

หน้าจอแสดงค่าความเป็นกรด-ด่างและค่าความน ากระแสไฟฟ้าท่ีวัดได้จากเซนเซอร์ หน้าจอ
แสดงอุณหภูมิในน้ า ปุ่มการต้ังค่าความเป็น กรด–ด่าง ปุ่มการต้ังค่าความน ากระแสไฟฟ้าของ
น้ า สวิตช์เปิด–ปิดป๊ัมน้ า และปุ่มต้ังเวลาการเปิดไฟ LED 
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ร ูปที่ 5 หน้าจอการแสดงผลของแอปพลิเคชันนสมาร์ทโฟน 
 
ผลการวิจัยและอภิปรายผล 

 จากระบบท่ีได้สร้างข้ึนจะมีการทดสอบระบบควบคุมค่าความน ากระแสไฟฟ้าของน้ า 
ค่าความเป็นกรด-ด่าง และการให้แสงทดแทนแสงจากธรรมชาติตามเงื่อนไขท่ีก าหนดไว้โดย
แยกการท างานแต่ละอุปกรณ์ดังนี้ 

1. การทดสอบการควบคุมค่าความเป็นกรด-ด่าง 
 การทดลองจะท าการเติมสารค่าความเป็นกรด-ด่าง ลงในถังสารอาหารท่ีมีเซนเซอร์
อยู่ หากไม่ได้ค่าท่ีอยู่ในช่วงท่ีก าหนดไว้ ระบบจะส่ังให้รีเลย์เปิดป๊ัมเพื่อเพิ่มความเป็นกรด -
ด่างตามเงื่อนไขท่ีก าหนด ดังรูปท่ี 6 ผลการทดสอบพบว่าระบบสามารถส่ังงานให้ป๊ัมเพิ่ม
ความเป็นกรด-ด่าง ได้ตรงกับค่าท่ีต้ังไว้ 
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ร ูปที่ 6 การทดสอบการควบคุมค่าความเป็นกรด – ด่างของระบบ 
  

 2. การทดสอบการควบคุมค่าความเหนี่ยวน ากระแสไฟฟ้าของน้ า 
 การทดลองจะท าการเติมสารอาหารลงในถังสารอาหารท่ีมีเซนเซอร์อยู่ หากค่าความ

เหนี่ยวน ากระแสไฟฟ้าของน้ ามีค่ามากกว่าเงื่อนไขท่ีก าหนดไว้ ระบบจะท าการส่ังให้รีเลย์เปิด
ป๊ัมน้ าบริสุทธ์ิ ในทางกลับกันหากค่าความเหนี่ยวน ากระแสไฟฟ้าของน้ ามีค่าน้อยกว่าเงื่อนไข
ท่ีก าหนดไว้ ระบบจะท าการส่ังให้รีเลย์เปิดป๊ัมเพื่อเติมสารอาหารตามเงื่อนไขท่ีก าหนด ดังรูป
ท่ี 7 ผลการทดสอบพบว่าระบบสามารถควบคุมค่าความเหนี่ยวน ากระแสไฟฟ้าได้ตรงกับค่าท่ี
ก าหนดไว้ 

 

 
 

ร ูปที่ 7 การทดสอบการควบคุมค่าความเหนี่ยวน ากระแสไฟฟ้าของน้ า 
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 3. การควบคุมการเปิด-ปิดหลอดไฟ LED 
 การทดลองจะท าการต้ังเวลาเปิด-ปิด หลอดไฟในแอปพลิเคชัน โดยหลอดไฟจะ

ท างานเมื่อค่าท่ีต้ังไว้ตรงตามโมดูลนาฬิกา (RTC DS 1307) โดยระบบสามารถต้ังค่าเป็นช่ัวโมง 
นาที วินาที ในการเปิด-ปิดไฟได้ ซ่ึงเมื่อถึงเวลาท่ีก าหนดไว้ระบบจะส่ังใ ห้รีเลย์เปิด -ปิด
หลอดไฟ LED ดังรูปท่ี 8 จากการทดสอบพบว่าการเปิด-ปิดหลอดไฟท าได้ตรงกับเวลาท่ีต้ังไว้ 

 

 
 

ร ูปที่ 8 การทดสอบการเปิด-ปิดหลอดไฟ LED 
 

 4. การทดสอบการเจริญเติบโตของพืชท่ีปลูกในระบบการปลูกพืชแบบแนวต้ัง 
ส าหรับการทดลองในส่วนนี้จะทดลองโดยการปลูกผักกรีนโอ๊คจ านวน 6 ต้นในชุดการ

ปลูกท่ีสร้างข้ึน โดยจะน าเมล็ดกรีนโอ๊คไปเพาะเป็นต้นกล้า โดยเพาะใส่ไว้ในโฟมหรือฟองน้ าท่ี
ตัดเป็นรูปส่ีเหล่ียม แล้วใส่ไว้ในกระถางพลาสติก เส้นผ่าศูนย์กลางไม่เ กิน 5 เซนติเมตรดัง
แสดงในรูปท่ี 9 เมื่อผักเจริญเติบโตประมาณ 2 สัปดาห์ น ากระถางมาวางในหลุมท่ีเจาะไว้ใน
ท่อพีวีซี (PVC) ของระบบการปลูกผักแนวต้ังท่ีสร้างข้ึน โดยมีการควบคุมการให้น้ า อาหาร 
ความเป็นกรด-ด่าง และแสงตามความเหมาะของการเพาะเล้ียงกรีนโอ๊ค โดยการให้สารอาหาร
จะท าการควบคุมค่า EC ให้มีค่าประมาณ 1.2-1.8 มิลลิซีเมนส์ต่อเซนติเมตร และค่าความเป็น
กรด-ด่างอยู่ท่ีประมาณ 6.0 - 6.2 และท าการเก็บข้อมูลการเจริญเติบโตโดยวัดความสูงของผัก
ในระยะเวลา 1 สัปดาห์ ตารางท่ี 1 แสดงการเจริญเติบโตของกรีนโอ๊คท่ีปลูกในระบบการปลูก
พืชแบบแนวต้ัง ซ่ึงจะพบว่าในระยะเวลา 1 สัปดาห์ผักแต่ละต้นมีการเจริญเติบโตเฉล่ีย 1.68 
เซนติเมตร หรือมีอัตราการเติบโตเฉล่ีย 0.24 เซนติเมตรต่อวัน โดยในช่วงแรกการของ
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เพาะปลูกด้วยระบบดังกล่าวผักจะเจริญเติบโตอย่างรวดเร็ว เนื่องจากรากของผักจุ่มอยู่รากจะ
ดูดอาหารไปเล้ียงล าต้นได้ตลอดเวลา 

 

   
     

   
 

ร ูปที่ 9 ผักสลัดกรีนโอ๊คท่ีใช้ในการทดสอบระบบการปลูกพืชแนวต้ัง 
 

ตารางที่ 1 แสดงการเจริญเติบโตของกรีนโอ๊คท่ีปลูกในระบบการปลูกพืชแบบแนวต้ัง 

ต้นที่ 
การเจริญเติบโตของผักจากผักอายุ 14-20 วัน (เซนติเมตร) x  

ซม/วัน  14 วัน  15 วัน  16 วัน  17 วัน  18 วัน 19 วัน  20 วัน  
1 6.7 6.8 6.9 7.0 7.1 7.2 7.3 0.09 
2 3.8 4.4 4.8 4.9 4.9 5.2 5.4 0.23 
3 5.1 5.2 5.4 5.6 5.8 5.9 6.1 0.14 
4 4.9 5.7 6.0 6.2. 6.4 6.6 6.8 0.27 
5 4.5 5.5 5.6 6.0 6.5 6.7 6.9 0.34 
6 4.2 5.4 5.8 6.2 6.5 6.6 6.8 0.37 
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สร ุปผลการวจิยั 
 งานวิจัยนี้ได้น าเสนอการสร้างต้นแบบระบบเกษตรแนวต้ังท่ีสามารถควบคุมผ่านแอป
พลิเคชันสมาร์ทโฟน ซ่ึงระบบดังกล่าวสามารถวัดและส่งผลค่าวามเหนี่ยวน ากระแสไฟฟ้าและ
ค่าความเป็นกรด-ด่างของน้ ามาแสดงบนบนแอปพลิเคชันท่ีออกแบบไว้ไ ด้ นอกจากนี้ ยัง
สามารถควบคุมค่าความเหนี่ยวน ากระแสไฟฟา้และค่าความเป็นกรด-ด่างให้เหมาะสมกับพืชท่ี
ปลูกได้โดยการต้ังค่าผ่านแอปพลิเคชันสมาร์ทโฟน โดยถ้าค่าท่ีวัดได้มีค่าสูงหรือต่ ากว่าค่าท่ี
ก าหนดระบบก็จะส่ังให้ป๊ัมน้ าท างานเพื่อปรับสภาพค่าท้ังสองให้เหมาะสม  ส่วนการให้แสง
ทดแทนแสงจากธรรมชาติจะใช้หลอดไฟ LED ท่ีออกแบบมาส าหรับการปลูกผักโดยเฉพาะ 
สามารถต้ังเวลาการเปิด-ปิดได้ ซ่ึงผลการทดสอบปลูกผักกรีนโ อ๊คพบว่าระบบผักท่ีปลูกใน
ระบบดังกล่าวมีการเจริญเติบโตได้ดี 
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