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บทคัดยอ : การพัฒนาระบบการเตือนภัยนํ้าทวม
อัตโนมัติสําหรับชุมชน (Automatic Flood Warning System for 
Urban Area, AFWU) เปนการพัฒนาภายใตหลักการของ
เคร่ืองมือที่มีลักษณะไมยุงยากและใชงานไดงาย เพ่ือใหสามารถ
นําไปใชงานสําหรับหนวยงานทองถิ่นในประเทศ การศึกษาน้ี
เปนการตอบสนองความตองการของประเทศ ในการจัดการนํ้า
สําหรับชุมชนเมืองใหมีประสิทธิภาพ ดวยการผสมผสานงานทั้ง
งานทางดานวิศวกรรมโยธาและวิศวกรรมไฟฟา  AFWU 
ประกอบดวย  เครื่องวัดระดับนํ้าที่ มีตัวรับรูตรวจจับระดับ
อัตโนมัติ ระบบสงขอมูล และระบบการเตือนภัย ในการศึกษาได
เลือกพ้ืนที่ชุมชนในเขตเทศบาลนครพิษณุโลกเปนพ้ืนที่ทดสอบ 
ขั้นตอนการศึกษาและพัฒนา AFWU ประกอบดวย (1) ขั้นตอน
การกําหนดเกณฑและคัดเลือกตําแหนงติดตั้งเครื่องมือ (2) 
ขั้นตอนการสรางเครื่องวัดนํ้า (3) ขั้นตอนการพัฒนาระบบสง
ขอมูล ประมวลผลและเตือนภัยอัตโนมัติ และ (4) ขั้นตอนการ
ทดสอบและประเมินผล เน่ืองจาก AFWU ที่พัฒนาข้ึนเปนระบบ
ที่ใชงานไดงายจึงเหมาะกับการใชงานในหนวยงานทองถิ่น 
หลังจากไดทําการตรวจสอบการทํางานและประเมินผลแลว ใน
ขั้นตอไปควรจัดใหมีการเผยแพร  โดยการฝกอบรมใหแก
เจาหนาที่ของหนวยงานทองถิ่นที่รับผิดชอบดูแลการจัดการนํ้า
ชุมชนเพ่ือใหเกิดการใชประโยชนอยางแพรหลาย 
 

 Abstract : Automatic flood warning system for urban 
area (AFWU) was developed upon the concept of simple 
equipment and user friendly for officers of local organizations 
in Thailand. The study is to serve the demand of efficient urban 
water management by integration of the civil and electrical 

engineering works. The system comprises of the water detector 
equipment with the sensor, the transmitting system and the 
warning system. In order to develop AFWU, the urban area of 
Phitsanulok municipality was selected to be the pilot area. The 
development process consisted of (1) criteria and site selection 
for equipment installation, (2) water detector construction, (3) 
data transmitting, data acquisition and warning system 
development, and (4) testing and evaluation process. In order to 
make AFWU, which is the simple and easily operated system 
widely used, the further task after the process of evaluation is to 
distribute the concept of AFWU to the officer who are 
responsible for the water management in the local organization. 
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1. บทนํา 
ผลของการพัฒนาพ้ืนที่ใหกลายเปนชุมชนเมือง ทําให

รูปแบบของการใชพ้ืนที่มีการเปลี่ยนสภาพไป อีกทั้งการท่ีมนุษย
ไดใชทรัพยากรธรรมชาติโดยเฉพาะปาไม โดยไมคํานึงถึงผลตอ
สภาพของลักษณะการแปรเปลี่ยนของรูปแบบทางอุทกวิทยา ทํา
ใหในปจจุบันหลายชุมชนตองประสบปญหานํ้าทวม ซึ่งทวีความ
รุนแรงมากข้ึนทุกป โดยเฉพาะในพ้ืนที่ที่เปนพ้ืนที่เศรษฐกิจกอให
ความสูญเสียจากการประสบปญหานํ้าทวมมากข้ึนตามลําดับ [1] 
ดังตัวอยางเหตุการณนํ้าทวมชุมชนเมืองเชียงใหมในป 2548 ซึ่ง
กอใหเกิดความสูญเสียทางเศรษฐกิจเปนมูลคามหาศาล  แต
อยางไรก็ตามปญหาลักษณะน้ีมิไดเกิดเฉพาะในประเทศไทย



เทาน้ัน ในกลุมประเทศท่ีพัฒนาแลวก็ประสบปญหาเชนเดียวกัน 
จึงไดมีการพัฒนาแนวคิดในการวางระบบเตือนภัยนํ้าทวมขึ้น 
เพ่ือเปนการเตือนลวงหนา ใหประชาชนมีเวลาที่จะเตรียมรับ
สถานการณได อันจะชวยใหลดความเสียหายที่จะเกิดข้ึนได การ
พัฒนาระบบเตือนภัยรูปแบบตางๆในตางประเทศ ไดมีการ
พัฒนาข้ึนอยางมากในชวงสองสามปที่ผานมา  ทั้งน้ีระบบ
ดังกลาวมักจะออกแบบใหมีความเหมาะสมกับสภาพของ
รูปแบบการเกิดอุทกภัยและตนทุนอุปกรณตลอดจนความ
เหมาะสมของระบบสื่อสารเตือนภัย ซึ่งโดยทั่วไปมักมีราคา
คอนขางสูงสําหรับการใชงานในชุมชนเมืองทองถิ่น  

การศึกษาน้ี จึงมีแนวคิดท่ีจะพัฒนาระบบเตือนภัยนํ้าทวม
สําหรับชุมชนเมืองในทองถิ่นที่มีราคาไมสูง และสามารถติดตั้ง
ใชงานไดงาย อีกทั้งบุคลากรทองถิ่นสามารถดูแลระบบไดอยาง
ไมยุงยาก โดยระบบที่จะพัฒนาข้ึนจะอาศัยหลักการเตือนภัยจาก
ระดับนํ้าวิกฤต ณ จุดตรวจวัดที่สําคัญในชุมชนเพ่ือสงขอมูล
เตือนภัยไปยังไปยังเจาหนาท่ีทีรับผิดชอบหรือศูนยเตือนภัย
ตอไป 
 

2. การเตือนภัยนํ้าทวม 
ในการจัดการภัยพิบัติทางธรรมชาติ ไดกําหนดการ

จัดการเปนสามขั้นตอนคือ บรรเทาความรุนแรง (Mitigate) 
เตรียมรับสถานการณ (Preparation) และ ขจัดปญหา (Relief) ใน
แตละขั้นตอนมีความตองการในการจัดการ วิเคราะห วิจัยที่
แตกตางกัน สําหรับการเตือนภัยเปนขั้นตอนที่อยูในระดับเตรียม
รับสถานการณ  จะเห็นวาสําหรับภัยพิบัติดานนํ้าทวมมีความ
ตองการขอมูลสํารวจระยะไกล (Space Remote Sensing) ดานอุตุ
อุทกโดยเฉพาะขอมูลฝนเปนอยางมาก [2] สําหรับระบบการ
เตือนภัยสําหรับนํ้าทวม  โดยท่ัวไปมักจะควบคูไปกับการ
วิเคราะหดานการทํานายฝนและนํ้าทา รวมกับการประเมินคา
นํ้าทาซึ่งเปนการประเมินโดยอาศัยขอมูลฝนรวมกับขอมูลสภาพ
พ้ืนที่ เพ่ือวิเคราะหหาปริมาณนํ้าทาโดยแบบจําลองนํ้าฝน-นํ้าทา 
(Rainfall-Runoff Model) [3]  ปริมาณนํ้าทาเปนพารามิเตอร
สําคัญที่ทําใหระดับนํ้าในลํานํ้าสูงข้ึนอันสงผลใหเกิดนํ้าทวม ซึ่ง
การวัดระดับนํ้าในลํานํ้าก็เปนองคประกอบหลักในการพัฒนา
ระบบเตือนภัยนํ้าทวมได 
 

2.1 ระบบการเตอืนภัยนํ้าทวม 
ในการวางระบบการเตือนภัยนํ้าทวม จะตองทําการ

กําหนดเง่ือนไขรูปแบบของนํ้าทวมที่เกิดใหชัดเจนกอน จากน้ัน
จึงจะสามารถเลือกตําแหนงตรวจวัด (Monitoring Components) ที่
เหมาะสมได  การกําหนดรูปแบบชนิดของนํ้าทวมในพ้ืนที่
โดยทั่วไปมักจะตองประกอบไปพรอมกับการพิจารณาพ้ืนที่ลุม
นํ้า (Watershed) ในบริเวณท่ีศึกษา ในการเตือนภัยมักจะใชกับ
รูปแบบของอุทกภัยใน 2 ลักษณะคือ นํ้าทวมฉับพลัน (Flash 
flood) ซึ่งระดับนํ้าจะสูงสุดในระยะเวลานอยกวา 6 ชั่วโมง และ
นํ้าทวมที่เกิดจากระดับนํ้าในแมนํ้าเพ่ิมข้ึนอยางรวดเร็ว (Rapid 
Riverrine Flood)  ที่ระดับนํ้าจะข้ึนสูงสุดใน 6-48  ชั่วโมง ในการ
กําหนดพ้ืนที่ที่ไดรับความเสียหายจะตองมีขอมูลครอบคลุมใน
ดานตางๆดังน้ีคือ ความรุนแรงของน้ําทวมที่เกิดในอดีต    ความ
ลึกของนํ้าทวม ความเร็วของนํ้า ระยะเวลาที่เหมาะสมในการ
เตือนภัยลวงหนา จํานวน ชนิดและความสูงของอาคาร ลักษณะ
การใชที่ดินวาเปนที่พักอาศัย พาณิชย อุตสาหกรรม หรือพ้ืนที่วาง
เปลา ขอมูลเหลาน้ีจะชวยใหเราสามารถกําหนดเกณฑการเตือน
ภัย และกําหนดพ้ืนที่ที่จะไดรับความเสียหายจากการเกิดนํ้าทวม
ไดอยางถูกตอง [4]  สําหรับลักษณะนํ้าทวมในชุมชนเมืองมักเกิด
ในชุมชนเมืองที่ มีการพัฒนาจากพ้ืนที่ ริมฝ งแม นํ้าซึ่ งตาม
ธรรมชาติแลวพ้ืนที่ดังกลาวมีลักษณะเปนพ้ืนที่นํ้าทวม (Flood 
Plain) อยูแลว แตเนื่องจากในอดีตมีความจําเปนตองอาศัยลํานํ้า
ธรรมชาติในการสัญจร และขนสงสินคาทําใหรูปแบบชุมชนมัก
เติบโตในพ้ืนที่ริมฝงแมนํ้า อีกทั้งเม่ือการพัฒนาชุมชนมากข้ึน
ลักษณะการใชที่ดินเปลี่ยนแปลง พ้ืนที่ผิวดินเปลี่ยนรูปแบบเปน
คอนกรีตมากข้ึนทําใหเพ่ิมพ้ืนผิวที่ไมสามารถใหนํ้าซึมออกได 
(Impermeable surface) เพ่ิมความเร็วในการระบายนํ้า อีกทั้งลด
ความสามารถในการชะลอหรือกักนํ้าในผิวดินดวย ผลกระทบ
เหลาน้ีทําใหการเกิดนํ้าทวมในชุมชนบอยและทวีความรุนแรงข้ึน 
[5]  

ระบบเตือนภัยสมบูรณแบบจะตองประกอบดวย (1) 
ระบบการวัดขอมูล ซึ่งอาจเปนขอมูลในสนาม ขอมูลจากภาพ
เรดาร หรือแมแตภาพถายดาวเทียม (2) ระบบการทํานายและ
ประเมินน้ําทาที่ทําใหเกิดนํ้าทวม ในสวนน้ีจะเปนการวิเคราะหถึง
สภาพพ้ืนที่ลุมนํ้า ครอบคลุมถึงการทํานายนํ้าฝนและนํ้าทา ที่
อาจจะใชวิธีวิเคราะหตางกันข้ึนกับวิธีการและขอมูล ตลอดจน



วิเคราะหระยะเวลาที่จะเกิดนํ้าทวม เพ่ือกําหนดเกณฑดานเวลาท่ี
เหมาะสมในการเตือนภัย (3) ระบบการสงขอมูลเพ่ือเตือนภัยใน
ระบบน้ีมีความหลายหลากแตกตางกัน ตามวิธีการท่ีผูวางระบบ
จะเลือกใชตามความเหมาะสมของสภาพพ้ืนที่ ความพรอมของ
ระบบรองรับ เชนระบบไฟฟา สื่อสาร เปนตน และ (4) ระบบ
การเตือนภัยและการเตรียมรับ (Response) โดยรูปแบบการเตือน
ภัยอาจอยูในรูปของการเตือนในระบบอินเตอรเน็ต การเตือน
ดวยเสียง หรือโทรศัพท เปนตนในกระบวนการเตือนภัยอาจ
พัฒนารวมกับระบบสารสนเทศภูมิศาสตร (GIS) ที่จะสามารถ
วิเคราะหหาพ้ืนที่ที่จะไดรับผลกระทบนํ้าทวมไดดวยรูปแบบการ
เตือนภัยนํ้าทวมดังแสดงในรูปที่ 1 [6]  

 
รูปที่ 1 ระบบการเตอืนภยัน้าํทวม 

ท่ีมา : http://www.bom.gov.au/hydro/flood 
 

การเลือกระบบในการสงขอมูลเพ่ือเตือนภัยน้ันมัก
คัดเลอืกตามความเหมาะสมของสภาพความพรอมของระบบ
รองรับดังแสดงเปนแนวทางในตารางท่ี 1 [7] 
 

ตารางที่ 1 แนวทางการเลือกระบบสงขอมูลที่เหมาะสม 

 
ที่มา : ERDC/CRREL Technical Note 03-2, Apr 2003. U.S. Army 

Engineer Research and Development Center 

 2.2 เครื่องมือวัดระดับนํ้า 
เครื่องวัดระดับนํ้าที่ใชกันอยูในปจจุบัน มีอยูหลาย

ประเภท การเลือกที่จะติดตั้งเครื่องมือประเภทไหนขึ้นอยูกับ 
ลักษณะของขอมูลระดับนํ้าที่ตองการใช และความเหมาะสมของ
พ้ืนที่ที่จะติดตั้ง  เครื่องมือวัดระดับนํ้าที่ มีใชในปจจุบันมี  2 
ประเภท คือเคร่ืองวัดระดับนํ้าแบบธรรมดา และเคร่ืองวัดระดับ
นํ้าแบบบันทึกขอมูลตอเน่ือง สําหรับเครื่องวัดระดับนํ้าแบบ
ธรรมดามีทั้งเคร่ืองวัดระดับนํ้าแบบตั้ง (Vertical Staff Gauge) 
และเครื่องวัดระดับนํ้าแบบเอียง (Slope Gauge) สวนเครื่องวัด
ระดับนํ้าแบบบันทึกขอมูลตอเน่ืองมีอยูหลายชนิดเชน เครื่องวัด
ระดับนํ้าแบบลูกลอย (Float Gauge) เครื่องวัดระดับนํ้าแบบ 
(Bubble Gauge) เครื่องวัดระดับนํ้าอัตโนมัติแบบอาศัยความดัน 
(Pressure Gauge หรือ Pressure Transducers) เครื่องวัดระดับนํ้า
อัตโนมัติแบบตรวจจับระดับนํ้า (Water Surface Detector) 
 

3. ขั้นตอนการศึกษา 
ในการพัฒนา AFWU ไดกําหนดกระบวนการทํางาน

ของระบบไวดังรูปที่ 2 ในการศึกษาพัฒนาน้ีไดวางกรอบการ
ทํางานของระบบการเตือนภัยไวอยางกระชับ เปนระบบที่ใชการ
ตรวจวัดระดับนํ้าที่จุดวิกฤตตามเกณฑที่ผูดูแลพ้ืนที่สามารถ
กําหนดไดจากประสบการณหรือขอมูลนํ้าทวมในอดีต โดยอาศัย
ระดับนํ้าวิกฤตเปนขอมูลเตือนภัยแกเจาหนาที่ผูรับผิดชอบทาน้ัน 
ไมไดรวมถึงระบบการทํานาย และประเมินนํ้าทาซึ่งตองอาศัย
ขอมูลกายภาพของพ้ืนที่ ขอมูลอุตุอุทก ตลอดจนแบบจําลองทาง
ชลศาสตรที่ซับซอนที่ เจาหนาที่ของทองถิ่นอาจไมสามารถ
ดําเนินการได 

 
รูปที่ 2 กระบวนการทํางานของ AFWU 
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เม่ือทําการพิจารณาคัดเลือกระบบสงขอมูลที่เหมาะสม 
ในการศึกษาได เลือกระบบสงขอมูลผานโทรศัพทมือถือ 
เน่ืองจากเปนชองทางสื่อสารที่สะดวก และสงขอมูลการเตือนภัย
สูผูรับผิดชอบไดโดยตรง  ในการศึกษาพัฒนาน้ีไดกําหนด
ขั้นตอนการศึกษาพัฒนาไว 4 ขั้นตอน คือ ข้ันตอนท่ี 1 การ
กําหนดเกณฑในการคัดเลือกตําแหนงที่จะติดตั้งจุดวัดเพ่ือเตือน
ภัย รายละเอียดในขั้นตอนน้ีประกอบดวย การวิเคราะหพ้ืนที่ใน
เขตเทศบาลนครพิษณุโลกจากฐานขอมูลสารสนเทศภูมิศาสตร
ตลอดจนประสานกับวิศวกรของเทศบาลฯเพื่อประเมินพ้ืนที่ที่
ประสบปญหานํ้าทวม ทําการคัดเลือกพื้นที่ทดสอบ และสํารวจ
ภาคสนามเพื่อหาระดับของพ้ืนที่ทดสอบเพื่อกําหนดตําแหนงที่
เหมาะสมที่จะติดตั้งเครื่องมือเตือนภัย ขั้นตอนท่ี 2 การสราง
เครื่องวัดระดับนํ้าตนแบบสําหรับทดสอบ เปนข้ันตอนสราง
เครื่องมือเตือนภัยนํ้าทวมที่อาศัยหลักการไมซับซอน เปนการ
ปรับเครื่องมือมาตรฐานในการวัดระดับนํ้าใหมีระบบตรวจจับ
ระดับนํ้า (Water Surface Detection) อัตโนมัติตามตําแหนง
ระดับน้ําที่วิกฤตที่สามารถกําหนดไดโดยใชตัวรับรู (Sensor) 
ตลอดจนอาศัยระบบสงจายไฟฟาแบบอิสระ คือระบบเซลล
แสงอาทิตย (Solar Cell) เพ่ือใหสามารถติดตั้งไดในทุกที่โดยไม
มีความยุงยากในการเดินสายไฟ ข้ันตอนท่ี 3 การพัฒนาระบบสง
ขอมูลและการเตือนภัย  ในข้ันตอนนี้จะทําการพัฒนาวงจร

อิ เล็กทรอนิคส  ที่ จะทํ างานรวมกับไมโครคอนโทรเลอร 
( Microcontroller)  แ ล ะ โ ป ร แ ก ร ม ป ร ะ ม ว ล ผ ล  โ ด ย ชุ ด
โทรศัพท เคลื่อนที่ซึ่ งตออยูกับไมโครคอนโทรเลอร  ผาน
ระบบสื่อสารมาตรฐาน RS232 จะทําหนาที่สื่อสารกับโทรศัพท 
สงขอความสั้น (Short Message Service, SMS) ไปยังผูเฝาดูระดับ
นํ้า หรือไปยังศูนยเก็บขอมูลเมื่อตองการใชงานเตือนนํ้าทวมแบบ
ระบบแจงเตือนแบบรวมศูนย เพ่ือเปนแนวทางในการพัฒนาการ
เตือนภัยแกสาธารณชน ในรูปของเว็บไซต (Website) ตอไป และ 
ข้ันตอนท่ี 4 การทดสอบและประเมินผล ซึ่งเปนข้ันตอนสุดทาย
ในการทดสอบการทํางานของเครื่องมือ วาตรงตามวัตถุประสงค
การใชงานหรือไม  โดยในการทํางานระยะตอไปจะเปนการ
พัฒนาศูนยเตือนภัยที่สามารถเผยแพรขอมูลการเตือนภัยตอ
สาธารณชนได 
 

4. ผลการศึกษาพัฒนา AFWU 
4.1 ตําแหนงที่จะติดตั้งจุดวัดเพ่ือเตือนภัย 

เม่ือทําการวิเคราะหพ้ืนที่วิกฤตนํ้าทวมขังวิกฤตของ
เทศบาลนครพิษณุโลก ตลอดจนทําสํารวจระดับพ้ืนที่ภาคสนาม
ทําใหสามารถเลือกจุดติดตั้งเครื่องมือเตือนภัยอัตโนมัติไดดังรูป
ที่ 3  

 
รูปที่ 3 ตําแหนงทดสอบท่ีจะติดตั้งจุดวดัเพื่อเตือนภยั 



4. 2 เครื่องวัดระดับนํ้าตนแบบสําหรับทดสอบ 
เครื่องเตือนภัยนํ้าทวมท่ีสรางขึ้นนี้ จะประกอบขึ้นจาก

ทอ PVC โดยนํามาประกอบกัน ซึ่งมีตัววัดระดับนํ้าประกอบดวย
ทอ PVC สองขนาด ที่นํามาตอเขาดวยกันดวยขอตอปรับขนาด
ทอดังรูปที่ 4 โดยที่ทอสวนบนมีตัวตรวจวัดแสงอินฟาเรด 
(Infrared Photo Transistor, IR_TR) และตัวกําเนิดแสงอินฟาเรด 
(IR_LED) ติดตั้ งไว เปนคู  โดยแตละคูระดับจะอยูห างกัน 
12.5 ซม. มีทั้งหมด 8 ตําแหนง ดังน้ัน จะบอกความแตกตางของ
ระดับนํ้าได 8 ระดับซึ่งคาดวาเพียงพอตอการตรวจจับระดับการ
ทวมของนํ้าเพ่ือเตือนภัย ทั้งน้ีหากในการสรางเคร่ืองเพ่ือนําไปใช 
ก็สามารถปรับระยะหางระหวางจุดเตือนระดับนํ้าไดตามตองการ
การติดตั้ง IR_TR และ IR_LED น้ันใชวิธีการอยางงายโดยเจาะรู
ผนังทอ PVC แลวจึงฝงหัวกําเนิดแสง IR_LED ที่ทอสวนบนใน
ระดับที่ตองการแลวเจาะรูดานตรงขามกับ IR_LED ฝงตัวรับ
แสง IR_TR ที่รูดานตรงขาม ดังแสดงในรูปที่ 5 

 
รูปท่ี 4 เครือ่งวัดระดับน้าํตนแบบ 

 

 
รูปท่ี 5 การติดต้ัง IR_LED และ IR_TR 

4.3 การพัฒนาระบบสงขอมูลและการเตือนภัย 
ระบบสงขอมูล และเตือนภัยที่พัฒนาขึ้นประกอบดวย

ว ง จ ร อิ เ ล็ ก ท ร อ นิ ค ส ที่ พั ฒ น า ขึ้ น ใ ห ทํ า ง า น ร ว ม กั บ 
ไมโครคอนโทรเลอร และโปรแกรมประมวลผล โดยมีหลักการ
ทํางานของการสงขอมูลและการเตือนภัยดังแสดงในรูปที่ 6 

 

 
รูปท่ี 6 แผนภูมิการทํางานของการสงขอมูลเพื่อเตือนภัย 
 
ในขณะท่ีใชงานเครื่องเตือนนํ้าทวม คอนโทรเลอรจะ

อานคาระดับนํ้ามาจากตัวตรวจจับระดับนํ้า 8 ระดับ จากสวนบน
ของเคร่ืองเตือนนํ้าทวมเขาทางชองทาง P2.0…2.7 เม่ือเครื่องได
คาสัญญาณวาระดับนํ้าอยูที่ระดับใด คอนโทรเลอรน้ันจะทําการ
ตรวจ และคัดกรองสัญญาณรบกวนออก จากน้ันนําคาระดับที่
ไดเปรียบเทียบระดับนํ้าในคร้ังกอน ถาหากระดับนํ้าเปลี่ยนแปลง
เครื่องควบคุมจะสงสัญญาณคําสั่งแบบ AT Command ออกไปยัง
หนวยโทรศัพทเคลื่อนที่ โดยใชชองทาง P3.0 (RXD) และ P3.1 
(TXD) โดยใชมาตรฐาน RS232 ในการต้ังคาใหกับเครื่องเตือนนํ้า
ทวมน้ีจะตองมีอุปกรณประกอบเพ่ิมเติม คือเครื่องคอมพิวเตอร 
ซึ่งมีชองสื่อสารแบบ RS232 โดยนําเครื่องคอมพิวเตอรมาตอกับ
ตัวควบคุมคอนโทรเลอร โดยใชโปรแกรม Hyper Terminal ที่มี
อยูในเครื่องคอมพิวเตอรทั่วไปที่ ใชระบบปฏิบัติการแบบ 
Windows XP 
 
4.4 การทดสอบและประเมินผล 

เม่ือทําการสรางเคร่ืองวัดระดับนํ้า และพัฒนาระบบการ
สงขอมูลเตือนภัยนํ้าทวมแลวดังเครื่องมือที่พัฒนาแสดงในรูปที่ 7 
จึงทําการทดสอบเคร่ืองมือในหองปฏิบัติการ เพ่ือตรวจสอบความ
ถูกตองในการทํางานกอนที่จะนําไปติดตั้ ง  ณ  จุดทดสอบ
ภาคสนามตามตําแหนงที่คัดเลือกไว ซึ่งพบวาการทํางานของ
เคร่ืองมือทํางานไดตามวัตถุประสงคที่กําหนดไว แตเน่ืองจาก
ในชวงฤดูฝนที่ผานมายังไมมีเหตุการณวิกฤตจึงทําใหไมสามารถ

ทอประคองทุนลอย 
 1 ½ ” หนา ¼” ยาว 
1.20 เมตร 

 6” หนา ¼ 

ตําแหนงติดหัวเซ็นเซอร ไดโอดเปลง
แสง และ โฟโตทรานซิสเตอร 

ชองน้ําทวมไหลเขา 

ทุนถวง เครื่องเตือนน้ําทวม 30kg 

ทุนลอย  5 ½ ” หนา ¼ 
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ตรวจสอบการทํางานจริงในภาคสนามได จึงตองรอทดสอบ
ในชวงฤดูนํ้าหลากตอไป 
 

5. สรุป 
การพัฒนาระบบการเตือนภัยนํ้าทวมอัตโนมัติ สําหรับ

ชุมชน (Automatic Flood Warning System for Urban Area, 
AFWU) เปนการพัฒนาเคร่ืองมือเพ่ือใชงานดานการจัดการน้ํา
ชุมชน โดยมุงเนนที่สงเสริมการใชองคความรูดานวิศวกรรมแก
องคกรสวนทองถิ่นใหสามารถพ่ึงพาตนเองได หลักการของ
เครื่องมือที่มีพัฒนาข้ึนมีลักษณะไมยุงยากและใชงานไดงาย 
เพ่ือใหบุคลากรของหนวยงานทองถิ่นในประเทศสามารถ
นําไปใชงานและพัฒนาตอไดดวยตนเอง และหากไดทําการ
ตรวจสอบการทํางานและประเมินผลแลว  แนวทางการ
ดําเนินการขั้นตอไปเพ่ือเผยแพรหลักการ และวิธีการพัฒนา
ระบบการเตือนภัยนํ้าทวมอัตโนมัติสําหรับชุมชน ควรจัดใหมี
การอบรมใหความรูแกเจาหนาที่หรือวิศวกรที่รับผิดชอบดาน
การจัดการนํ้าชุมชนตอไป 

 

 
รูปท่ี 7 ระบบการเตอืนภัยน้าํทวมอัตโนมัติสาํหรับชุมชน (Automatic flood 

warning system for urban area, AFWU) 
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คณะกรรมการวิจัยแหงชาติ 
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