
บทคัดย่อ

	 ตลาดค้าส่งผักผลไม้แห่งหน่ึงมีปริมาณพริกจินดาเข้าสู่ตลาดต่อวันเป็นจำ�นวนมาก พริกทั้งหมดถูกขาย
ต่อทั้งแบบเด็ดก้านและไม่เด็ดก้าน กรณีเด็ดก้าน ผลพริกจินดาต้องไม่เสียหายและขั้วต้องถูกเด็ดออกหมด ปกติ
ตลาดแห่งน้ีใชแ้รงงานคนในการเด็ดก้านพริกจินดา แตแ่รงงานคนมขีอ้จำ�กัดคอืทำ�งานไดช้า้และมปีญัหาขาดแคลน
แรงงาน ทางออกของปัญหานี้คือการใช้เครื่องจักรที่สามารถทำ�งานได้อย่างมีประสิทธิภาพและรวดเร็ว แต่ยัง
ไม่มีเครื่องที่มีคุณสมบัติเช่นน้ีในปัจจุบัน งานวิจัยน้ีคิดค้นหลักการเด็ดก้านพริกแบบใหม่ ออกแบบและสร้าง
กลไกสำ�หรับการเดด็ก้านพรกิจินดาทีม่ปีระสทิธิภาพและทำ�งานไดอ้ยา่งตอ่เน่ือง กลไกใชห้ลกัการ Slider-Crank 
คู่แบบสมมาตรและลูกเบี้ยวเชิงเส้น เพื่อบีบและดึงก้านพริกที่สอดผ่านรูขอบเอียงของแผ่นเบ้าจนขั้วพริก
ยดึแน่นบนแผ่นเบา้ ใชก้้านดนัผลพรกิเพือ่สร้างโมเมนตใ์นทศิตัง้ฉากกับแกนผลพรกิ เพือ่ให้ผลพรกิหลดุออกจาก
ก้าน จากนั้นได้พัฒนาเพิ่มเติมให้กลไกสามารถทำ�งานได้อย่างต่อเนื่อง โดยใช้แผ่นเบ้าประกบคู่บนและล่างแทน
แผ่นเบ้าแบบเจาะรูเดี่ยว ใช้แผ่นดัดรูปตัววีติดตั้งบนโซ่ลำ�เลียง เพื่อนำ�ผลพริกและก้านพริกให้ผ่านเข้าช่องว่าง
ของแผ่นเบา้บนและลา่งสูก่ลไกบบีและดงึก้าน ผลการทดสอบกับพริกจินดาทีม่ลีกัษณะทางกายภาพเหมาะสมดว้ย
ความเร็ว 1 2 3 4 และ 5 ผลต่อวินาที พบว่าพริกทั้งหมดถูกเด็ดหลุดออกจากก้าน ผลพริกที่ได้มีคุณภาพดี
ร้อยละ 94 94 96 66 และ 30 ตามลำ�ดับ ได้ผลพริกคุณภาพพอใช้ ได้แก่ มีขั้วเหลืออยู่เล็กน้อยหรือผลพริก
ฉีกขาดเล็กน้อย ร้อยละ 6 6 4 6 และ 6 ตามลำ�ดับ และผลพริกคุณภาพไม่ดี ได้แก่ ผลพริกเสียหายร้ายแรง
หรือก้านพริกไม่ถูกเด็ดออกร้อยละ 28 และ 64 ด้วยความเร็ว 4 และ 5 ผลต่อวินาที ตามลำ�ดับ
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Abstract

	 One wholesale greenmarket has a large amount of chili peppers entering the market 
every day. All chili peppers are for sale either with or without stem. Destemmed chili peppers 
must be in good conditions namely no major damage of the pod and complete removal 
of calyx. In general, the market produces destemmed chili peppers manually by workers. 
This, however, comes with limitations of low throughput and worker shortage. To overcome 
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these limitations an efficient, high speed destemming machine is required. Unfortunately, 
such machine does not exist to date. This research invented a new destemming principle, 
designed and constructed a chili pepper destemming mechanism that operated efficiently 
and continuously. The mechanism employed symmetric, double slider-crank mechanisms and 
linear cam for pressing and pulling the stem through a countersink hole, thus firmly held the 
stem onto the hole. A pusher was used to create moment perpendicular to the pod’s axis 
that separated the pod from its stem. Further development was made to enable a continuous 
operation of the process. The countersink hole was replaced by two plates with chamfered 
edges spaced in parallel. A V-shaped bended plate attached on a conveyor chain was used 
to carry a chili pepper to the destemming mechanism by leading the stem into the space 
between two chamfered edges. Performance test with properly selected chili peppers at 
processing speed of 1, 2, 3, 4 and 5 pepper per second showed that the mechanism was 
able to separate stem from pod for all peppers. Of all 5 speeds, the processed pod showed 
94, 94, 96, 66 and 30 percent respectively of good quality results. There were respectively 
6, 6, 4, 6 and 6 percent of acceptable quality results, which means a minor damage on pod 
or a little left behind of calyx. There were 28 and 64 percent major damage respectively in 
4 and 5 pepper per second speed cases.
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1. บทนำ�

	 ในประเทศไทย พริกเป็นผักที่นิยมนำ�มา
ใช้ประกอบอาหาร พริกมีมากมายหลายชนิด 
มีรสชาติและความเหมาะสมกับอาหารแตกต่างกันไป
พริกจินดาเป็นพริกขี้หนูชนิดหน่ึงที่มีผลใหญ่ยาวกว่า
พริกขี้หนูทั่วไป มีรสไม่เผ็ดมาก สีแดงหรือเขียวสด 
เปน็ทีนิ่ยมในการนำ�มาทำ�อาหารหลากหลายชนิด เกษตรกร
จึงนิยมปลูกกันมาก โดยเฉพาะอย่างยิ่งในภาคตะวัน
ออกเฉยีงเหนือและภาคเหนือ และมตีลาดคา้สง่หลกัใน
กรุงเทพมหานคร ขอ้มูลจากตลาดคา้สง่แห่งหน่ึงระบวุา่ 
มีปริมาณพริกจินดาเข้าสู่ตลาดมากที่สุดถึงวันละ 350 
ตัน พริกจินดาที่รับเข้ามานั้นถูกแบ่งขายออกเป็นสอง
ประเภท คือ พริกจินดาที่ยังไม่เด็ดก้านและพริกจินดา
ทีเ่ดด็ก้านแลว้ ซึง่มรีาคาสงูกวา่และเปน็ทีต่อ้งการของ
ผู้ซื้อเพิ่มมากขึ้นอย่างต่อเนื่อง โดยมีความต้องการถึง

วนัละประมาณ 70 ตนั แตต่ลาดสามารถทำ�ไดเ้พยีงวนั
ละประมาณ 30 ตนั โดยทัง้หมดเปน็การใชแ้รงงานคน
เด็ดก้านพริก แรงงานหนึ่งคนสามารถเด็ดก้านพริกได้
มากสุดไม่เกิน 100 กิโลกรัมต่อวัน ทำ�ให้มีต้นทุนค่อน
ข้างสูง และเกิดปัญหาขาดแคลนแรงงานจำ�นวนมาก
จากปญัหาดงักลา่ว ทำ�ให้เกิดแนวคดิใน การพฒันาเคร่ือง
เด็ดก้านพริกที่สามารถทำ�งานได้อย่างมีประสิทธิภาพ 
โดยสามารถเดด็ก้านพริกจินดาให้หลดุออกทัง้หมด ไมม่ี
ขั้วเหลือติดอยู่บนผลพริก ผลพริกไม่เกิดการเสียหาย 
เช่น มีบางส่วนหลุดติดไปกับก้านพริกหรือผลพริกแตก 
นอกจากน้ียังต้องสามารถทำ�งานได้อย่างรวดเร็วและ
ต่อเน่ือง งานวิจัยน้ีเป็นการพัฒนาหลักการเด็ดก้าน
พริกจินดาที่มีประสิทธิภาพ พร้อมทั้งเหมาะสมสำ�หรับ
การพัฒนาต่อยอดเป็นเครื่องจักรที่ทำ�งานได้อย่างมี
ประสิทธิภาพและรวดเร็วต่อไป
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2. การศึกษาเครื่องเด็ดก้านพริกแบบต่าง ๆ

	 จากการสืบค้นภายในประเทศไทย พบว่ามีการ
พัฒนาเครื่องเด็ดก้านพริกสำ�หรับใช้งานกับพริกแห้ง
และพริกสดอยู่บ้าง แต่ใช้หลักการที่พัฒนาขึ้นมาก่อน
หน้าแล้วในต่างประเทศ มีดังนี้

1. บทนํา 

ในประเทศไทย พริกเปนผักที่นิยมนํามาใช

ประกอบอาหาร พริกมีมากมายหลายชนิด มีรสชาติและ

ความเหมาะสมกับอาหารแตกตางกันไป พริกจินดา

เปนพริกข้ีหนูชนิดหนึ่งท่ีมีผลใหญยาวกวาพริกข้ีหนู

ทั่วไป มีรสไมเผ็ดมาก สีแดงหรือเขียวสด เปนที่นิยม

ในการนํามาทําอาหารหลากหลายชนิด เกษตรกร

จึงนิยมปลูกกันมาก โดยเฉพาะอยางยิ่ง ในภาค

ตะวันออกเฉียงเหนือและภาคเหนือ และมีตลาดคาสง

หลักในกรุงเทพมหานคร ขอมูลจากตลาดคาสงแหงหนึ่ง

ระบุวา มีปริมาณพริกจินดาเขาสูตลาดมากท่ีสุดถึงวันละ 

350 ตัน พริกจินดาท่ีรับเขามานั้นถูกแบงขายออกเปน

สองประเภท คือ พริกจินดาท่ียังไมเด็ดกานและพริก

จินดาท่ีเด็ดกานแลว ซ่ึงมีราคาสูงกวาและเปนท่ีตองการ

ของผูซ้ือเพ่ิมมากข้ึนอยางตอเนื่อง โดยมีความตองการ

ถึงวันละประมาณ 70 ตัน แตตลาดสามารถทําได

เพียงวันละประมาณ 30 ตัน โดยท้ังหมดเปนการใช

แรงงานคนเด็ดกานพริก แรงงานหนึ่งคนสามารถเด็ด

กานพริกไดมากสุดไมเกิน 100 กิโลกรัมตอวัน ทําใหมี

ตนทุนคอนขางสูง และเกิดปญหาขาดแคลนแรงงาน

จํานวนมาก 

จากปญหาดังกลาว  ทํา ใหเกิดแนวคิดใน 

การพัฒนาเครื่องเด็ดกานพริกท่ีสามารถทํางานได

อยางมีประสิทธิภาพ โดยสามารถเด็ดกานพริกจินดา

ใหหลุดออกทั้งหมด ไมมีขั้วเหลือติดอยูบนผลพริก 

ผลพริกไมเกิดการเสียหาย เชน มีบางสวนหลุดติดไป

กับกานพริกหรือผลพริกแตก นอกจากนี้ยังตองสามารถ

ทํางานไดอยางรวดเร็วและตอเนื่อง งานวิจัยนี้เปน

การพัฒนาหลักการเด็ดกานพริกจินดาท่ีมีประสิทธิภาพ 

พรอมทั้งเหมาะสมสําหรับการพัฒนาตอยอดเปน

เครื่องจักรท่ีทํางานไดอยางมีประสิทธิภาพและรวดเร็ว

ตอไป 

 

 

 

2. การศึกษาเครื่องเด็ดกานพริกแบบตาง ๆ 

จากการสืบคนภายในประเทศไทย พบวามี

การพัฒนาเครื่องเด็ดกานพริกสําหรับใชงานกับพริก

แหงและพริกสดอยูบาง แตใชหลักการท่ีพัฒนาข้ึนมา

กอนหนาแลวในตางประเทศ มีดังนี้ 

ภาพท่ี 1 เครื่องเด็ดกานพริกแบบสายพานคู 

 

เครื่องเด็ดกานพริกแบบสายพานคู (Joseph 

A.Randazzo, Aiken, SC) ดังแสดงในภาพที่ 1 

ใชสายพานสองเสนวางตัวขนานกัน บนและลาง 

ท่ีสายพานบนติดตั้งแผนอัดพริก (504) และท่ีสายพาน

ลางมีชองวางขนาดพอดีสําหรับพริกหนึ่งผล ท่ีดานขาง

สายพานบนและลางติดตั้งลูกกลิ้ง (508) และสายพาน

ชุดเล็ก (506) หลักการทํางานของเครื่องคือใชแผนอัด

พริกท่ีติดตั้งอยูบนสายพานบน อัดผลพริกใหแนนลง

บนสายพานลาง เมื่อพริกเคลื่อนที่ผานลูกกลิ้งและ

สายพานชุดเล็ก กานพริกจะถูกหนีบและดึงโดยลูกกลิ้ง

และสายพานใหหลุดออกจากผลพริก เครื่องเด็ดกาน

พริกแบบสายพานคูนั้นถูกออกแบบมาสําหรับพริก

พันธุฮาลาปโน ซ่ึงมีผลและกานท่ีใหญและแข็งกวาพริก

จินดา หากใชงานกับพริกจินดาแรงบีบผลพริกใหอยู

กับท่ีจะทําใหเกิดความเสียหายกับผลพริก อีกท้ังเม่ือ

ผลพริกมีขนาดตางกัน และชองวางระหวางแผนอัดพริก

บนสายพานบนกับสายพานลางไมสามารถเปลี่ยนแปลง

ไปตามขนาดผลพริก แรงกดลงบนผลพริกจะไมเทากัน 

ทําใหประสิทธิภาพการทํางานลดลง 

 

ภาพที่ 1 เครื่องเด็ดก้านพริกแบบสายพานคู่

	 เครื่องเด็ดก้านพริกแบบสายพานคู่ (Joseph 
A.Randazzo, Aiken, SC) ดังแสดงในภาพที่ 1 
ใช้สายพานสองเส้นวางตัวขนานกัน บนและล่าง ที่
สายพานบนตดิตัง้แผ่นอดัพรกิ (504) และทีส่ายพานลา่งมี
ชอ่งวา่งขนาดพอดสีำ�หรบัพรกิหน่ึงผล ทีด่า้นขา้งสายพาน
บนและล่างติดตั้งลูกกลิ้ง (508) และสายพานชุดเล็ก 
(506) หลักการทำ�งานของเครื่องคือใช้แผ่นอัดพริกที่
ตดิตัง้อยูบ่นสายพานบน อดัผลพรกิให้แน่นลงบนสายพาน
ลา่ง เมือ่พริกเคลือ่นทีผ่่านลกูกลิง้และสายพานชดุเลก็ 
ก้านพริกจะถูกหนีบและดึงโดยลูกกลิ้งและสายพานให้
หลดุออกจากผลพรกิ เครือ่งเดด็ก้านพรกิแบบสายพาน
คูน้ั่นถูกออกแบบมาสำ�หรับพรกิพนัธ์ุฮาลาปโิน ซึง่มผีล
และก้านที่ใหญ่และแข็งกว่าพริกจินดา หากใช้งานกับ
พริกจินดาแรงบีบผลพริกให้อยู่กับที่จะทำ�ให้เกิดความ
เสยีหายกับผลพรกิ อกีทัง้เมือ่ผลพรกิมขีนาดตา่งกัน และ
ชอ่งวา่งระหวา่งแผ่นอดัพรกิบนสายพานบนกับสายพาน
ล่างไม่สามารถเปลี่ยนแปลงไปตามขนาดผลพริก
แรงกดลงบนผลพริกจะไม่เท่ากัน ทำ�ให้ประสิทธิภาพ
การทำ�งานลดลง
	 เคร่ืองเด็ดก้านพริกแบบลอ้ตะแกรงหมนุ (Delmar 
E.Snyder, Jr.,Oroville, CA; William Kenneth 
Snyder, Laytonville, CA) ดังแสดงในภาพที่ 2 

ประกอบดว้ยลอ้ตะแกรงทรงกระบอก รตูะแกรงมขีนาด
ใหญ่เพียงพอให้ก้านพริกลอดผ่านออกมาด้านนอกแต่
เล็กกว่าผลพริก มีลูกกลิ้งติดขนแปรงแข็งจำ�นวนหนึ่ง
หมนุอยูใ่นตำ�แหน่งตดิกับตะแกรง หลกัการทำ�งานของ
เครือ่งเดด็ก้านพรกิแบบลอ้หมนุคอืใชก้ารหมนุลอ้ตะแกรง
อยา่งตอ่เน่ือง ทำ�ให้ก้านพรกิสอดผ่านรตูะแกรงออกมา
ดา้นนอก และเมือ่ตะแกรงหมนุเคลือ่นทีไ่ปถึงตำ�แหน่ง
ลูกกลิ้งแปรงแข็ง ก้านพริกจะถูกขนแปรงหมุนชน 
แรงเสียดทานจะทำ�ให้ขั้วผลพริกหลุด และก้านพริก
ตกสู่ด้านล่าง เน่ืองจากตัวเคร่ืองไม่มีระบบจัดเรียง
ผลพริก จึงไม่สามารถเด็ดก้านพริกได้หมด นอกจาก
น้ีเคร่ืองเด็ดก้านพริกแบบล้อตะแกรงหมุนยังไม่เหมาะ
กับการทำ�งานอย่างต่อเนื่อง ซึ่งเป็นข้อจำ�กัดสำ�คัญใน
การพัฒนาความเร็วในการทำ�งาน

เครื ่องเด็ดกานพริกแบบลอตะแกรงหมุน 

(Delmar E.Snyder, Jr.,Oroville, CA; William 

Kenneth Snyder, Laytonville, CA) ดังแสดงใน

ภาพที่ 2 ประกอบดวยลอตะแกรงทรงกระบอก 

รูตะแกรงมีขนาดใหญเพียงพอใหกานพริกลอดผาน

ออกมาดานนอกแตเล็กกวาผลพริก มีลูกกลิ้งติดขนแปรง

แข็งจํานวนหนึ่งหมุนอยูในตําแหนงติดกับตะแกรง 

หลักการทํางานของเครื่องเด็ดกานพริกแบบลอหมุนคือ

ใชการหมุนลอตะแกรงอยางตอเนื่อง ทําใหกานพริก

สอดผานรูตะแกรงออกมาดานนอก และเม่ือตะแกรง

หมุนเคลื่อนท่ีไปถึงตําแหนงลูกกลิ้งแปรงแข็ง กานพริก

จะถูกขนแปรงหมุนชน แรงเสียดทานจะทําใหข้ัวผล

พริกหลุด และกานพริกตกสู ด านลาง เนื ่องจาก

ตัวเครื่องไมมีระบบจัดเรียงผลพริก จึงไมสามารถ

เด็ดกานพริกไดหมด นอกจากนี้เครื่องเด็ดกานพริก

แบบลอตะแกรงหมุนยังไมเหมาะกับการทํางานอยาง

ตอเนื่อง ซ่ึงเปนขอจํากัดสําคัญในการพัฒนาความเร็ว

ในการทํางาน 
 

 
 

ภาพท่ี 2 เครื่องเด็ดกานพริกแบบลอตะแกรงหมุน 

 

หลักการเด็ดกานพริกแบบสี่สายพาน (Nagendra 

B.Kodali, Pelham, NH (US)) ดังแสดงในภาพท่ี 3 

ประกอบไปดวยสายพาน 4 ชุด สายพานชุดท่ี 1 (205) 

คือสายพานแนวตรงยาวทําหนาที ่ลําเลียงผลพริก

ตลอดแนวสายพาน สายพานชุดที ่ 2 (235) คือ

สายพานคูขนานอยูดานบนสายพานชุดท่ี 1 ในชวงหลัง 

ทําหนาท่ีอัดผลพริกใหแนนลงบนสายพานชุดท่ี 1 ใน

ระหวางการเด็ดกานพริก สายพานชุดท่ี 3 (210) คือ

สายพานขนานแนวราบกับสายพานชุดท่ี 1 และเอียง

ลงในชวงหลังทํามุมกับสายพานชุดที่ 1 ทําหนาท่ี

ลําเลียงกานพริก สายพานชุดท่ี 4 (240) คือสายพาน

คูขนานอยูดานบนสายพานชุดท่ี 3 ทํางานคูกับสายพาน

ชุดที่ 3 เพื่อบีบกานพริกและดึงลงใหหลุดออกจาก

ผลพริก  

เนื่องจากใชหลักการคลายกับเครื่องเด็ดกานพริก

แบบสายพานคูจึงไมเหมาะสําหรับนํามาใชกับพริกจินดา 
 

 
 

ภาพท่ี 3 หลักการเด็ดกานพริกแบบสี่สายพาน 

  

3. การคิดคนและพัฒนาหลักการเด็ดกานพริกจินดา 

จากหลักการของเครื่องเด็ดกานพริกแบบลอ

ตะแกรงหมุน เม่ือกานพริกลอดผานรูตะแกรง และลอ

หมุนไปทําใหกานพริกเคลื ่อนที่ผานขนแปรงแข็ง 

แรงเสียดทานทําใหเกิดแรงดึงและแรงเฉือนท่ีข้ัวพริก

บริเวณท่ีติดอยูกับรูตะแกรง การเด็ดกานพริกท่ีเกิดข้ึน

เปนผลจากแรงที่กระทําบริเวณขั้วพริก กอใหเกิด

ความเคนท่ีมีขนาดสูงกวาความแข็งแรงของรอยตอ

ระหวางกานพริกและผลพริก กานพริกจึงหลุดออก 

ในกรณีของเครื่องเด็ดกานพริกแบบสายพานคูนั้น

เม่ือพริกเคลื่อนท่ีไปถึงลูกกลิ้งและสายพาน กานพริก

จะถูกสายพานและลูกกลิ้งบีบและดึงใหเคลื่อนท่ีออก

หางจากผลพริก ซึ่งทําใหเกิดแรงเฉือนและโมเมนต

ที่บริเวณขั้วพริกและหลุดออกในที่สุด ดังนั้นจึงได

แนวคิดทดลองหลักการในการเด็ดกานพริกดวยแรง

ชนิดตาง ๆ กระทําท่ีบริเวณข้ัวพริก เพ่ือหาชนิดของ

แรงที่ทําใหเกิดการขาดหลุดของกานพริกไดดีที่สุด 

ดังนี้ 

ภาพที่ 2 เครื่องเด็ดก้านพริกแบบล้อตะแกรงหมุน

	 หลกัการเด็ดก้านพรกิแบบสีส่ายพาน (Nagendra 
B.Kodali, Pelham, NH (US)) ดังแสดงในภาพที่ 
3 ประกอบไปด้วยสายพาน 4 ชุด สายพานชุดที่ 1 
(205) คือสายพานแนวตรงยาวทำ�หน้าที่ลำ�เลียงผล
พริกตลอดแนวสายพาน สายพานชุดที่ 2 (235) คือ
สายพานคู่ขนานอยู่ด้านบนสายพานชุดที ่ 1 ในช่วง
หลัง ทำ�หน้าที่อัดผลพริกให้แน่นลงบนสายพานชุดที่ 
1 ในระหว่างการเด็ดก้านพริก สายพานชุดที่ 3 (210) 
คือสายพานขนานแนวราบกับสายพานชุดที่ 1 และ
เอียงลงในช่วงหลังทำ�มุมกับสายพานชุดที่ 1 ทำ�หน้าที่
ลำ�เลยีงก้านพริก สายพานชดุที ่4 (240) คอืสายพานคู่
ขนานอยูด่า้นบนสายพานชดุที ่3 ทำ�งานคูกั่บสายพาน
 ชดุที ่3 เพือ่บบีก้านพริกและดงึลงให้หลดุออกจากผลพริก 



วิศวกรรมสาร มก.36

	 เน่ืองจากใช้หลักการคล้ายกับเครื่องเด็ดก้าน
พรกิแบบสายพานคูจึ่งไมเ่หมาะสำ�หรบันำ�มาใชกั้บพรกิ
จินดา

เครื ่องเด็ดกานพริกแบบลอตะแกรงหมุน 

(Delmar E.Snyder, Jr.,Oroville, CA; William 

Kenneth Snyder, Laytonville, CA) ดังแสดงใน

ภาพที่ 2 ประกอบดวยลอตะแกรงทรงกระบอก 

รูตะแกรงมีขนาดใหญเพียงพอใหกานพริกลอดผาน

ออกมาดานนอกแตเล็กกวาผลพริก มีลูกกลิ้งติดขนแปรง

แข็งจํานวนหนึ่งหมุนอยูในตําแหนงติดกับตะแกรง 

หลักการทํางานของเครื่องเด็ดกานพริกแบบลอหมุนคือ

ใชการหมุนลอตะแกรงอยางตอเนื่อง ทําใหกานพริก

สอดผานรูตะแกรงออกมาดานนอก และเม่ือตะแกรง

หมุนเคลื่อนท่ีไปถึงตําแหนงลูกกลิ้งแปรงแข็ง กานพริก

จะถูกขนแปรงหมุนชน แรงเสียดทานจะทําใหข้ัวผล

พริกหลุด และกานพริกตกสู ด านลาง เนื ่องจาก

ตัวเครื่องไมมีระบบจัดเรียงผลพริก จึงไมสามารถ

เด็ดกานพริกไดหมด นอกจากนี้เครื่องเด็ดกานพริก

แบบลอตะแกรงหมุนยังไมเหมาะกับการทํางานอยาง

ตอเนื่อง ซ่ึงเปนขอจํากัดสําคัญในการพัฒนาความเร็ว

ในการทํางาน 
 

 
 

ภาพท่ี 2 เครื่องเด็ดกานพริกแบบลอตะแกรงหมุน 

 

หลักการเด็ดกานพริกแบบสี่สายพาน (Nagendra 

B.Kodali, Pelham, NH (US)) ดังแสดงในภาพท่ี 3 

ประกอบไปดวยสายพาน 4 ชุด สายพานชุดท่ี 1 (205) 

คือสายพานแนวตรงยาวทําหนาที ่ลําเลียงผลพริก

ตลอดแนวสายพาน สายพานชุดที ่ 2 (235) คือ

สายพานคูขนานอยูดานบนสายพานชุดท่ี 1 ในชวงหลัง 

ทําหนาท่ีอัดผลพริกใหแนนลงบนสายพานชุดท่ี 1 ใน

ระหวางการเด็ดกานพริก สายพานชุดท่ี 3 (210) คือ

สายพานขนานแนวราบกับสายพานชุดท่ี 1 และเอียง

ลงในชวงหลังทํามุมกับสายพานชุดที่ 1 ทําหนาท่ี

ลําเลียงกานพริก สายพานชุดท่ี 4 (240) คือสายพาน

คูขนานอยูดานบนสายพานชุดท่ี 3 ทํางานคูกับสายพาน

ชุดที่ 3 เพื่อบีบกานพริกและดึงลงใหหลุดออกจาก

ผลพริก  

เนื่องจากใชหลักการคลายกับเครื่องเด็ดกานพริก

แบบสายพานคูจึงไมเหมาะสําหรับนํามาใชกับพริกจินดา 
 

 
 

ภาพท่ี 3 หลักการเด็ดกานพริกแบบสี่สายพาน 

  

3. การคิดคนและพัฒนาหลักการเด็ดกานพริกจินดา 

จากหลักการของเครื่องเด็ดกานพริกแบบลอ

ตะแกรงหมุน เม่ือกานพริกลอดผานรูตะแกรง และลอ

หมุนไปทําใหกานพริกเคลื ่อนที่ผานขนแปรงแข็ง 

แรงเสียดทานทําใหเกิดแรงดึงและแรงเฉือนท่ีข้ัวพริก

บริเวณท่ีติดอยูกับรูตะแกรง การเด็ดกานพริกท่ีเกิดข้ึน

เปนผลจากแรงที่กระทําบริเวณขั้วพริก กอใหเกิด

ความเคนท่ีมีขนาดสูงกวาความแข็งแรงของรอยตอ

ระหวางกานพริกและผลพริก กานพริกจึงหลุดออก 

ในกรณีของเครื่องเด็ดกานพริกแบบสายพานคูนั้น

เม่ือพริกเคลื่อนท่ีไปถึงลูกกลิ้งและสายพาน กานพริก

จะถูกสายพานและลูกกลิ้งบีบและดึงใหเคลื่อนท่ีออก

หางจากผลพริก ซึ่งทําใหเกิดแรงเฉือนและโมเมนต

ที่บริเวณขั้วพริกและหลุดออกในที่สุด ดังนั้นจึงได

แนวคิดทดลองหลักการในการเด็ดกานพริกดวยแรง

ชนิดตาง ๆ กระทําท่ีบริเวณข้ัวพริก เพ่ือหาชนิดของ

แรงที่ทําใหเกิดการขาดหลุดของกานพริกไดดีที่สุด 

ดังนี้ 

ภาพที่ 3 หลักการเด็ดก้านพริกแบบสี่สายพาน

3. การคิดค้นและพัฒนาหลักการเด็ดก้านพริกจินดา

	 จากหลักการของเคร่ืองเด็ดก้านพริกแบบ
ล้อตะแกรงหมุน เมื่อก้านพริกลอดผ่านรูตะแกรง 
และล้อหมุนไปทำ�ให้ก้านพริกเคลื่อนที่ผ่านขนแปรง
แข็งแรงเสียดทานทำ�ให้เกิดแรงดึงและแรงเฉือนที่
ขั้วพริกบริเวณที่ติดอยู่กับรูตะแกรง การเด็ดก้านพริก
ที่เกิดขึ้นเป็นผลจากแรงที่กระทำ�บริเวณขั้วพริก 
ก่อให้เกิดความเค้นที่มีขนาดสูงกว่าความแข็งแรงของ
รอยตอ่ระหวา่งก้านพริกและผลพริก ก้านพริกจึงหลดุออก
	 ในกรณีของเครื่องเด็ดก้านพริกแบบสายพาน
คู่น้ันเมื่อพริกเคลื่อนที่ไปถึงลูกกลิ้งและสายพาน 
ก้านพริกจะถูกสายพานและลกูกลิง้บบีและดงึให้เคลือ่นที่
ออกห่างจากผลพรกิ ซึง่ทำ�ให้เกิดแรงเฉอืนและโมเมนต์
ทีบ่รเิวณขัว้พริกและหลดุออกในทีส่ดุ ดงัน้ันจึงไดแ้นวคดิ
ทดลองหลกัการในการเดด็ก้านพรกิดว้ยแรงชนิดตา่งๆ 
กระทำ�ทีบ่รเิวณขัว้พรกิ เพือ่หาชนิดของแรงทีท่ำ�ให้เกิด
การขาดหลุดของก้านพริกได้ดีที่สุด ดังนี้
	 ใช้แรงดึงโดยทดลองดึงก้านพริกและผลพริก
ออกจากกันในแนวเส้นตรงตามภาพที ่ 4(ก) เมื่อแรง
ดึงมีค่าเพิ่มขึ้น จุดที่อ่อนแอที่สุดในแนวเส้นแรงจะ
ขาดออกจากกัน ซึ่งพบว่าคือบริเวณใกล้โคนก้านพริก 
ผลที่ได้คือยังมีก้านพริกส่วนหน่ึงติดอยู่กับผลพริก 
การใช้แรงดึงจึงไม่เหมาะสม

	 การทดลองหมุนก้านพรกิและตัวพรกิในทศิทาง 
ตรงข้ามด้วยแรงบิด ตามภาพที่ 4(ข) และโมเมนต์
ดัดตามภาพที่ 4(ค) พบว่าให้ผลคล้ายกันคือสามารถ
ทำ�ให้ก้านพริกหลุดออกได้ดี ในกรณีที่ใช้มือจับยึดด้าน
ก้านพริกแน่นและชิดกับโคนก้าน แต่กรณีแรงบิด
ในภาพที่ 4(ข) ต้องใช้แรงจับยึดด้านก้านพริกมากกว่า 
จึงนำ�หลักการใช้โมเมนต์ดัดในภาพที่ 4(ค) มาพัฒนา
ต่อในรูปแบบที่จะใช้กลไกทางกลได้โดยพิจารณา 2 
กรณี คือการหนีบยึดผลพริกด้วยแผ่นแข็งและใช้มือ
หมุนหักขั้วด้านก้านพริก ดังภาพที่ 4(ง) และการหนีบ
ยึดก้านพริกด้วยแผ่นแข็งและใช้มือหมุนหักขั้วด้านผล
พริก ดังภาพที่ 4(จ)

ใชแรงดึง โดยทดลองดึงกานพริกและผลพริก

ออกจากกันในแนวเสนตรงตามภาพท่ี 4(ก) เม่ือแรงดึง

มีคาเพิ่มขึ้น จุดที่ออนแอที่สุดในแนวเสนแรงจะขาด

ออกจากกัน ซ่ึงพบวาคือบริเวณใกลโคนกานพริก ผลท่ี

ไดคือยังมีกานพริกสวนหนึ่งติดอยูกับผลพริก การใช

แรงดึงจึงไมเหมาะสม 

การทดลองหมุนกานพริกและตัวพริกในทิศทาง 

ตรงขามดวยแรงบิด ตามภาพท่ี 4(ข) และโมเมนตดัด

ตามภาพท่ี 4(ค) พบวาใหผลคลายกันคือสามารถทําให

กานพริกหลุดออกไดดี ในกรณีท่ีใชมือจับยึดดานกาน

พริกแนนและชิดกับโคนกาน แตกรณีแรงบิดในภาพท่ี 

4(ข) ตองใชแรงจับยึดดานกานพริกมากกวา จึงนํา

หลักการใชโมเมนตดัดในภาพที่ 4(ค) มาพัฒนาตอ

ในรูปแบบท่ีจะใชกลไกทางกลไดโดยพิจารณา 2 กรณี 

คือการหนีบยึดผลพริกดวยแผนแข็งและใชมือหมุน

หักข้ัวดานกานพริก ดังภาพท่ี 4(ง) และการหนีบยึด

กานพริกดวยแผนแข็งและใชมือหมุนหักขั้วดาน

ผลพริก ดังภาพท่ี 4(จ) 

 

ก)  

 

 

ข) 

 

 

ค) 

 

 

ง) 

 

 

จ) 

 
 

ภาพท่ี 4 การทดลองเด็ดกานพริกแบบตาง ๆ 

ผลการทดลองพบวา กรณีแรก (ภาพที่ 4(ง)) 

จะใหผลลัพธดีในกรณีที่มือจับยึดดานกานพริกแนน

ที่บริเวณโคนกานแลวหมุนหัก สวนกรณีหลัง (ภาพท่ี 

4(จ)) การจับยึดกานพริกดวยแผนแข็งทําไดจํากัดคือ 

ไมสามารถยึดถึงโคนกานพริกไดงาย เนื่องจากมีขนาด

ใหญกวาสวนอ่ืนของกานพริก ทําใหเด็ดกานพริกไมได 

เนื่องจากกานพริกจะงอตามท่ีบริเวณโคนกาน หากใช

วิธีการนี ้การจับยึดตองมีการปรับปรุงรูปแบบให

เหมาะสมมากข้ึน 

เมื่อวิเคราะหทั้งสองกรณีเปรียบเทียบกันใน

ดานการปรับใหใชกับกลไกทางกล พบวากลไกจะ

ประกอบดวย 2 สวน คือสวนจับยึดดานใดดานหนึ่งให

แนนอยูกับท่ี และสวนเคลื่อนท่ีเพ่ือทําใหเกิดโมเมนตดัด

ท่ีตองการสําหรับหักข้ัวพริกอีกดานหนึ่ง แตเนื่องจาก

กลไกสวนหลังนี้มีการเคลื่อนท่ี การจับยึดไปพรอม ๆ 

กับการหมุนหักจึงทําไดยาก ดังนั้นจึงควรใชกลไกสวน

เคลื่อนท่ีกับดานผลพริก (ภาพท่ี 4(จ)) เนื่องจากผลพริก 

มีขนาดใหญและแข็งแรงกวาดานกานพริก สามารถทํา

ใหเกิดโมเมนตไดดวยการใชแรงดันในทิศตั้งฉากกับ

แกนของผลพริก ซ่ึงทําไดงายดวยกลไกทางกล 

ปญหาของวิธีการในภาพท่ี 4(จ) คือการยึดกาน

ดวยแผนประกบแข็งทําไดยาก ดังนั้นจึงตองหาวิธีการ

ยึดกานพริกใหม ท่ีสามารถยึดไดถึงโคนกานสวนท่ีตอ

กับผลพริกซ่ึงมีขนาดใหญกวา ผลจากการคิดคน ทําให

พบวิธีการยึดกานพริกใหไดตามความตองการขางตน

โดยการสอดกานพริกผานรูแบบ countersink พรอม

กับใชแรงดึงกานพริกใหตึง ทําใหข้ัวพริกแนบแนนกับ

มุมเอียงของรูดังภาพท่ี 5 ผลการทดสอบดวยวิธีนี้

พบวาผลพริกหลุดออกจากกานพริกโดยงายและไมเกิด

ความเสียหายตอผลพริก 

 
 

ภาพท่ี 5 การยึดกานพริกดวยแผนเจาะรูเอียงและ    

แรงดึงท่ีกาน หมุนหักดวยแรงดันตั้งฉากกับแกนผลพริก 

ภาพที่ 4 การทดลองเด็ดก้านพริกแบบต่าง ๆ
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	 ผลการทดลองพบว่า กรณีแรก (ภาพที่ 4(ง)) 
จะให้ผลลัพธ์ดีในกรณีที่มือจับยึดด้านก้านพริกแน่นที่
บริเวณโคนก้านแล้วหมุนหัก ส่วนกรณีหลัง (ภาพที่ 
4(จ)) การจับยึดก้านพริกด้วยแผ่นแข็งทำ�ได้จำ�กัดคือ 
ไม่สามารถยึดถึงโคนก้านพริกได้ง่าย เนื่องจากมีขนาด
ใหญ่กว่าส่วนอื่นของก้านพริก ทำ�ให้เด็ดก้านพริกไม่ได้ 
เนื่องจากก้านพริกจะงอตามที่บริเวณโคนก้าน หากใช้
วธีิการน้ีการจบัยดึตอ้งมกีารปรับปรงุรปูแบบให้เหมาะ
สมมากขึ้น
	 เมือ่วเิคราะห์ทัง้สองกรณเีปรยีบเทยีบกันในดา้น
การปรับให้ใช้กับกลไกทางกล พบว่ากลไกจะประกอบ
ดว้ย 2 สว่น คอืสว่นจับยดึดา้นใดดา้นหน่ึงให้แน่นอยูกั่บ
ที ่และสว่นเคลือ่นทีเ่พือ่ทำ�ให้เกิดโมเมนตด์ดัทีต่อ้งการ
สำ�หรับหักขั้วพริกอีกด้านหนึ่ง แต่เนื่องจากกลไกส่วน
หลงัน้ีมกีารเคลือ่นที ่การจับยดึไปพรอ้มๆ กับการหมนุ
หักจึงทำ�ได้ยาก ดังนั้นจึงควรใช้กลไกส่วนเคลื่อนที่กับ
ด้านผลพริก (ภาพที่ 4(จ)) เนื่องจากผลพริก มีขนาด
ใหญ่และแข็งแรงกว่าด้านก้านพริก สามารถทำ�ให้เกิด
โมเมนต์ได้ด้วยการใช้แรงดันในทิศตั้งฉากกับแกนของ
ผลพริก ซึ่งทำ�ได้ง่ายด้วยกลไกทางกล
	 ปญัหาของวธีิการในภาพที ่4(จ) คอืการยดึก้าน
ด้วยแผ่นประกบแขง็ทำ�ได้ยาก ดังนัน้จงึตอ้งหาวิธกีาร
ยดึก้านพรกิใหม ่ทีส่ามารถยดึไดถึ้งโคนก้านสว่นทีต่อ่กับ
ผลพริกซึง่มขีนาดใหญก่วา่ ผลจากการคดิคน้ ทำ�ให้พบ
วิธีการยึดก้านพริกให้ได้ตามความต้องการข้างต้นโดย
การสอดก้านพริกผ่านรูแบบ countersink พร้อมกับ
ใช้แรงดึงก้านพริกให้ตึง ทำ�ให้ขั้วพริกแนบแน่นกับมุม
เอียงของรูดังภาพที่ 5 ผลการทดสอบด้วยวิธีนี้พบว่า
ผลพริกหลดุออกจากก้านพรกิโดยง่ายและไมเ่กิดความ
เสียหายต่อผลพริก

ใชแรงดึง โดยทดลองดึงกานพริกและผลพริก

ออกจากกันในแนวเสนตรงตามภาพท่ี 4(ก) เม่ือแรงดึง

มีคาเพิ่มขึ้น จุดที่ออนแอที่สุดในแนวเสนแรงจะขาด

ออกจากกัน ซ่ึงพบวาคือบริเวณใกลโคนกานพริก ผลท่ี

ไดคือยังมีกานพริกสวนหนึ่งติดอยูกับผลพริก การใช

แรงดึงจึงไมเหมาะสม 

การทดลองหมุนกานพริกและตัวพริกในทิศทาง 

ตรงขามดวยแรงบิด ตามภาพท่ี 4(ข) และโมเมนตดัด

ตามภาพท่ี 4(ค) พบวาใหผลคลายกันคือสามารถทําให

กานพริกหลุดออกไดดี ในกรณีท่ีใชมือจับยึดดานกาน

พริกแนนและชิดกับโคนกาน แตกรณีแรงบิดในภาพท่ี 

4(ข) ตองใชแรงจับยึดดานกานพริกมากกวา จึงนํา

หลักการใชโมเมนตดัดในภาพที่ 4(ค) มาพัฒนาตอ

ในรูปแบบท่ีจะใชกลไกทางกลไดโดยพิจารณา 2 กรณี 

คือการหนีบยึดผลพริกดวยแผนแข็งและใชมือหมุน

หักข้ัวดานกานพริก ดังภาพท่ี 4(ง) และการหนีบยึด

กานพริกดวยแผนแข็งและใชมือหมุนหักขั้วดาน

ผลพริก ดังภาพท่ี 4(จ) 

 

ก)  

 

 

ข) 

 

 

ค) 

 

 

ง) 

 

 

จ) 

 
 

ภาพท่ี 4 การทดลองเด็ดกานพริกแบบตาง ๆ 

ผลการทดลองพบวา กรณีแรก (ภาพที่ 4(ง)) 

จะใหผลลัพธดีในกรณีที่มือจับยึดดานกานพริกแนน

ที่บริเวณโคนกานแลวหมุนหัก สวนกรณีหลัง (ภาพท่ี 

4(จ)) การจับยึดกานพริกดวยแผนแข็งทําไดจํากัดคือ 

ไมสามารถยึดถึงโคนกานพริกไดงาย เนื่องจากมีขนาด

ใหญกวาสวนอ่ืนของกานพริก ทําใหเด็ดกานพริกไมได 

เนื่องจากกานพริกจะงอตามท่ีบริเวณโคนกาน หากใช

วิธีการนี ้การจับยึดตองมีการปรับปรุงรูปแบบให

เหมาะสมมากข้ึน 

เมื่อวิเคราะหทั้งสองกรณีเปรียบเทียบกันใน

ดานการปรับใหใชกับกลไกทางกล พบวากลไกจะ

ประกอบดวย 2 สวน คือสวนจับยึดดานใดดานหนึ่งให

แนนอยูกับท่ี และสวนเคลื่อนท่ีเพ่ือทําใหเกิดโมเมนตดัด

ท่ีตองการสําหรับหักข้ัวพริกอีกดานหนึ่ง แตเนื่องจาก

กลไกสวนหลังนี้มีการเคลื่อนท่ี การจับยึดไปพรอม ๆ 

กับการหมุนหักจึงทําไดยาก ดังนั้นจึงควรใชกลไกสวน

เคลื่อนท่ีกับดานผลพริก (ภาพท่ี 4(จ)) เนื่องจากผลพริก 

มีขนาดใหญและแข็งแรงกวาดานกานพริก สามารถทํา

ใหเกิดโมเมนตไดดวยการใชแรงดันในทิศตั้งฉากกับ

แกนของผลพริก ซ่ึงทําไดงายดวยกลไกทางกล 

ปญหาของวิธีการในภาพท่ี 4(จ) คือการยึดกาน

ดวยแผนประกบแข็งทําไดยาก ดังนั้นจึงตองหาวิธีการ

ยึดกานพริกใหม ท่ีสามารถยึดไดถึงโคนกานสวนท่ีตอ

กับผลพริกซ่ึงมีขนาดใหญกวา ผลจากการคิดคน ทําให

พบวิธีการยึดกานพริกใหไดตามความตองการขางตน

โดยการสอดกานพริกผานรูแบบ countersink พรอม

กับใชแรงดึงกานพริกใหตึง ทําใหข้ัวพริกแนบแนนกับ

มุมเอียงของรูดังภาพท่ี 5 ผลการทดสอบดวยวิธีนี้

พบวาผลพริกหลุดออกจากกานพริกโดยงายและไมเกิด

ความเสียหายตอผลพริก 

 
 

ภาพท่ี 5 การยึดกานพริกดวยแผนเจาะรูเอียงและ    

แรงดึงท่ีกาน หมุนหักดวยแรงดันตั้งฉากกับแกนผลพริก 

ภาพที่ 5 การยึดก้านพริกด้วยแผ่นเจาะรูเอียงและ    
แรงดงึทีก้่าน หมนุหักดว้ยแรงดนัตัง้ฉากกับแกนผลพรกิ

4. การออกแบบและสรา้งเคร่ืองเดด็ก้านพริกจินดา
แบบทำ�งานต่อเนื่อง

	 การออกแบบกลไกสำ�หรับเครื่องเด็ดก้านพริก
จินดา ดำ�เนินการตามกระบวนการออกแบบของ 
Pahl G., Beitz., Feldhusen. and Grote K.H. 
(Engineering Design. A Systematic Approach.) 
โดยเมื่อวิเคราะห์หลักการเด็ดก้านพริกข้างต้นพบว่า
ประกอบด้วยหน้าที่การทำ�งาน 3 ส่วนหลัก เรียงตาม 
ลำ�ดับการทำ�งาน คอื 1) การนำ�ผลพริกเขา้สูก่ลไกเดด็
ก้าน 2) การบบีก้านและดงึให้โคนก้านแนบแน่นกับเบา้
เอียง และ 3) การทำ�ให้เกิดโมเมนต์บนผลพริกในทิศ
ตัง้ฉากกับแกนผลพริกเพือ่ให้ผลพริกหลดุออกจากก้าน 
หลังจากน้ันจึงออกแบบกลไกที่สามารถทำ�งานได้ตาม
หน้าทีท่ัง้ 3 สว่นขา้งตน้ แลว้นำ�มาประกอบเขา้ดว้ยกัน
เป็นเครื่องต้นแบบ โดยมีรายละเอียดผลการออกแบบ
เรียงตามลำ�ดับการออกแบบดังนี้
	 4.1	การบีบและดึงก้านพริกให้แนบกับเบ้า
	 กลไกบบีและดงึก้านพริกใชห้ลกัการของ Slider-
Crank คู่แบบสมมาตร ดังแสดงในภาพที่ 6 ประกอบ
ด้วย
	 1) ก้าน 1 ลักษณะเป็นโลหะแผ่น ปลายด้าน
หนึ่งยึดกับแผ่นยางสำ�หรับบีบก้านพริก ปลายอีกด้าน
หน่ึงเชื่อมติดกับก้านสั้นซึ่งมีรูสำ�หรับสวมกับแกน 3 
บรเิวณตอนกลางเชือ่มตดิกับก้านยาวซึง่มรีสูำ�หรบัสวม
กับแกน 1
	 2) ก้าน 2 ลักษณะเป็นโลหะแผ่นเรียวยาว 
ปลายด้านหนึ่งสวมกับแกน 2 และปลายอีกด้านหนึ่ง
สวมกับแกน3
	 3) แผ่นเลือ่น 1 ลกัษณะเปน็โลหะแผ่นสีเ่หลีย่ม 
ติดตั้งบนรางเลื่อน ปลายด้านหน่ึงเจาะรูสำ�หรับยึด
สปริง 1 บริเวณกลางแผ่นเชื่อมติดกับแกน 1 ในแนว 
ตัง้ฉากกับระนาบของแผ่น ปลายแกนเจาะรสูำ�หรบัยดึ
กับสปริง 2
	 4) แผ่นเลื่อน 2 ลักษณะเป็นโลหะแผ่นยาว 
ติดตั้งบนรางเลื่อนถัดจากแผ่นเลื่อน 1 ปลายด้านหนึ่ง
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เชื่อมติดกับแกน 2 ในแนวตั้งฉากกับระนาบของแผ่น 
ปลายแกนเจาะรูสำ�หรับยึดกับสปริง 2 ปลายอีกด้าน
หนึ่งเชื่อมติดกับแกน 4 ในแนวตั้งฉากกับระนาบของ
แผ่น
	 5)	ลกูกลิง้ ติดตัง้อยูบ่นแกน 4 บนแผ่นเลือ่น 2 
ใชคู้กั่บลกูเบีย้วเชงิเสน้เพือ่ดงึแผ่นเลือ่น 2 ให้เคลือ่นที่
	 6)	รางเลือ่น ยดึแน่นกับโครงสรา้งมแีผ่นเลือ่น 
1 และแผน่เลือ่น 2 ตดิตัง้อยูแ่ละเคลือ่นทีไ่ดอ้สิระตาม
แนวรางเลื่อน
	 7)	แผ่นเบา้ เปน็โลหะแผ่น ตรงกลางแผ่นเจาะ
รรูปูกรวยสำ�หรบัสอดก้านพรกิผ่าน และรองรับขัว้พรกิ
ในขณะที่กลไกดึงก้านพริก
	 8)	สปริง 1 เป็นสปริงดึง ปลายด้านหนึ่งยึด
กับแกน 1 ปลายอีกด้านยึดกับแผ่นเบ้า
	 9) 	สปริง 2 เป็นสปริงดึงซึ่งมีความแข็ง 
(stiffness) น้อยกว่าสปริง 1 ปลายด้านหน่ึงยึดกับ
แกน 1 ปลายอีกด้านยึดกับแกน 2

4. การออกแบบและสรางเครื่องเด็ดกานพริกจินดา

แบบทํางานตอเนื่อง 

การออกแบบกลไกสําหรับเครื่องเด็ดกานพริก

จินดา ดําเนินการตามกระบวนการออกแบบของ 

Pahl G., Beitz., Feldhusen. and Grote K.H. 

(Engineering Design. A Systematic Approach.) 

โดยเม่ือวิเคราะหหลักการเด็ดกานพริกขางตนพบวา

ประกอบดวยหนาท่ีการทํางาน 3 สวนหลัก เรียงตาม 

ลําดับการทํางาน คือ 1) การนําผลพริกเขาสูกลไก

เด็ดกาน 2) การบีบกานและดึงใหโคนกานแนบแนน

กับเบาเอียง และ 3) การทําใหเกิดโมเมนตบนผลพริก

ในทิศตั้งฉากกับแกนผลพริกเพื่อใหผลพริกหลุด

ออกจากกาน หลังจากนั้นจึงออกแบบกลไกท่ีสามารถ

ทํางานไดตามหนาที่ทั ้ง 3 สวนขางตน แลวนํามา

ประกอบเขาดวยกันเปนเครื่องตนแบบ โดยมีรายละเอียด

ผลการออกแบบเรียงตามลําดับการออกแบบดังนี้ 

 

4.1 การบีบและดึงกานพริกใหแนบกับเบา 

กลไกบีบและดึงกานพริกใชหลักการของ 

Slider-Crank คูแบบสมมาตร ดังแสดงในภาพที่ 6 

ประกอบดวย 

1) กาน 1 ลักษณะเปนโลหะแผน ปลายดานหนึ่ง

ยึดกับแผนยางสําหรับบีบกานพริก ปลายอีกดานหนึ่ง

เชื่อมติดกับกานสั้นซ่ึงมีรูสําหรับสวมกับแกน 3 บริเวณ

ตอนกลางเชื่อมติดกับกานยาวซึ่งมีรูสําหรับสวมกับ

แกน 1 

2) กาน 2 ลักษณะเปนโลหะแผนเรียวยาว 

ปลายดานหนึ่งสวมกับแกน 2 และปลายอีกดานหนึ่ง

สวมกับแกน3 

3) แผนเลื่อน 1 ลักษณะเปนโลหะแผนสี่เหลี่ยม 

ติดต้ังบนรางเลื่อน ปลายดานหนึ่งเจาะรูสําหรับยึด

สปริง 1 บริเวณกลางแผนเชื่อมติดกับแกน 1 ในแนว 

ตั้งฉากกับระนาบของแผน ปลายแกนเจาะรูสําหรับ

ยึดกับสปริง 2 

4) แผนเลื่อน 2 ลักษณะเปนโลหะแผนยาว 

ติดตั้งบนรางเลื่อนถัดจากแผนเลื่อน 1 ปลายดานหนึ่ง

เชื่อมติดกับแกน 2 ในแนวตั้งฉากกับระนาบของแผน 

ปลายแกนเจาะรูสําหรับยึดกับสปริง 2 ปลายอีกดานหนึ่ง

เชื่อมติดกับแกน 4 ในแนวตั้งฉากกับระนาบของแผน 

5) ลูกกลิ้ง ติดต้ังอยูบนแกน 4 บนแผนเลื่อน 2 

ใชคูกับลูกเบี้ยวเชิงเสนเพ่ือดึงแผนเลื่อน 2  ใหเคลื่อนท่ี 

6) รางเลื่อน ยึดแนนกับโครงสรางมีแผนเลื่อน 

1 และแผนเลื่อน 2 ติดตั้งอยูและเคลื่อนท่ีไดอิสระตาม

แนวรางเลื่อน 

7) แผนเบา เปนโลหะแผน ตรงกลางแผนเจาะรู

รูปกรวยสําหรับสอดกานพริกผาน และรองรับข้ัวพริก

ในขณะท่ีกลไกดึงกานพริก 

8) สปริง 1 เปนสปริงดึง ปลายดานหนึ่งยึดกับ

แกน 1 ปลายอีกดานยึดกับแผนเบา 

9) สปริง 2 เปนสปริงดึงซ่ึงมีความแข็ง (stiffness) 

นอยกวาสปริง 1 ปลายดานหนึ่งยึดกับแกน 1 ปลาย

อีกดานยึดกับแกน 2 

 

 

ภาพท่ี 6 กลไกบีบและดึงกานพริกจินดา 

 

ภาพที่ 6 กลไกบีบและดึงก้านพริกจินดา

	 หลักการทำ�งานของกลไกบีบและดึงก้าน
พริกจินดา แสดงดังภาพที่ 7 เริ่มต้นเมื่อก้านพริกที่
สอดผ่านเบ้าเอียงทรงกรวยอยู่ในตำ�แหน่งระหว่าง
แผ่นยาง เมือ่ชดุกลไกเคลือ่นที ่ลกูกลิง้บนแผ่นเลือ่น 2 
จะเคลื่อนที่ในแนวรางเลื่อนตามลูกเบี้ยวเชิงเส้นที่
ติดอยู่บนแผ่นเลื่อน 2 แกน 1 จะถูกดึงถอยหลังไป
พร้อมกัน ทำ�ให้ก้าน 2 กางออก และดันก้าน 1 
ให้หมุนรอบแกน 1 เนื่องจากสปริง 1 มีความแข็ง
มากกว่าสปริง 2 ในระหว่างน้ีแผ่นเลื่อน 1 จะไม่
เคลื่อนที่จนกระทั่งแผ่นยางบีบก้านพริกจนแน่น เรียก
กระบวนการชว่งน้ีวา่การดงึระยะแรก หลงัจากน้ันเมือ่
ลูกกลิ้งบนแผ่นเลื่อน 2 เคลื่อนที่ตามลูกเบี้ยวเชิงเส้น
เพิ่มมากขึ้นขณะเดียวกันก้าน 1 ไม่สามารถหมุนต่อไป
ได้เน่ืองจากแผ่นยางสองด้านบีบก้านพริกจนสุดแล้ว 
ก้าน 1 ทั้งสองฝั่งจะดึงแผ่นเลื่อน 1 ให้เคลื่อนที่ตาม
ไปพร้อม ๆ กับสปริง 1 ยืดตัวออก ส่งผลให้ก้านพริก
ถูกดึงจนขั้วพริกติดแน่นเข้ากับแผ่นเบ้ารูปกรวย ตาม
ภาพที่ 7 เรียกกระบวนการช่วงน้ีว่าการดึงในระยะ
ที่สอง การเด็ดก้านพริกเกิดขึ้นในช่วงนี้ หลังจากนั้น
ชุดกลไกจะเคลือ่นทีก่ลบัตามแผน่ลกูเบี้ยวเชงิเส้นดว้ย
แรงดึงของสปริง 1 ไปที่ตำ�แหน่งเริ่มต้นและแผ่นยาง
จะอ้าออกด้วยแรงดึงของสปริง 2 จนกลับมาอยู่ใน
ตำ�แหน่งตั้งต้นอีกครั้ง

หลักการทํางานของกลไกบีบและดึงกานพริก

จินดา แสดงดังภาพท่ี 7 เริ่มตนเม่ือกานพริกท่ีสอดผาน

เบาเอียงทรงกรวยอยูในตําแหนงระหวางแผนยาง 

เม่ือชุดกลไกเคลื่อนท่ี ลูกกลิ้งบนแผนเลื่อน 2 จะเคลื่อนท่ี

ในแนวรางเลื่อนตามลูกเบี้ยวเชิงเสนท่ีติดอยูบนแผน

เลื่อน 2 แกน 1 จะถูกดึงถอยหลังไปพรอมกัน ทําให

กาน 2 กางออก และดันกาน 1 ใหหมุนรอบแกน 1 

เนื่องจากสปริง 1 มีความแข็งมากกวาสปริ ง 2 

ในระหวา งนี้แผนเลื่อน 1 จะไมเคลื่อนท่ีจนกระท่ัง

แผนยางบีบกานพริกจนแนน เรียกกระบวนการชวงนี้

วาการดึงระยะแรก หลังจากนั้นเม่ือลูกกลิ้งบนแผน

เลื่อน 2 เคลื่อนที่ตามลูกเบี้ยวเชิงเสนเพิ่มมากขึ้น

ขณะเดียวกันกาน 1 ไมสามารถหมุนตอไปไดเนื่องจาก

แผนยางสองดานบีบกานพริกจนสุดแลว กาน 1 ท้ัง

สองฝงจะดึงแผนเลื่อน 1 ใหเคลื่อนท่ีตามไปพรอม ๆ 

กับสปริง 1 ยืดตัวออก สงผลใหกานพริกถูกดึงจน

ขั้วพริกติดแนนเขากับแผนเบารูปกรวย ตามภาพท่ี 7 

เรียกกระบวนการชวงนี้วาการดึงในระยะที่สอง 

การเด็ดกานพริกเกิดข้ึนในชวงนี้ หลังจากนั้นชุดกลไก

จะเคลื่อนท่ีกลับตามแผนลูกเบี้ยวเชิงเสนดวยแรงดึง

ของสปริง 1 ไปท่ีตําแหนงเริ่มตนและแผนยางจะอาออก

ดวยแรงดึงของสปริง 2 จนกลับมาอยูในตําแหนงตั้งตน

อีกครั้ง 
 

 
 

ภาพท่ี 7 หลักการทํางานของกลไกบีบและดึงกานพริก 

4.2 การทําใหเกิดโมเมนตบนผลพริก 

จากภาพที่ 7 ขณะที่ชุดกลไกอยูในกระบวน 

การดึงในระยะท่ีสอง ผลพริกถูกดึงใหแนบกับแผนเบา

รูปกรวย ใชกานแข็งเคลื่อนท่ีดันผลพริกในแนวตั้งฉาก

กับแกนผลพริกเพ่ือสรางโมเมนตบนผลพริก ทําใหผล

พริกถูกดันหลุดออกจากกาน 
 

4.3 การนําผลพริกเขาสูกลไกเด็ดกาน 

เนื ่อ งจากเครื ่องตนแบบของงานวิจ ัยนี ้มี

จุดประสงคเพ่ือการทดสอบหลักการและกลไกเด็ดกาน 

ดังนั้นการนําผลพริกเขาสูกลไกเด็ดกานจึงใชการเรียง

ผลพริกดวยมือไวในตําแหนงที่เหมาะสมตอการเด็ด

กาน โดยการวางพริกลงบนแผนรองรับผลพริก ซ่ึงเปน

โลหะแผนพับเปนรูปตัววี ติดตั้งอยูบนโซลําเลียง 

เพื่อใหผลพริกอยูในตําแหนงตรงกลาง และเคลื่อนท่ี

เขาสูชุดกลไกบีบและดึงกานพริกพอดี 
 

4.4 การออกแบบเครื่องตนแบบเพ่ือการทํางาน

แบบตอเนื่อง 

การออกแบบเครื่องเด็ดกานพริกจินดาตนแบบ

เพ่ือการทํางานแบบตอเนื่อง โดยใชหลักการท่ีกลาวมา

ขางตน คือการบีบและดึงกานพริกใหแนบกับเบา 

การทําใหเกิดโมเมนตบนผลพริก และการนําผลพริก

เขาสูกลไกเด็ดกาน มาทํางานรวมกัน ประกอบดวย

ส วนประกอบหลักด ังแสดง ในภาพที ่ 8  และมี

รายละเอียดดังนี้ 
 

 
 

ภาพท่ี 8 สวนประกอบของเครื่องเด็ดกานพริก

เครื่องตนแบบเพ่ือการทํางานแบบตอเนื่อง ภาพที ่7 หลกัการทำ�งานของกลไกบบีและดงึก้านพรกิ
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	 4.2 การทำ�ให้เกิดโมเมนต์บนผลพริก
จากภาพที่ 7 ขณะที่ชุดกลไกอยู่ในกระบวน การดึงใน
ระยะที่สอง ผลพริกถูกดึงให้แนบกับแผ่นเบ้ารูปกรวย 
ใช้ก้านแข็งเคลื่อนที่ดันผลพริกในแนวตั้งฉากกับแกน
ผลพริกเพื่อสร้างโมเมนต์บนผลพริก ทำ�ให้ผลพริกถูก
ดันหลุดออกจากก้าน
	 4.3 การนำ�ผลพริกเข้าสู่กลไกเด็ดก้าน
เน่ืองจากเครือ่งตน้แบบของงานวจัิยน้ีมจุีดประสงคเ์พือ่
การทดสอบหลักการและกลไกเด็ดก้าน ดังน้ันการนำ�
ผลพริกเข้าสู่กลไกเด็ดก้านจึงใช้การเรียงผลพริกด้วย
มือไว้ในตำ�แหน่งที่เหมาะสมต่อการเด็ดก้าน โดยการ
วางพริกลงบนแผ่นรองรับผลพริก ซึ่งเป็นโลหะแผ่น
พับเป็นรูปตัววี ติดตั้งอยู่บนโซ่ลำ�เลียง เพื่อให้ผลพริก
อยูใ่นตำ�แหน่งตรงกลาง และเคลือ่นทีเ่ขา้สูช่ดุกลไกบบี
และดึงก้านพริกพอดี
	 4.4 การออกแบบเครื่องต้นแบบเพื่อการ
ทำ�งานแบบต่อเนื่อง
การออกแบบเครือ่งเดด็ก้านพริกจินดาตน้แบบเพือ่การ
ทำ�งานแบบต่อเนื่อง โดยใช้หลักการที่กล่าวมาข้างต้น 
คอืการบบีและดงึก้านพริกให้แนบกับเบา้ การทำ�ให้เกิด
โมเมนต์บนผลพริก และการนำ�ผลพริกเข้าสู่กลไกเด็ด
ก้าน มาทำ�งานรว่มกัน ประกอบดว้ยสว่นประกอบหลกั
ดังแสดงในภาพที่ 8 และมีรายละเอียดดังนี้

หลักการทํางานของกลไกบีบและดึงกานพริก

จินดา แสดงดังภาพท่ี 7 เริ่มตนเม่ือกานพริกท่ีสอดผาน

เบาเอียงทรงกรวยอยูในตําแหนงระหวางแผนยาง 

เม่ือชุดกลไกเคลื่อนท่ี ลูกกลิ้งบนแผนเลื่อน 2 จะเคลื่อนท่ี

ในแนวรางเลื่อนตามลูกเบี้ยวเชิงเสนท่ีติดอยูบนแผน

เลื่อน 2 แกน 1 จะถูกดึงถอยหลังไปพรอมกัน ทําให

กาน 2 กางออก และดันกาน 1 ใหหมุนรอบแกน 1 

เนื่องจากสปริง 1 มีความแข็งมากกวาสปริ ง 2 

ในระหวา งนี้แผนเลื่อน 1 จะไมเคลื่อนท่ีจนกระท่ัง

แผนยางบีบกานพริกจนแนน เรียกกระบวนการชวงนี้

วาการดึงระยะแรก หลังจากนั้นเม่ือลูกกลิ้งบนแผน

เลื่อน 2 เคลื่อนที่ตามลูกเบี้ยวเชิงเสนเพิ่มมากขึ้น

ขณะเดียวกันกาน 1 ไมสามารถหมุนตอไปไดเนื่องจาก

แผนยางสองดานบีบกานพริกจนสุดแลว กาน 1 ท้ัง

สองฝงจะดึงแผนเลื่อน 1 ใหเคลื่อนท่ีตามไปพรอม ๆ 

กับสปริง 1 ยืดตัวออก สงผลใหกานพริกถูกดึงจน

ขั้วพริกติดแนนเขากับแผนเบารูปกรวย ตามภาพท่ี 7 

เรียกกระบวนการชวงนี้วาการดึงในระยะที่สอง 

การเด็ดกานพริกเกิดข้ึนในชวงนี้ หลังจากนั้นชุดกลไก

จะเคลื่อนท่ีกลับตามแผนลูกเบี้ยวเชิงเสนดวยแรงดึง

ของสปริง 1 ไปท่ีตําแหนงเริ่มตนและแผนยางจะอาออก

ดวยแรงดึงของสปริง 2 จนกลับมาอยูในตําแหนงตั้งตน

อีกครั้ง 
 

 
 

ภาพท่ี 7 หลักการทํางานของกลไกบีบและดึงกานพริก 

4.2 การทําใหเกิดโมเมนตบนผลพริก 

จากภาพที่ 7 ขณะที่ชุดกลไกอยูในกระบวน 

การดึงในระยะท่ีสอง ผลพริกถูกดึงใหแนบกับแผนเบา

รูปกรวย ใชกานแข็งเคลื่อนท่ีดันผลพริกในแนวตั้งฉาก

กับแกนผลพริกเพ่ือสรางโมเมนตบนผลพริก ทําใหผล

พริกถูกดันหลุดออกจากกาน 
 

4.3 การนําผลพริกเขาสูกลไกเด็ดกาน 

เนื ่อ งจากเครื ่องตนแบบของงานวิจ ัยนี ้มี

จุดประสงคเพ่ือการทดสอบหลักการและกลไกเด็ดกาน 

ดังนั้นการนําผลพริกเขาสูกลไกเด็ดกานจึงใชการเรียง

ผลพริกดวยมือไวในตําแหนงที่เหมาะสมตอการเด็ด

กาน โดยการวางพริกลงบนแผนรองรับผลพริก ซ่ึงเปน

โลหะแผนพับเปนรูปตัววี ติดตั้งอยูบนโซลําเลียง 

เพื่อใหผลพริกอยูในตําแหนงตรงกลาง และเคลื่อนท่ี

เขาสูชุดกลไกบีบและดึงกานพริกพอดี 
 

4.4 การออกแบบเครื่องตนแบบเพ่ือการทํางาน

แบบตอเนื่อง 

การออกแบบเครื่องเด็ดกานพริกจินดาตนแบบ

เพ่ือการทํางานแบบตอเนื่อง โดยใชหลักการท่ีกลาวมา

ขางตน คือการบีบและดึงกานพริกใหแนบกับเบา 

การทําใหเกิดโมเมนตบนผลพริก และการนําผลพริก

เขาสูกลไกเด็ดกาน มาทํางานรวมกัน ประกอบดวย

ส วนประกอบหลักด ังแสดง ในภาพที ่ 8  และมี

รายละเอียดดังนี้ 
 

 
 

ภาพท่ี 8 สวนประกอบของเครื่องเด็ดกานพริก

เครื่องตนแบบเพ่ือการทํางานแบบตอเนื่อง ภาพที่ 8 ส่วนประกอบของเครื่องเด็ดก้าน
พรกิเครือ่งตน้แบบเพือ่การทำ�งานแบบตอ่เน่ือง

	 1) โซ่ลำ�เลียงผลพริก ทำ�จากโซ่กำ�ลังเบอร์ 40 
สองเส้นคู่ ห่างกันเป็นระยะเพียงพอกับความยาวมาก
ที่สุดของผลพริก มีแผ่นรองรับพริกพับเป็นร่องรูปตัว
วีติดตั้งอยู่ระหว่างโซ่ทั้งสองเส้น ซึ่งจะทำ�ให้ผลพริก
วางตัวในตำ�แหน่งกึ่งกลางพอดี
	 2) แผ่นเบ้า เพื่อการทำ�งานแบบต่อเนื่อง แผ่น
เบ้าถูกออกแบบให้เป็นร่องยาวปลายเปิดทั้งสองด้าน 
ทำ�ให้ก้านพริกสามารถเคลื่อนที่ผ่านเข้า-ออกผ่านร่อง
ยาวได้ ร่องยาวทำ�จากแผ่นประกบสองด้าน ขอบ
แผ่นทั้งสองเอียงทำ�ให้หน้าตัดของร่องมีลักษณะเป็น 
countersink โดยใชแ้ผ่นวงกลมขอบเอยีงเปน็แผ่นเบา้
ลา่งเชือ่มตดิและหมนุพร้อมกับเฟอืงโซล่ำ�เลยีง ประกบ
คูกั่บแผ่นเบา้บนซึง่มรีปูรา่งรบักับขอบของแผ่นเบา้ลา่ง 
ยึดแน่นกับโครงสร้างทำ�ให้เกิดร่องกว้าง 4 มิลลิเมตร
	 3) กลไกบบีและดึงก้านพริก ยดึแน่นอยูกั่บด้าน
หลังของแผ่นเบ้าล่าง โดยให้แผ่นยางหันเข้าหาแผ่น
เบา้ลา่ง กลไกทัง้ชดุจะหมนุไปพร้อมกับแผ่นเบา้ลา่งใน
ตำ�แหน่งที่ตรงกันกับแผ่นวางผลพริกรูปตัววี ดังแสดง
ในภาพที่ 9 ลูกเบี้ยวเชิงเส้นถูกดัดให้โค้งตามการหมุน
ของกลไก และติดตั้งไว้ด้านหลังสำ�หรับดึงลูกกลิ้งใน
กระบวนการเด็ดก้านพริก
	 4) ก้านดันผลพริก ใช้กลไกแบบ rocker arm 
โดยมีลักษณะเป็นแผ่นมีแกนหมุนยึดอยู่บนแผ่นเบ้า
บน ปลายด้านหน่ึงยาวสำ�หรับดันผลพริกให้หลุดจาก
ขั้ว ปลายอีกด้านหนึ่งมีขอบลูกเบี้ยว เพื่อทำ�งานร่วม
กับหมุดดันที่ติดต้ังบนแผ่นเบ้าล่าง เพื่อให้ก้านดันผล
พริกหมุนตามเข็มนาฬิกาไปที่ตำ�แหน่งก่อนดันผลพริก 
มีสปริงเพื่อดึงก้านให้หมุนทวนเข็มนาฬิกา เพื่อดันผล
พริกให้หลุดจากขั้ว และมีหมุดก้ันเพื่อจำ�กัดการหมุน
หลังจากดันผลพริก
	 หลักการทำ�งานของเครื่องเด็ดก้านพริกแบบ 
ต่อเนื่อง เริ่มต้นจากการวางผลพริกลงบนแผ่นรองรูป
ตัววี หันก้านไปทางฝั่งกลไกบีบและดึงก้านพริกโดยให้
ขั้วยื่นออกจากขอบแผ่นรองรูปตัววีเล็กน้อย มอเตอร์
จะหมนุขบัโซล่ำ�เลยีงและแผ่นรองรูปตวัวพีาให้ก้านพริก
เข้าไปในรางของแผ่นเบ้า ในขณะที่พริกกำ�ลังเคลื่อนที่
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เข้าสู่ตำ�แหน่งเด็ดก้าน หมุดดันบนแผ่นเบ้าล่างจะดัน
ขอบลกูเบีย้ว ดึงให้ก้านดนัผลพรกิหมนุตามเขม็นาฬกิา
หลบผลพริกทีก่ำ�ลงัเคลือ่นทีเ่ขา้สูต่ำ�แหน่งเดด็ก้านพรกิ 
เรียกกระบวนการน้ีว่าระยะดึงหลบดังแสดงในภาพที่ 
10 ที่ตำ�แหน่งนี้กลไกบีบและดึงก้านพริกจะเริ่มทำ�งาน 
เมื่อพริกเข้าสู่ตำ�แหน่งเด็ดก้านพริก ก้านพริกจะถูกดึง
จนขัว้พรกิแนบกับรอ่งระหวา่งแผ่นเบา้บนและแผ่นเบา้
ลา่งขณะเดยีวกับหมดุดนัเคลือ่นทีพ่น้ขอบลกูเบีย้ว ก้าน
ดนัผลพริกจะถูกดงึกลบัดว้ยแรงสปรงิและดนัผลพรกิให้
หลุดจากขั้วพริก เรียกกระบวนการน้ีว่าระยะดึงกลับ
ดังแสดงในภาพที่ 11

1) โซลําเลียงผลพริก ทําจากโซกําลังเบอร 40 

สองเสนคู หางกันเปนระยะเพียงพอกับความยาว

มากท่ีสุดของผลพริก มีแผนรองรับพริกพับเปนรองรูป

ตัววีติดต้ังอยูระหวางโซท้ังสองเสน ซ่ึงจะทําใหผลพริก

วางตัวในตําแหนงก่ึงกลางพอดี 

2) แผนเบา เพ่ือการทํางานแบบตอเนื่อง แผนเบา

ถูกออกแบบใหเปนรองยาวปลายเปดท้ังสองดาน ทําให

กานพริกสามารถเคลื่อนท่ีผานเขา-ออกผานรองยาวได 

รองยาวทําจากแผนประกบสองดาน ขอบแผนท้ังสอง

เอียงทําใหหนาตัดของรองมีลักษณะเปน countersink 

โดยใชแผนวงกลมขอบเอียงเปนแผนเบาลางเชื่อมติด

และหมุนพรอมกับเฟองโซลําเลียง ประกบคูกับแผน

เบาบนซ่ึงมีรูปรางรับกับขอบของแผนเบาลาง ยึดแนน

กับโครงสรางทําใหเกิดรองกวาง 4 มิลลิเมตร 

3) กลไกบีบและดึงกานพริก ยึดแนนอยูกับ

ดานหลังของแผนเบาลาง โดยใหแผนยางหันเขาหา

แผนเบาลาง กลไกท้ังชุดจะหมุนไปพรอมกับแผนเบา

ลางในตําแหนงที่ตรงกันกับแผนวางผลพริกรูปตัววี 

ดังแสดงในภาพท่ี 9 ลูกเบี้ยวเชิงเสนถูกดัดใหโคงตาม

การหมุนของกลไก และติดตั้งไวดานหลังสําหรับดึง

ลูกกลิ้งในกระบวนการเด็ดกานพริก 

4) กานดันผลพริก ใชกลไกแบบ rocker arm 

โดยมีลักษณะเปนแผนมีแกนหมุนยึดอยูบนแผนเบาบน 

ปลายดานหนึ่งยาวสําหรับดันผลพริกใหหลุดจากข้ัว 

ปลายอีกดานหนึ่งมีขอบลูกเบี้ยว เพ่ือทํางานรวมกับ

หมุดดันท่ีติดตั้งบนแผนเบาลาง เพ่ือใหกานดันผลพริก

หมุนตามเข็มนาฬิกาไปท่ีตําแหนงกอนดันผลพริก มี

สปริงเพ่ือดึงกานใหหมุนทวนเข็มนาฬิกา เพ่ือดันผล

พริกใหหลุดจากข้ัว และมีหมุดก้ันเพ่ือจํากัดการหมุน

หลังจากดันผลพริก 

หลักการทํางานของเครื่องเด็ดกานพริกแบบ 

ตอเนื่อง เริ่มตนจากการวางผลพริกลงบนแผนรองรูป

ตัววี หันกานไปทางฝงกลไกบีบและดึงกานพริกโดยให

ข้ัวยื่นออกจากขอบแผนรองรูปตัววีเล็กนอย มอเตอร

จะหมุนขับโซลําเลียงและแผนรองรูปตัววีพาใหกาน

พริกเขาไปในรางของแผนเบา ในขณะท่ีพริกกําลัง

เคลื่อนท่ีเขาสูตําแหนงเด็ดกาน หมุดดันบนแผนเบา

ลางจะดันขอบลูกเบี้ยว ดึงใหกานดันผลพริกหมุนตาม

เข็มนาฬิกาหลบผลพริกท่ีกําลังเคลื่อนท่ีเขาสูตําแหนง

เด็ดกานพริก เรียกกระบวนการนี้วาระยะดึงหลบดัง

แสดงในภาพท่ี 10 ท่ีตําแหนงนี้กลไกบีบและดึงกาน

พริกจะเริ่มทํางาน เม่ือพริกเขาสูตําแหนงเด็ดกานพริก 

กานพริกจะถูกดึงจนข้ัวพริกแนบกับรองระหวางแผนเบา

บนและแผนเบาลางขณะเดียวกับหมุดดันเคลื่อนท่ีพน

ขอบลูกเบี้ยว กานดันผลพริกจะถูกดึงกลับดวยแรงสปริง

และดันผลพริกใหหลุดจากข้ัวพริก เรียกกระบวนการนี้

วาระยะดึงกลับดังแสดงในภาพท่ี 11 
 

 
 

ภาพท่ี 9 การติดตั้งกลไกบีบและดึงกานพริก 
 

  
 

ภาพท่ี 10 กระบวนการเด็ดกานพริกในระยะดึงหลบ 
 

 
 

ภาพท่ี 11 กระบวนการเด็ดกานพริกในระยะดึงกลับ 

	 เครือ่งเดด็ก้านพริกจินดาตน้แบบขบัเคลือ่นดว้ย
มอเตอรเ์กียรข์นาด 200 วตัต ์ความเรว็รอบสงูสดุ 97 
รอบตอ่นาท ีเน่ืองจากมอเตอร์เกียร์ทีใ่ชใ้นการทดสอบ  
และภาระรวมภายในเคร่ืองมเีพยีงแคแ่รงเสยีดทานเทา่น้ัน 
จึงเลอืกใชม้อเตอรเ์กียรท์ีมี่อยูแ่ลว้มีกำ�ลงัมากพอ และ
ความเร็วรอบสูงสุดครอบคลุมการทดสอบตาม ที่ตั้ง
เป้าหมายไว้ โดยใช้อินเวอร์เตอร์ในการปรับความเร็ว 
กลไกลำ�เลยีงพรกิจนิดาประกอบไปดว้ยเฟอืงโซคู่เ่บอร ์
40 ขนาด 52 ฟัน และเฟืองขับเบอร์ 40 ขนาด 13 
ฟัน แผ่นเบ้าล่างติดตั้งกลไกบีบและดึงก้านพริกได้ 13 
ชุด ที่ความเร็วรอบสูงสุด สามารถเด็ดก้านพริกได้เร็ว
สุดประมาณ 5 ผลต่อวินาที จากการคำ�นวณ ดังนี้

เครื่องเด็ดกานพริกจินดาตนแบบขับเคลื่อนดวย

มอเตอรเกียรขนาด 200 วัตต ความเร็วรอบสูงสุด 97 

รอบตอนาที เนื่องจากมอเตอรเกียรท่ีใชในการทดสอบ  

และภาระรวมภายในเครื่องมีเพียงแคแรงเสียดทาน

เทานั้น จึงเลือกใชมอเตอรเกียรท่ีมีอยูแลวมีกําลังมากพอ 

และความเร็วรอบสูงสุดครอบคลุมการทดสอบตาม 

ที่ตั ้งเปาหมายไว โดยใชอินเวอรเตอรในการปรับ

ความเร็ว กลไกลําเลียงพริกจินดาประกอบไปดวย

เฟองโซคูเบอร 40 ขนาด 52 ฟน และเฟองขับเบอร 

40 ขนาด 13 ฟน แผนเบาลางติดตั้งกลไกบีบและดึง

กานพริกได 13 ชุด ท่ีความเร็วรอบสูงสุด สามารถเด็ด

กานพริกไดเร็วสุดประมาณ 5 ผลตอวินาที จากการ

คํานวณ ดังนี้ 
 

i = N1/N2 = Z2/Z1 
 

โดย i คือ อัตราทด 

 N1 คือ ความเร็วรอบของเฟองขับ 

 N2 คือ ความเร็วรอบของเฟองตาม 

 Z1 คือ จํานวนฟนของเฟองขับ 

 Z2 คือ จํานวนฟนของเฟองตาม 
 

จะไดอัตราทด = 52/13 = 4 

ความเร็วรอบของเฟองตาม (รอบตอนาที) = 

 
 

 

 

ท่ีความเร็วการทํางาน 1, 2, 3, 4 และ 5 ผลตอวินาที 

จะไดความเร็วรอบของเฟองตาม 4.62  9.23  13.85  

18.46 และ 23.08 รอบตอนาที ตามลําดับ 
 

 

 

ที่ความเร็วการทํางาน 1 2 3 4 และ 5 ผลตอวินาที 

จะไดความเร็วรอบมอเตอรเกียร 18.48  36.92 

55.40  73.84 และ 92.32 รอบตอนาที ตามลําดับ 

 

 

5. การทดสอบประสิทธิภาพ 

การทดสอบประสิทธิภาพการทํางานของเครื่อง 

พิจารณาเฉพาะประสิทธิภาพของกลไกการเด็ดโดย

ไมรวมถึงการจัดเรียงพริกและการนําเขาสูกลไก ดังนั้น

จึงกําหนดขอบเขตการพิจารณาเฉพาะกรณีท่ีกานพริก

เขาสูปากคีบของกลไกดึงกานพริกได แตเนื่องจาก

ลักษณะทางกายภาพของพริกจินดาท่ีหลากหลาย เชน 

ขนาด ความคดงอของผลและกาน และปจจัยอ่ืนท่ีอาจ

สงผลตอการทํางานของเครื่อง เชน ความสดของพริก

จินดา เปนตน ดังนั้นจึงกําหนดใหพริกจินดาที่ใชใน

การทดสอบเปนพริกท่ีเก็บเก่ียวมาไมเกิน 24 ชั่วโมง 

และไมคดงอจนเกินไป ดังแสดงในภาพท่ี 12 
 

 
 

ภาพท่ี 12 ตัวอยางพริกจินดาท่ีใชในการทดสอบ

ประสิทธิภาพ 
 

การทดสอบประสิทธิภาพแบงออกเปน 5 

การทดลอง จําแนกตามความเร็วในการเด็ดกานพริก

จินดา คือ 1 2 3 4 และ 5 ผลตอวินาที ซ่ึงสอดคลอง

กับความเร็วรอบมอเตอรเกียรท่ี 18 37 55 74 และ 

92 รอบตอนาที ตามลําดับ ในแตละการทดลอง 

ใชพริกจินดาจํานวน 50 ผล ดําเนินการโดยนําพริก

จินดาวางลงบนแผนรองรูปตัววี ครั้งละ 1 ผล ใหเคลื่อนท่ี

เขาสูกลไกเด็ดกานพริก 

 

6. ผลการทดสอบ 

ผลการทดสอบประสิทธิภาพเครื่องเด็ดกานพริก 

พิจารณาจากคุณภาพของผลพริกท่ีผานกลไกการเด็ดกาน

มาแลวโดยจําแนกผลการทดสอบออกเปน 3 ประเภท 

คือ คุณภาพดี พอใช และไมดี ดังแสดงในภาพท่ี 13 

โดยคุณภาพดีหมายถึงพริกจินดาไมมีขอบกพรองใด ๆ 

ความเร็วการทํางาน (ผลตอวินาที) x 60 

จํานวนชุดกลไกท่ีติดตั้ง 
 

ความเร็วรอบของเฟองขับ = ความเร็วรอบมอเตอรเกียร 
 



การพัฒนากลไกลเด็ดก้านพริกแบบทำ�งานต่อเนื่อง 41

5. การทดสอบประสิทธิภาพ

	 การทดสอบประสทิธิภาพการทำ�งานของเครือ่ง 
พิจารณาเฉพาะประสิทธิภาพของกลไกการเด็ดโดยไม่
รวมถึงการจัดเรียงพริกและการนำ�เขา้สูก่ลไก ดงัน้ันจึง
กำ�หนดขอบเขตการพจิารณาเฉพาะกรณีทีก้่านพรกิเขา้
สูป่ากคบีของกลไกดงึก้านพรกิได ้แตเ่น่ืองจากลกัษณะ
ทางกายภาพของพริกจินดาที่หลากหลาย เช่น ขนาด 
ความคดงอของผลและก้าน และปัจจัยอื่นที่อาจส่งผล
ตอ่การทำ�งานของเครือ่ง เชน่ ความสดของพรกิจินดา 
เปน็ตน้ ดงัน้ันจงึกำ�หนดให้พรกิจินดาทีใ่ชใ้นการทดสอบ
เป็นพริกที่เก็บเกี่ยวมาไม่เกิน 24 ชั่วโมง และไม่คดงอ
จนเกินไป ดังแสดงในภาพที่ 12

เครื่องเด็ดกานพริกจินดาตนแบบขับเคลื่อนดวย

มอเตอรเกียรขนาด 200 วัตต ความเร็วรอบสูงสุด 97 

รอบตอนาที เนื่องจากมอเตอรเกียรท่ีใชในการทดสอบ  

และภาระรวมภายในเครื่องมีเพียงแคแรงเสียดทาน

เทานั้น จึงเลือกใชมอเตอรเกียรท่ีมีอยูแลวมีกําลังมากพอ 

และความเร็วรอบสูงสุดครอบคลุมการทดสอบตาม 

ที่ตั ้งเปาหมายไว โดยใชอินเวอรเตอรในการปรับ

ความเร็ว กลไกลําเลียงพริกจินดาประกอบไปดวย

เฟองโซคูเบอร 40 ขนาด 52 ฟน และเฟองขับเบอร 

40 ขนาด 13 ฟน แผนเบาลางติดตั้งกลไกบีบและดึง

กานพริกได 13 ชุด ท่ีความเร็วรอบสูงสุด สามารถเด็ด

กานพริกไดเร็วสุดประมาณ 5 ผลตอวินาที จากการ

คํานวณ ดังนี้ 
 

i = N1/N2 = Z2/Z1 
 

โดย i คือ อัตราทด 

 N1 คือ ความเร็วรอบของเฟองขับ 

 N2 คือ ความเร็วรอบของเฟองตาม 

 Z1 คือ จํานวนฟนของเฟองขับ 

 Z2 คือ จํานวนฟนของเฟองตาม 
 

จะไดอัตราทด = 52/13 = 4 

ความเร็วรอบของเฟองตาม (รอบตอนาที) = 

 
 

 

 

ท่ีความเร็วการทํางาน 1, 2, 3, 4 และ 5 ผลตอวินาที 

จะไดความเร็วรอบของเฟองตาม 4.62  9.23  13.85  

18.46 และ 23.08 รอบตอนาที ตามลําดับ 
 

 

 

ที่ความเร็วการทํางาน 1 2 3 4 และ 5 ผลตอวินาที 

จะไดความเร็วรอบมอเตอรเกียร 18.48  36.92 

55.40  73.84 และ 92.32 รอบตอนาที ตามลําดับ 

 

 

5. การทดสอบประสิทธิภาพ 

การทดสอบประสิทธิภาพการทํางานของเครื่อง 

พิจารณาเฉพาะประสิทธิภาพของกลไกการเด็ดโดย

ไมรวมถึงการจัดเรียงพริกและการนําเขาสูกลไก ดังนั้น

จึงกําหนดขอบเขตการพิจารณาเฉพาะกรณีท่ีกานพริก

เขาสูปากคีบของกลไกดึงกานพริกได แตเนื่องจาก

ลักษณะทางกายภาพของพริกจินดาท่ีหลากหลาย เชน 

ขนาด ความคดงอของผลและกาน และปจจัยอ่ืนท่ีอาจ

สงผลตอการทํางานของเครื่อง เชน ความสดของพริก

จินดา เปนตน ดังนั้นจึงกําหนดใหพริกจินดาที่ใชใน

การทดสอบเปนพริกท่ีเก็บเก่ียวมาไมเกิน 24 ชั่วโมง 

และไมคดงอจนเกินไป ดังแสดงในภาพท่ี 12 
 

 
 

ภาพท่ี 12 ตัวอยางพริกจินดาท่ีใชในการทดสอบ

ประสิทธิภาพ 
 

การทดสอบประสิทธิภาพแบงออกเปน 5 

การทดลอง จําแนกตามความเร็วในการเด็ดกานพริก

จินดา คือ 1 2 3 4 และ 5 ผลตอวินาที ซ่ึงสอดคลอง

กับความเร็วรอบมอเตอรเกียรท่ี 18 37 55 74 และ 

92 รอบตอนาที ตามลําดับ ในแตละการทดลอง 

ใชพริกจินดาจํานวน 50 ผล ดําเนินการโดยนําพริก

จินดาวางลงบนแผนรองรูปตัววี ครั้งละ 1 ผล ใหเคลื่อนท่ี

เขาสูกลไกเด็ดกานพริก 

 

6. ผลการทดสอบ 

ผลการทดสอบประสิทธิภาพเครื่องเด็ดกานพริก 

พิจารณาจากคุณภาพของผลพริกท่ีผานกลไกการเด็ดกาน

มาแลวโดยจําแนกผลการทดสอบออกเปน 3 ประเภท 

คือ คุณภาพดี พอใช และไมดี ดังแสดงในภาพท่ี 13 

โดยคุณภาพดีหมายถึงพริกจินดาไมมีขอบกพรองใด ๆ 

ความเร็วการทํางาน (ผลตอวินาที) x 60 

จํานวนชุดกลไกท่ีติดตั้ง 
 

ความเร็วรอบของเฟองขับ = ความเร็วรอบมอเตอรเกียร 
 

ภาพที่ 12 ตัวอย่างพริกจินดาที่ใช้ในการทดสอบ
ประสิทธิภาพ

	 การทดสอบประสิทธิภาพแบ่งออกเป็น 5 การ
ทดลอง จำ�แนกตามความเรว็ในการเด็ดก้านพรกิจินดา 
คือ 1 2 3 4 และ 5 ผลต่อวินาที ซึ่งสอดคล้องกับ
ความเร็วรอบมอเตอร์เกียร์ที่ 18 37 55 74 และ 92 
รอบต่อนาที ตามลำ�ดับ ในแต่ละการทดลอง ใช้พริก
จินดาจำ�นวน 50 ผล ดำ�เนินการโดยนำ�พริกจินดาวาง
ลงบนแผ่นรองรูปตัววี ครั้งละ 1 ผล ให้เคลื่อนที่เข้า
สู่กลไกเด็ดก้านพริก

6. ผลการทดสอบ

	 ผลการทดสอบประสิทธิภาพเคร่ืองเด็ดก้าน
พริก พิจารณาจากคุณภาพของผลพริกที่ผ่านกลไก
การเดด็ก้านมาแลว้โดยจำ�แนกผลการทดสอบออกเปน็ 
3 ประเภท คือ คุณภาพดี พอใช้ และไม่ดี ดังแสดง
ในภาพที่ 13 โดยคุณภาพดีหมายถึงพริกจินดาไม่มีข้อ

บกพร่องใด ๆ คุณภาพพอใช้หมายถึงพริกจินดามีขั้ว
ติดเหลืออยู่เล็กน้อย หรือผิวพริกจินดาใต้ขั้วฉีกขาด
เล็กน้อย ทั้งน้ีระดับคุณภาพดีและพอใช้ถือเป็นระดับ
คุณภาพที่ยอมรับได้เพื่อการซื้อขาย
	 สาเหตุความเสียหายของผลพริกอาจเกิดจาก
หลายปัจจัย ได้แก่
	 1) 	การวางผลพริกห่างจากเบา้มากเกินไป ทำ�ให้
ระยะดงึก้านพรกิไมเ่พยีงพอทีจ่ะทำ�ให้ขัว้พรกิตดิแน่นกับ
แผ่นเบ้า
	 2)	การวางผลพริกชิดกับแผ่นเบ้ามากเกินไป 
ระยะดงึทีม่ากเกินไปน้ีอาจทำ�ให้ก้านพรกิถูกดงึจนเปลอืก
ก้านรูดเสียหาย ส่งผลให้แรงดึงลดลง
	 3)	พริกไม่สด ปริมาณน้ำ�ที่ลดลงในผลพริกจะ
ทำ�ให้ขั้วพริกเหนียวและเด็ดยากกว่ากรณีพริกสด

คุณภาพพอใชหมายถึงพริกจินดามีขั ้วติดเหลืออยู

เล็กนอย หรือผิวพริกจินดาใตข้ัวฉีกขาดเล็กนอย ท้ังนี้

ระดับคุณภาพดีและพอใชถือเปนระดับคุณภาพท่ี

ยอมรับไดเพ่ือการซ้ือขาย 

สาเหตุความเสียหายของผลพริกอาจเกิดจาก

หลายปจจัย ไดแก 

1) การวางผลพริกหางจากเบามากเกินไป ทําให

ระยะดึงกานพริกไมเพียงพอท่ีจะทําใหข้ัวพริกติดแนน

กับแผนเบา 

2) การวางผลพริกชิดกับแผนเบามากเกินไป 

ระยะดึงที่มากเกินไปนี้อาจทําใหกานพริกถูกดึงจน

เปลือกกานรูดเสียหาย สงผลใหแรงดึงลดลง 

3) พริกไมสด ปริมาณน้ําท่ีลดลงในผลพริกจะ

ทําใหข้ัวพริกเหนียวและเด็ดยากกวากรณีพริกสด 
 

 
 

ภาพท่ี 13 ลักษณะของพริกจินดาแบบตาง ๆ ท่ีผาน

การทํางานของเครื่องเด็ดกานพริกจินดา 
 

ตารางท่ี 1 แสดงผลการทดสอบท่ีระดับความเร็ว

ท้ังหาระดับ พบวาท่ีความเร็ว 1 ผลตอวินาที เครื่อง

สามารถเด็ดกานพริกจินดาไดคุณภาพดี 47 ผล มีข้ัว

เหลือติดอยู 3 ผล ท่ีความเร็ว 2 ผลตอวินาที ไดพริก

จินดาคุณภาพดี 47 ผล มีข้ัวเหลือติดอยู 2 ผล และผิว

ใตข้ัวฉีกขาดเล็กนอย 1 ผล ท่ีความเร็ว 3  ผลตอนาที 

ไดพริกจินดาคุณภาพดี 48 ผล มีข้ัวเหลือติดอยู 1 ผล 

และผิวใตข้ัวฉีกขาดเล็กนอย 1 ผล ท่ีความเร็ว 4 ผล

ตอวินาที เครื่องสามารถเด็ดกานพริกจินดาไดคุณภาพดี 

33 ผล มีขั้วเหลือติดอยู 3 ผล และผลผลิตไมดี คือ 

กานพริกไมหลุด 14 ผล ท่ีความเร็ว 5 ผลตอวินาที 

เครื่องสามารถเด็ดกานพริกจินดาไดคุณภาพดี 15 ผล 

มีข้ัวเหลือติดอยู 2 ผล ผลพริกเสียหายเล็กนอย 1 ผล 

และผลผลิตไมดี แบงเปนผลพริกเสียหาย 1 ผล และ

กานพริกไมหลุด 31 ผล ภาพท่ี 14 15 16 17 และ 18 

แสดงตัวอยางพริกจินดาท่ีผานการเด็ดข้ัวของแตละกรณี 

และภาพท่ี 19 แสดงกราฟผลการทดสอบประสิทธิภาพ

การทํางานท่ีความเร็วการทํางาน 1 – 5 ผลตอวินาที 
 

ตารางที่ 1 ผลการทดสอบประสิทธิภาพเครื่องเด็ด

กานพริก ท่ีความเร็วการทํางาน 1 – 5 ผลตอวินาที 
 

คุณภาพผลพริก 
ความเร็วการทํางาน(ผลตอวินาที) 

1 2 3 4 5 

คุณภาพดี 47 47 48 33 15 

คุณภาพพอใช      

 - มีข้ัวเหลืออยู 3 2 1 3 2 

 - ผิวใตข้ัวฉีกขาด

เล็กนอย 

0 1 1 0 1 

คุณภาพไมดี      

 - กานพริกไมถูก

เด็ดออก 

0 0 0 14 31 

 - พร ิก เส ียหาย

รายแรง 

0 0 0 0 1 

 

 
 

ภาพท่ี 14 ตัวอยางผลการทดสอบในระดับความเร็ว

ของการทํางานท่ี 1 ผลตอวินาที 
 

 
 

ภาพท่ี 15 ตัวอยางผลการทดสอบในระดับความเร็ว

ของการทํางานท่ี 2 ผลตอวินาที 
 

ภาพที่ 13 ลักษณะของพริกจินดาแบบต่าง ๆ ที่ผ่าน
การทำ�งานของเครื่องเด็ดก้านพริกจินดา

	 ตารางที ่1 แสดงผลการทดสอบทีร่ะดบัความเร็ว
ทั้งห้าระดับ พบว่าที่ความเร็ว 1 ผลต่อวินาที เครื่อง
สามารถเด็ดก้านพริกจินดาได้คุณภาพดี 47 ผล มีขั้ว
เหลือติดอยู่ 3 ผล ที่ความเร็ว 2 ผลต่อวินาที ได้พริก
จินดาคุณภาพดี 47 ผล มีขั้วเหลือติดอยู่ 2 ผล และ
ผิวใต้ขั้วฉีกขาดเล็กน้อย 1 ผล ที่ความเร็ว 3  ผล
ต่อนาที ได้พริกจินดาคุณภาพดี 48 ผล มีขั้วเหลือ
ติดอยู่ 1 ผล และผิวใต้ขั้วฉีกขาดเล็กน้อย 1 ผล ที่
ความเร็ว 4 ผลต่อวินาที เครื่องสามารถเด็ดก้านพริก
จินดาไดค้ณุภาพด ี33 ผล มขีัว้เหลอืตดิอยู ่3 ผล และ
ผลผลิตไม่ดี คือ ก้านพริกไม่หลุด 14 ผล ที่ความเร็ว 
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5 ผลต่อวินาที เคร่ืองสามารถเด็ดก้านพริกจินดาได้
คุณภาพดี 15 ผล มีขั้วเหลือติดอยู่ 2 ผล ผลพริก
เสยีหายเลก็น้อย 1 ผล และผลผลติไมด่ ีแบง่เปน็ผลพริก
เสียหาย 1 ผล และก้านพริกไม่หลุด 31 ผล ภาพที่ 
14 15 16 17 และ 18 แสดงตัวอย่างพริกจินดาที่
ผ่านการเด็ดขั้วของแต่ละกรณี และภาพที่ 19 แสดง
กราฟผลการทดสอบประสทิธิภาพการทำ�งานทีค่วามเรว็
การทำ�งาน 1 – 5 ผลต่อวินาที 

คุณภาพพอใชหมายถึงพริกจินดามีขั ้วติดเหลืออยู

เล็กนอย หรือผิวพริกจินดาใตข้ัวฉีกขาดเล็กนอย ท้ังนี้

ระดับคุณภาพดีและพอใชถือเปนระดับคุณภาพท่ี

ยอมรับไดเพ่ือการซ้ือขาย 

สาเหตุความเสียหายของผลพริกอาจเกิดจาก

หลายปจจัย ไดแก 

1) การวางผลพริกหางจากเบามากเกินไป ทําให

ระยะดึงกานพริกไมเพียงพอท่ีจะทําใหข้ัวพริกติดแนน

กับแผนเบา 

2) การวางผลพริกชิดกับแผนเบามากเกินไป 

ระยะดึงที่มากเกินไปนี้อาจทําใหกานพริกถูกดึงจน

เปลือกกานรูดเสียหาย สงผลใหแรงดึงลดลง 

3) พริกไมสด ปริมาณน้ําท่ีลดลงในผลพริกจะ

ทําใหข้ัวพริกเหนียวและเด็ดยากกวากรณีพริกสด 
 

 
 

ภาพท่ี 13 ลักษณะของพริกจินดาแบบตาง ๆ ท่ีผาน

การทํางานของเครื่องเด็ดกานพริกจินดา 
 

ตารางท่ี 1 แสดงผลการทดสอบท่ีระดับความเร็ว

ท้ังหาระดับ พบวาท่ีความเร็ว 1 ผลตอวินาที เครื่อง

สามารถเด็ดกานพริกจินดาไดคุณภาพดี 47 ผล มีข้ัว

เหลือติดอยู 3 ผล ท่ีความเร็ว 2 ผลตอวินาที ไดพริก

จินดาคุณภาพดี 47 ผล มีข้ัวเหลือติดอยู 2 ผล และผิว

ใตข้ัวฉีกขาดเล็กนอย 1 ผล ท่ีความเร็ว 3  ผลตอนาที 

ไดพริกจินดาคุณภาพดี 48 ผล มีข้ัวเหลือติดอยู 1 ผล 

และผิวใตข้ัวฉีกขาดเล็กนอย 1 ผล ท่ีความเร็ว 4 ผล

ตอวินาที เครื่องสามารถเด็ดกานพริกจินดาไดคุณภาพดี 

33 ผล มีขั้วเหลือติดอยู 3 ผล และผลผลิตไมดี คือ 

กานพริกไมหลุด 14 ผล ท่ีความเร็ว 5 ผลตอวินาที 

เครื่องสามารถเด็ดกานพริกจินดาไดคุณภาพดี 15 ผล 

มีข้ัวเหลือติดอยู 2 ผล ผลพริกเสียหายเล็กนอย 1 ผล 

และผลผลิตไมดี แบงเปนผลพริกเสียหาย 1 ผล และ

กานพริกไมหลุด 31 ผล ภาพท่ี 14 15 16 17 และ 18 

แสดงตัวอยางพริกจินดาท่ีผานการเด็ดข้ัวของแตละกรณี 

และภาพท่ี 19 แสดงกราฟผลการทดสอบประสิทธิภาพ

การทํางานท่ีความเร็วการทํางาน 1 – 5 ผลตอวินาที 
 

ตารางที่ 1 ผลการทดสอบประสิทธิภาพเครื่องเด็ด

กานพริก ท่ีความเร็วการทํางาน 1 – 5 ผลตอวินาที 
 

คุณภาพผลพริก 
ความเร็วการทํางาน(ผลตอวินาที) 

1 2 3 4 5 

คุณภาพดี 47 47 48 33 15 

คุณภาพพอใช      

 - มีข้ัวเหลืออยู 3 2 1 3 2 

 - ผิวใตข้ัวฉีกขาด

เล็กนอย 

0 1 1 0 1 

คุณภาพไมดี      

 - กานพริกไมถูก

เด็ดออก 

0 0 0 14 31 

 - พร ิก เส ียหาย

รายแรง 

0 0 0 0 1 

 

 
 

ภาพท่ี 14 ตัวอยางผลการทดสอบในระดับความเร็ว

ของการทํางานท่ี 1 ผลตอวินาที 
 

 
 

ภาพท่ี 15 ตัวอยางผลการทดสอบในระดับความเร็ว

ของการทํางานท่ี 2 ผลตอวินาที 
 

คุณภาพพอใชหมายถึงพริกจินดามีขั ้วติดเหลืออยู

เล็กนอย หรือผิวพริกจินดาใตข้ัวฉีกขาดเล็กนอย ท้ังนี้

ระดับคุณภาพดีและพอใชถือเปนระดับคุณภาพท่ี

ยอมรับไดเพ่ือการซ้ือขาย 

สาเหตุความเสียหายของผลพริกอาจเกิดจาก

หลายปจจัย ไดแก 

1) การวางผลพริกหางจากเบามากเกินไป ทําให

ระยะดึงกานพริกไมเพียงพอท่ีจะทําใหข้ัวพริกติดแนน

กับแผนเบา 

2) การวางผลพริกชิดกับแผนเบามากเกินไป 

ระยะดึงที่มากเกินไปนี้อาจทําใหกานพริกถูกดึงจน

เปลือกกานรูดเสียหาย สงผลใหแรงดึงลดลง 

3) พริกไมสด ปริมาณน้ําท่ีลดลงในผลพริกจะ

ทําใหข้ัวพริกเหนียวและเด็ดยากกวากรณีพริกสด 
 

 
 

ภาพท่ี 13 ลักษณะของพริกจินดาแบบตาง ๆ ท่ีผาน

การทํางานของเครื่องเด็ดกานพริกจินดา 
 

ตารางท่ี 1 แสดงผลการทดสอบท่ีระดับความเร็ว

ท้ังหาระดับ พบวาท่ีความเร็ว 1 ผลตอวินาที เครื่อง

สามารถเด็ดกานพริกจินดาไดคุณภาพดี 47 ผล มีข้ัว

เหลือติดอยู 3 ผล ท่ีความเร็ว 2 ผลตอวินาที ไดพริก

จินดาคุณภาพดี 47 ผล มีข้ัวเหลือติดอยู 2 ผล และผิว

ใตข้ัวฉีกขาดเล็กนอย 1 ผล ท่ีความเร็ว 3  ผลตอนาที 

ไดพริกจินดาคุณภาพดี 48 ผล มีข้ัวเหลือติดอยู 1 ผล 

และผิวใตข้ัวฉีกขาดเล็กนอย 1 ผล ท่ีความเร็ว 4 ผล

ตอวินาที เครื่องสามารถเด็ดกานพริกจินดาไดคุณภาพดี 

33 ผล มีขั้วเหลือติดอยู 3 ผล และผลผลิตไมดี คือ 

กานพริกไมหลุด 14 ผล ท่ีความเร็ว 5 ผลตอวินาที 

เครื่องสามารถเด็ดกานพริกจินดาไดคุณภาพดี 15 ผล 

มีข้ัวเหลือติดอยู 2 ผล ผลพริกเสียหายเล็กนอย 1 ผล 

และผลผลิตไมดี แบงเปนผลพริกเสียหาย 1 ผล และ

กานพริกไมหลุด 31 ผล ภาพท่ี 14 15 16 17 และ 18 

แสดงตัวอยางพริกจินดาท่ีผานการเด็ดข้ัวของแตละกรณี 

และภาพท่ี 19 แสดงกราฟผลการทดสอบประสิทธิภาพ

การทํางานท่ีความเร็วการทํางาน 1 – 5 ผลตอวินาที 
 

ตารางที่ 1 ผลการทดสอบประสิทธิภาพเครื่องเด็ด

กานพริก ท่ีความเร็วการทํางาน 1 – 5 ผลตอวินาที 
 

คุณภาพผลพริก 
ความเร็วการทํางาน(ผลตอวินาที) 

1 2 3 4 5 

คุณภาพดี 47 47 48 33 15 

คุณภาพพอใช      

 - มีข้ัวเหลืออยู 3 2 1 3 2 

 - ผิวใตข้ัวฉีกขาด

เล็กนอย 

0 1 1 0 1 

คุณภาพไมดี      

 - กานพริกไมถูก

เด็ดออก 

0 0 0 14 31 

 - พร ิก เส ียหาย

รายแรง 

0 0 0 0 1 

 

 
 

ภาพท่ี 14 ตัวอยางผลการทดสอบในระดับความเร็ว

ของการทํางานท่ี 1 ผลตอวินาที 
 

 
 

ภาพท่ี 15 ตัวอยางผลการทดสอบในระดับความเร็ว

ของการทํางานท่ี 2 ผลตอวินาที 
 

คุณภาพพอใชหมายถึงพริกจินดามีขั ้วติดเหลืออยู

เล็กนอย หรือผิวพริกจินดาใตข้ัวฉีกขาดเล็กนอย ท้ังนี้

ระดับคุณภาพดีและพอใชถือเปนระดับคุณภาพท่ี

ยอมรับไดเพ่ือการซ้ือขาย 

สาเหตุความเสียหายของผลพริกอาจเกิดจาก

หลายปจจัย ไดแก 

1) การวางผลพริกหางจากเบามากเกินไป ทําให

ระยะดึงกานพริกไมเพียงพอท่ีจะทําใหข้ัวพริกติดแนน

กับแผนเบา 

2) การวางผลพริกชิดกับแผนเบามากเกินไป 

ระยะดึงที่มากเกินไปนี้อาจทําใหกานพริกถูกดึงจน

เปลือกกานรูดเสียหาย สงผลใหแรงดึงลดลง 

3) พริกไมสด ปริมาณน้ําท่ีลดลงในผลพริกจะ

ทําใหข้ัวพริกเหนียวและเด็ดยากกวากรณีพริกสด 
 

 
 

ภาพท่ี 13 ลักษณะของพริกจินดาแบบตาง ๆ ท่ีผาน

การทํางานของเครื่องเด็ดกานพริกจินดา 
 

ตารางท่ี 1 แสดงผลการทดสอบท่ีระดับความเร็ว

ท้ังหาระดับ พบวาท่ีความเร็ว 1 ผลตอวินาที เครื่อง

สามารถเด็ดกานพริกจินดาไดคุณภาพดี 47 ผล มีข้ัว

เหลือติดอยู 3 ผล ท่ีความเร็ว 2 ผลตอวินาที ไดพริก

จินดาคุณภาพดี 47 ผล มีข้ัวเหลือติดอยู 2 ผล และผิว

ใตข้ัวฉีกขาดเล็กนอย 1 ผล ท่ีความเร็ว 3  ผลตอนาที 

ไดพริกจินดาคุณภาพดี 48 ผล มีข้ัวเหลือติดอยู 1 ผล 

และผิวใตข้ัวฉีกขาดเล็กนอย 1 ผล ท่ีความเร็ว 4 ผล

ตอวินาที เครื่องสามารถเด็ดกานพริกจินดาไดคุณภาพดี 

33 ผล มีขั้วเหลือติดอยู 3 ผล และผลผลิตไมดี คือ 

กานพริกไมหลุด 14 ผล ท่ีความเร็ว 5 ผลตอวินาที 

เครื่องสามารถเด็ดกานพริกจินดาไดคุณภาพดี 15 ผล 

มีข้ัวเหลือติดอยู 2 ผล ผลพริกเสียหายเล็กนอย 1 ผล 

และผลผลิตไมดี แบงเปนผลพริกเสียหาย 1 ผล และ

กานพริกไมหลุด 31 ผล ภาพท่ี 14 15 16 17 และ 18 

แสดงตัวอยางพริกจินดาท่ีผานการเด็ดข้ัวของแตละกรณี 

และภาพท่ี 19 แสดงกราฟผลการทดสอบประสิทธิภาพ

การทํางานท่ีความเร็วการทํางาน 1 – 5 ผลตอวินาที 
 

ตารางที่ 1 ผลการทดสอบประสิทธิภาพเครื่องเด็ด

กานพริก ท่ีความเร็วการทํางาน 1 – 5 ผลตอวินาที 
 

คุณภาพผลพริก 
ความเร็วการทํางาน(ผลตอวินาที) 

1 2 3 4 5 

คุณภาพดี 47 47 48 33 15 

คุณภาพพอใช      

 - มีข้ัวเหลืออยู 3 2 1 3 2 

 - ผิวใตข้ัวฉีกขาด

เล็กนอย 

0 1 1 0 1 

คุณภาพไมดี      

 - กานพริกไมถูก

เด็ดออก 

0 0 0 14 31 

 - พร ิก เส ียหาย

รายแรง 

0 0 0 0 1 

 

 
 

ภาพท่ี 14 ตัวอยางผลการทดสอบในระดับความเร็ว

ของการทํางานท่ี 1 ผลตอวินาที 
 

 
 

ภาพท่ี 15 ตัวอยางผลการทดสอบในระดับความเร็ว

ของการทํางานท่ี 2 ผลตอวินาที 
 

ตารางที่ 1 ผลการทดสอบประสิทธิภาพเคร่ืองเด็ด
ก้านพริก ที่ความเร็วการทำ�งาน 1 – 5 ผลต่อวินาที

ภาพที่ 14 ตัวอย่างผลการทดสอบในระดับความเร็ว
ของการทำ�งานที่ 1 ผลต่อวินาที 

ภาพที่ 15 ตัวอย่างผลการทดสอบในระดับความเร็ว
ของการทำ�งานที่ 2 ผลต่อวินาที 

 
 

ภาพท่ี 16 ตัวอยางผลการทดสอบในระดับความเร็ว

ของการทํางานท่ี 3 ผลตอวินาที 
 

 
 

ภาพท่ี 17 ตัวอยางผลการทดสอบในระดับความเร็ว

ของการทํางานท่ี 4 ผลตอวินาที 
 

 
 

ภาพท่ี 18 ตัวอยางผลการทดสอบในระดับความเร็ว

ของการทํางานท่ี 5 ผลตอวินาที 

 

 
 

ภาพท่ี 19 กราฟผลการทดสอบประสิทธิภาพ 

การทํางานเครื่องเด็ดกานพริกจินดาสําหรับผลผลิต

คุณภาพดีและพอใช ท่ีความเร็ว 1 – 5 ผลตอวินาที 

จากผลการทดสอบประสิทธิภาพที่ความเร็ว

การทํางาน 1 – 5 ผลตอวินาที สรุปไดวาผลการทดสอบ 

ที่มีคุณภาพพอใชตามความตองการอยูสูงในชวงที่

ความเร็วการทํางาน 1 2 และ 3 ผลตอวินาที ถึงรอยละ 

94.67 และในชวงนี้ ความเร็วที่เพิ่มขึ้นไมไดเ พิ ่ม

แนวโนมในความสําเร็จ แตเกิดจากตัวแปรการทดลอง

ที่ไมสามารถควบคุมได ผลการทดสอบที่ความเร็ว

การทํางาน 4 ผลตอวินาที มีอัตราความสําเร็จลดลง

เหลือรอยละ 72 และผลการทดสอบที่ความเร็ว

การทํางาน 5 ผลตอวินาที มีอัตราความสําเร็จลดลง

เหลือรอยละ 36 จากการวิเคราะหเหตุผลท่ีทําใหอัตรา

ความสําเร็จลดลงอยางมากจากการทดสอบท่ีความเร็ว

การทํางาน 4 และ 5 ผลตอวินาที คือ เม่ือความเร็วท่ี

กานพริกถูกดึงและผลพริกเคลื ่อนที่ผ านชองวาง

ระหวางแผนเบาบนและลางมีมากเกินไป กอใหเกิด

แรงเสียดทานระหวางข้ัวพริกและแผนเบาบนท่ีไมได

เคลื่อนท่ีไปพรอมผลพริก ทําใหผลพริกถูกบิดและงอ

จนกระท่ังไปถึงตําแหนงดันผลพริก และกานดันผล

พริกจะไมสามารถดันผลพริกไดอยางเต็มประสิทธิภาพ

ในขณะท่ีผลพริกถูกบิดและงออยู ทําใหในบางครั้งผล

พริกไมหลุดออกจากข้ัวได เม่ือความเร็วในการทํางาน

เพ่ิมข้ึนกรณีนี้จะเกิดมากข้ึน จึงสรุปไดวาความสามารถ

ของเครื่องเด็ดกานพริกนี้สามารถทําการเด็ดกานพริก

ไดไมเกินท่ีความเร็ว 3 ผลตอวินาที 

 

7. สรุปผลการวิจัย 

งานวิจัยนี้ไดคิดคนและทดสอบหลักการเด็ดกาน

พริกจินดาแบบตอเนื่องประสิทธิภาพสูง ซ่ึงประกอบดวย

กลไกดึงกานพริกจินดา กลไกดันผลพริกจินดาใหหลุด

จากข้ัว และกลไกลําเลียงพริกจินดา นอกจากนี้ยัง

แสดงการออกแบบกลไกการทํางานเพื่อใชกับเครื่อง

ที่ทํางานอยางตอเนื่อง และสรางเครื่องตนแบบท่ีใชใน

การทดสอบประสิทธิภาพ ผลจากการทดสอบ

ประสิทธิภาพการทํางาน พบวาสามารถเด็ดกานพริก

จินดาไดผลดีมากถึงรอยละ 94.67 โดยใชความเร็วใน
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ภาพท่ี 16 ตัวอยางผลการทดสอบในระดับความเร็ว

ของการทํางานท่ี 3 ผลตอวินาที 
 

 
 

ภาพท่ี 17 ตัวอยางผลการทดสอบในระดับความเร็ว

ของการทํางานท่ี 4 ผลตอวินาที 
 

 
 

ภาพท่ี 18 ตัวอยางผลการทดสอบในระดับความเร็ว

ของการทํางานท่ี 5 ผลตอวินาที 

 

 
 

ภาพท่ี 19 กราฟผลการทดสอบประสิทธิภาพ 

การทํางานเครื่องเด็ดกานพริกจินดาสําหรับผลผลิต

คุณภาพดีและพอใช ท่ีความเร็ว 1 – 5 ผลตอวินาที 

จากผลการทดสอบประสิทธิภาพที่ความเร็ว

การทํางาน 1 – 5 ผลตอวินาที สรุปไดวาผลการทดสอบ 

ที่มีคุณภาพพอใชตามความตองการอยูสูงในชวงที่

ความเร็วการทํางาน 1 2 และ 3 ผลตอวินาที ถึงรอยละ 

94.67 และในชวงนี้ ความเร็วที่เพิ่มขึ้นไมไดเ พิ ่ม

แนวโนมในความสําเร็จ แตเกิดจากตัวแปรการทดลอง

ที่ไมสามารถควบคุมได ผลการทดสอบที่ความเร็ว

การทํางาน 4 ผลตอวินาที มีอัตราความสําเร็จลดลง

เหลือรอยละ 72 และผลการทดสอบที่ความเร็ว

การทํางาน 5 ผลตอวินาที มีอัตราความสําเร็จลดลง

เหลือรอยละ 36 จากการวิเคราะหเหตุผลท่ีทําใหอัตรา

ความสําเร็จลดลงอยางมากจากการทดสอบท่ีความเร็ว

การทํางาน 4 และ 5 ผลตอวินาที คือ เม่ือความเร็วท่ี

กานพริกถูกดึงและผลพริกเคลื ่อนที่ผ านชองวาง

ระหวางแผนเบาบนและลางมีมากเกินไป กอใหเกิด

แรงเสียดทานระหวางข้ัวพริกและแผนเบาบนท่ีไมได

เคลื่อนท่ีไปพรอมผลพริก ทําใหผลพริกถูกบิดและงอ

จนกระท่ังไปถึงตําแหนงดันผลพริก และกานดันผล

พริกจะไมสามารถดันผลพริกไดอยางเต็มประสิทธิภาพ

ในขณะท่ีผลพริกถูกบิดและงออยู ทําใหในบางครั้งผล

พริกไมหลุดออกจากข้ัวได เม่ือความเร็วในการทํางาน

เพ่ิมข้ึนกรณีนี้จะเกิดมากข้ึน จึงสรุปไดวาความสามารถ

ของเครื่องเด็ดกานพริกนี้สามารถทําการเด็ดกานพริก

ไดไมเกินท่ีความเร็ว 3 ผลตอวินาที 

 

7. สรุปผลการวิจัย 

งานวิจัยนี้ไดคิดคนและทดสอบหลักการเด็ดกาน

พริกจินดาแบบตอเนื่องประสิทธิภาพสูง ซ่ึงประกอบดวย

กลไกดึงกานพริกจินดา กลไกดันผลพริกจินดาใหหลุด

จากข้ัว และกลไกลําเลียงพริกจินดา นอกจากนี้ยัง

แสดงการออกแบบกลไกการทํางานเพื่อใชกับเครื่อง

ที่ทํางานอยางตอเนื่อง และสรางเครื่องตนแบบท่ีใชใน

การทดสอบประสิทธิภาพ ผลจากการทดสอบ

ประสิทธิภาพการทํางาน พบวาสามารถเด็ดกานพริก

จินดาไดผลดีมากถึงรอยละ 94.67 โดยใชความเร็วใน
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ภาพที่ 16 ตัวอย่างผลการทดสอบในระดับความเร็ว
ของการทำ�งานที่ 3 ผลต่อวินาที 

ภาพที่ 17 ตัวอย่างผลการทดสอบในระดับความเร็ว
ของการทำ�งานที่ 4 ผลต่อวินาที 
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ภาพท่ี 16 ตัวอยางผลการทดสอบในระดับความเร็ว

ของการทํางานท่ี 3 ผลตอวินาที 
 

 
 

ภาพท่ี 17 ตัวอยางผลการทดสอบในระดับความเร็ว

ของการทํางานท่ี 4 ผลตอวินาที 
 

 
 

ภาพท่ี 18 ตัวอยางผลการทดสอบในระดับความเร็ว

ของการทํางานท่ี 5 ผลตอวินาที 

 

 
 

ภาพท่ี 19 กราฟผลการทดสอบประสิทธิภาพ 

การทํางานเครื่องเด็ดกานพริกจินดาสําหรับผลผลิต

คุณภาพดีและพอใช ท่ีความเร็ว 1 – 5 ผลตอวินาที 

จากผลการทดสอบประสิทธิภาพที่ความเร็ว

การทํางาน 1 – 5 ผลตอวินาที สรุปไดวาผลการทดสอบ 

ที่มีคุณภาพพอใชตามความตองการอยูสูงในชวงที่

ความเร็วการทํางาน 1 2 และ 3 ผลตอวินาที ถึงรอยละ 

94.67 และในชวงนี้ ความเร็วที่เพิ่มขึ้นไมไดเ พิ ่ม

แนวโนมในความสําเร็จ แตเกิดจากตัวแปรการทดลอง

ที่ไมสามารถควบคุมได ผลการทดสอบที่ความเร็ว

การทํางาน 4 ผลตอวินาที มีอัตราความสําเร็จลดลง

เหลือรอยละ 72 และผลการทดสอบที่ความเร็ว

การทํางาน 5 ผลตอวินาที มีอัตราความสําเร็จลดลง

เหลือรอยละ 36 จากการวิเคราะหเหตุผลท่ีทําใหอัตรา

ความสําเร็จลดลงอยางมากจากการทดสอบท่ีความเร็ว

การทํางาน 4 และ 5 ผลตอวินาที คือ เม่ือความเร็วท่ี

กานพริกถูกดึงและผลพริกเคลื ่อนที่ผ านชองวาง

ระหวางแผนเบาบนและลางมีมากเกินไป กอใหเกิด

แรงเสียดทานระหวางข้ัวพริกและแผนเบาบนท่ีไมได

เคลื่อนท่ีไปพรอมผลพริก ทําใหผลพริกถูกบิดและงอ

จนกระท่ังไปถึงตําแหนงดันผลพริก และกานดันผล

พริกจะไมสามารถดันผลพริกไดอยางเต็มประสิทธิภาพ

ในขณะท่ีผลพริกถูกบิดและงออยู ทําใหในบางครั้งผล

พริกไมหลุดออกจากข้ัวได เม่ือความเร็วในการทํางาน

เพ่ิมข้ึนกรณีนี้จะเกิดมากข้ึน จึงสรุปไดวาความสามารถ

ของเครื่องเด็ดกานพริกนี้สามารถทําการเด็ดกานพริก

ไดไมเกินท่ีความเร็ว 3 ผลตอวินาที 

 

7. สรุปผลการวิจัย 

งานวิจัยนี้ไดคิดคนและทดสอบหลักการเด็ดกาน

พริกจินดาแบบตอเนื่องประสิทธิภาพสูง ซ่ึงประกอบดวย

กลไกดึงกานพริกจินดา กลไกดันผลพริกจินดาใหหลุด

จากข้ัว และกลไกลําเลียงพริกจินดา นอกจากนี้ยัง

แสดงการออกแบบกลไกการทํางานเพื่อใชกับเครื่อง

ที่ทํางานอยางตอเนื่อง และสรางเครื่องตนแบบท่ีใชใน

การทดสอบประสิทธิภาพ ผลจากการทดสอบ

ประสิทธิภาพการทํางาน พบวาสามารถเด็ดกานพริก

จินดาไดผลดีมากถึงรอยละ 94.67 โดยใชความเร็วใน

94 94 96
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(%)

ความเร็ว (ผลตอ่วินาท)ี

	 จากผลการทดสอบประสิทธิภาพที่ความเร็ว
การทำ�งาน 1 – 5 ผลต่อวินาที สรุปได้ว่าผลการ
ทดสอบ ที่มีคุณภาพพอใช้ตามความต้องการอยู่สูงใน
ช่วงที่ความเร็วการทำ�งาน 1 2 และ 3 ผลต่อวินาที 
ถึงร้อยละ 94.67 และในช่วงนี้ ความเร็วที่เพิ่มขึ้นไม่
ได้เพิ่มแนวโน้มในความสำ�เร็จ แต่เกิดจากตัวแปรการ
ทดลองทีไ่มส่ามารถควบคมุได ้ผลการทดสอบทีค่วามเร็ว
การทำ�งาน 4 ผลต่อวินาที มีอัตราความสำ�เร็จลดลง
เหลือร้อยละ 72 และผลการทดสอบที่ความเร็วการ
ทำ�งาน 5 ผลต่อวินาที มีอัตราความสำ�เร็จลดลงเหลือ
รอ้ยละ 36 จากการวเิคราะห์เหตผุลทีท่ำ�ให้อตัราความ
สำ�เร็จลดลงอย่างมากจากการทดสอบที่ความเร็วการ
ทำ�งาน 4 และ 5 ผลต่อวินาที คือ เมื่อความเร็วที่
ก้านพรกิถูกดึงและผลพริกเคลือ่นทีผ่่านชอ่งวา่งระหวา่ง
แผ่นเบ้าบนและล่างมีมากเกินไป ก่อให้เกิดแรงเสียด
ทานระหว่างขั้วพริกและแผ่นเบ้าบนที่ไม่ได้เคลื่อนที่ไป

พร้อมผลพริก ทำ�ให้ผลพริกถูกบิดและงอจนกระทั่งไป
ถึงตำ�แหน่งดนัผลพริก และก้านดนัผลพรกิจะไมส่ามารถ
ดนัผลพรกิไดอ้ยา่งเตม็ประสทิธิภาพในขณะทีผ่ลพริกถูก
บิดและงออยู่ ทำ�ให้ในบางครั้งผลพริกไม่หลุดออกจาก
ขั้วได้ เมื่อความเร็วในการทำ�งานเพิ่มขึ้นกรณีนี้จะเกิด
มากขึ้น จึงสรุปได้ว่าความสามารถของเครื่องเด็ดก้าน
พรกินีส้ามารถทำ�การเดด็กา้นพรกิไดไ้มเ่กนิทีค่วามเรว็ 
3 ผลต่อวินาที

7. สรุปผลการวิจัย

	 งานวจัิยน้ีไดค้ดิคน้และทดสอบหลกัการเดด็ก้าน
พริกจินดาแบบต่อเน่ืองประสิทธิภาพสูง ซึ่งประกอบ
ด้วยกลไกดึงก้านพริกจินดา กลไกดันผลพริกจินดาให้
หลุดจากขั้ว และกลไกลำ�เลียงพริกจินดา นอกจากนี้
ยงัแสดงการออกแบบกลไกการทำ�งานเพือ่ใชกั้บเครือ่งที่
ทำ�งานอยา่งตอ่เน่ือง และสร้างเครือ่งตน้แบบทีใ่ชใ้นการ
ทดสอบประสทิธิภาพ ผลจากการทดสอบประสทิธิภาพ
การทำ�งาน พบว่าสามารถเด็ดก้านพริกจินดาได้ผลดี
มากถึงร้อยละ 94.67 โดยใช้ความเร็วในการทำ�งาน
ที่ไม่เกิน 3 ผลต่อวินาที ทั้งน้ีการทดสอบน้ียังอยู่ใน
ขอบเขตที่จำ�กัด กล่าวคือพริกจินดาที่นำ�มาทดสอบ 
มลีกัษณะทางกายภาพทีเ่หมาะสมและถูกจัดวางดว้ยมอื
ในตำ�แหน่งทีเ่หมาะกับการทำ�งานของเครือ่ง การพฒันา
ในขั้นตอนต่อไปจึงมุ่งเนน้การเพิ่มความเร็ว และขยาย
ขอบเขตการทำ�งานให้ครอบคลุมลักษณะทางกายภาพ
ของพรกิจินดาให้หลากหลายขึน้ รวมถึงเครือ่งหรอืกลไก
ในการจัดเรียงและนำ�พรกิเขา้สูโ่ซล่ำ�เลยีงในตำ�แหน่งที่
ตอ้งการ เพือ่ให้สามารถนำ�ไปใชไ้ดใ้นเชงิพาณชิยต์อ่ไป

8. กิตติกรรมประกาศ

	 ขอขอบคุณภาควิชาวิศวกรรมเครื่องกล คณะ

วศิวกรรมศาสตร ์มหาวทิยาลยัเกษตรศาสตร ์และศนูย์

คน้ควา้และพฒันาเทคโนโลยกีารผลติทางอตุสาหกรรม 

(RDiPT) ทีเ่อือ้เฟือ้สถานทีแ่ละเครือ่งมอืตา่ง ๆ  ในการ

ทำ�วิจัยครั้งนี้

 
 

ภาพท่ี 16 ตัวอยางผลการทดสอบในระดับความเร็ว

ของการทํางานท่ี 3 ผลตอวินาที 
 

 
 

ภาพท่ี 17 ตัวอยางผลการทดสอบในระดับความเร็ว

ของการทํางานท่ี 4 ผลตอวินาที 
 

 
 

ภาพท่ี 18 ตัวอยางผลการทดสอบในระดับความเร็ว

ของการทํางานท่ี 5 ผลตอวินาที 

 

 
 

ภาพท่ี 19 กราฟผลการทดสอบประสิทธิภาพ 

การทํางานเครื่องเด็ดกานพริกจินดาสําหรับผลผลิต

คุณภาพดีและพอใช ท่ีความเร็ว 1 – 5 ผลตอวินาที 

จากผลการทดสอบประสิทธิภาพที่ความเร็ว

การทํางาน 1 – 5 ผลตอวินาที สรุปไดวาผลการทดสอบ 

ที่มีคุณภาพพอใชตามความตองการอยูสูงในชวงที่

ความเร็วการทํางาน 1 2 และ 3 ผลตอวินาที ถึงรอยละ 

94.67 และในชวงนี้ ความเร็วที่เพิ่มขึ้นไมไดเ พิ ่ม

แนวโนมในความสําเร็จ แตเกิดจากตัวแปรการทดลอง

ที่ไมสามารถควบคุมได ผลการทดสอบที่ความเร็ว

การทํางาน 4 ผลตอวินาที มีอัตราความสําเร็จลดลง

เหลือรอยละ 72 และผลการทดสอบที่ความเร็ว

การทํางาน 5 ผลตอวินาที มีอัตราความสําเร็จลดลง

เหลือรอยละ 36 จากการวิเคราะหเหตุผลท่ีทําใหอัตรา

ความสําเร็จลดลงอยางมากจากการทดสอบท่ีความเร็ว

การทํางาน 4 และ 5 ผลตอวินาที คือ เม่ือความเร็วท่ี

กานพริกถูกดึงและผลพริกเคลื ่อนที่ผ านชองวาง

ระหวางแผนเบาบนและลางมีมากเกินไป กอใหเกิด

แรงเสียดทานระหวางข้ัวพริกและแผนเบาบนท่ีไมได

เคลื่อนท่ีไปพรอมผลพริก ทําใหผลพริกถูกบิดและงอ

จนกระท่ังไปถึงตําแหนงดันผลพริก และกานดันผล

พริกจะไมสามารถดันผลพริกไดอยางเต็มประสิทธิภาพ

ในขณะท่ีผลพริกถูกบิดและงออยู ทําใหในบางครั้งผล

พริกไมหลุดออกจากข้ัวได เม่ือความเร็วในการทํางาน

เพ่ิมข้ึนกรณีนี้จะเกิดมากข้ึน จึงสรุปไดวาความสามารถ

ของเครื่องเด็ดกานพริกนี้สามารถทําการเด็ดกานพริก

ไดไมเกินท่ีความเร็ว 3 ผลตอวินาที 

 

7. สรุปผลการวิจัย 

งานวิจัยนี้ไดคิดคนและทดสอบหลักการเด็ดกาน

พริกจินดาแบบตอเนื่องประสิทธิภาพสูง ซ่ึงประกอบดวย

กลไกดึงกานพริกจินดา กลไกดันผลพริกจินดาใหหลุด

จากข้ัว และกลไกลําเลียงพริกจินดา นอกจากนี้ยัง

แสดงการออกแบบกลไกการทํางานเพื่อใชกับเครื่อง

ที่ทํางานอยางตอเนื่อง และสรางเครื่องตนแบบท่ีใชใน

การทดสอบประสิทธิภาพ ผลจากการทดสอบ

ประสิทธิภาพการทํางาน พบวาสามารถเด็ดกานพริก

จินดาไดผลดีมากถึงรอยละ 94.67 โดยใชความเร็วใน

94 94 96

72

36

1 2 3 4 5

ประสิทธิภาพ

(%)

ความเร็ว (ผลตอ่วินาท)ี

ภาพที่ 18 ตัวอย่างผลการทดสอบในระดับความเร็ว
ของการทำ�งานที่ 5 ผลต่อวินาที 

ภาพที่ 19 กราฟผลการทดสอบประสิทธิภาพ
การทำ�งานเครื่องเด็ดก้านพริกจินดาสำ�หรับผลผลิต
คุณภาพดีและพอใช้ ที่ความเร็ว 1 – 5 ผลต่อวินาที
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