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;�����<�=����>?��> 6�@�����A�����<�=�B<?��5�����A�?��
:?:C���DEF��  ����GG�DH�IJ�K: Autoscope 
Q8!6��K�:? Autoscope  ���;7R��>6�@� Autoscope �C9� 2004 ��GG�DH�I���S8R��>��� ���TR:?��8�����EU<�?S��A����B9�!H�I
��8�����E������6�D�B����BSVVW�J�:7�F XTR��A�����6���YJE
R:�ZT��� �� �8R�! Autoscope   

���;7R:C���DEF��  ����GG�DH�IJ�K: Autoscope ��>���
R:8�;�6�K�:?
:?�����Y8����86�[�;����6�[�

R:�ZTXTY;7R A�������\���F�����R:!��9� �:� ����>� Autoscope !�?�����B�A�����A���D�9���� �� �F9�?] S8R
:!9�?��86�[�XTYX�8?^TS8R:!9�?6�@��Y��XTY7�86 � :����>?�����T�86�TK�:�6�K�:? �� ẐR�\���F�����R:! BR�J��������
67��!�7�G;�����A�J�8�Z�X��
:? Detector 
 XF9B<?:!9�?S��[F�� 6�K�:? �� Autoscope ��>� �[!�?6�@�6J�K:�6��K�:?:�6T[���:����E����S����������A�?��:!9�?
F�?S�F�?�� <?S�9������!K8J!C9�6�9�;8���;����F��  ��XTY��Y��T^T
R:�ZT 8�?��>�����ZR ��6TK:�;7R
R:�ZT��� 
Autoscope S8R��Y��T^T::���F������ A�6�@�XTYT��=DY?�����FR:?;7R <?�������A���G6�@�:!9�?!��? 
 ���;7R?��   Autoscope 6�@����F�E;���?;7R6��Q�QT!�;������8��6���YJEXTYF��  ��
R:�ZT��� �� �F9�?]
XTY6�@���T�̀;��������6�T��!�FA�XJ�9?;���� �8��?XTY��R�?6?K�:�S
;JR Autoscope �A�?��S8R:!9�?����Y���5�H�I
�Z?�C8 ;��H�I��� �� ���>�] 8�?��>����J�8;7R Function ����A�?������Z?
<>� <?6�@����?J�<�?��� Y79�!;JR���;7R?����
��Y���5�H�IB<?
�8�C8                
���������: ::QF�Q��, �����6���YJE
R:�ZT��� �� �, 6��K�:?�K:��������D��� �� � 
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AutoscopeTM Practice 
 

  Thamma Jairtalawanich*     
 
 

Abstract 
 

This study is to investigate the image signal detector by Autoscope. Autoscope in this research is 
Autoscope version 2004, which is the image processing unit from a video camera which area on this research 
is Mo Chit Station (N8)  Bangkok Mass Transit System Public Company Limited (BTS). Then used to analyze 
traffic flow with Autoscope. 

Using image signal detector or Autoscope  has advantages of convenience in collected data and 
operator less than. Then Autoscope calculating traffic flow very quickly and perform a system because the 
operator if a less than.  

However, due to Autoscope but it is also common electronic devices has no flexibility in detected 
data and process information. Therefore, discriminate the information is processed out as needed and the 
required characteristics are very important.  

Autoscope in a science-based thinking and analysis, detection and data traffic that is art in modify 
the detector position and create conditions for Autoscope in those traffic conditions. Therefore, learning to use 
in various situations, including learning to use Function higher performance that will help to use the higher 
efficiency. 
Keywords: Autoscope, Traffic Data Analysis, Traffic Volume Measurement  
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1. ���
�� 

 6�K�:? ��;��z  C���  ����<�=�
R:�ZT��?8R��
�����D��� �� �S8RI�{����5����;��Z�X��F9�? ]  
JT��JT�!��5�  ��5����J�<�?;���>� �K: JT�����
:?���
��Y��T^TH�I (Image Processing) Q8!6��K�:?�K:       
::QF�Q��  6�@�6��K�:?�K:J�<�?���;7RJT�����;���� ��H�I   
8ZB<?����6�T��!�X�T?S�
:?H�I   

; � � � � �< � = � � ��> ? ��>  �� F BC � � Y � ? �E 6 IK� :
�A�����<�=����;7R?��
:?6��K�:?�K:::QF�Q���9���
T��=DY���;7R?��:!9�?S� �����>?6IK�:�A�S��8�:�;7R
��6���YJE
R:�ZT;��B����� ��? Q8!��
:�6
F����<�=� �K: 
�A�����<�=�B<?��5�����A�?��
:?:C���DEF��  ��
��GG�DH�IJ�K: Autoscope Q8!6��K�:? Autoscope   
���;7R��>6�@� Autoscope �C9� 2004 8�?X�8?;��Z���� 1  
 

�0�12� 1  Autoscope 2004 Hardware 
 

��GG�DH�I���S8R��>��� ���TR:?��8�����EU<�?S�
�A����B9�!H�I��8�����EFA�XJ�9?���;7R;�����<�=����6�D���
�B����BSVVW�J�:7�F U<�?6�@�B�� �̂���?X��!K8J!C9�    
����>?J�8 6 79:? �� � Q8!���H�I��� �� �J��X�9�  
;�79�?6�T�6�9?89��  8�?X�8?;��Z���� 2  

 

 
�0�12� 2   �������������������� !"#$%��%� 

 

 XTR��A����� 6���YJE
R:�ZT��� �� �8R�! 
Autoscope 9̂����?Q��X���F9�?] 8�?��>  

1. Q��X��� Autoscope Supervisor U<�?6�@�
Q��X�������A����F�8F9:�K�:������ Autoscope 679����
��R�? Detector �������9?
R:�ZT��� �� � �������X�R 
Configuration F9�?]6IK�:�A��������C� Autoscope        
S8RF��FR:?��� 

2. Q��X��� Win TV 6�@�Q��X���������
��GG�DH�I ����8�����E��X�8?�� :�:�I��6F:�E  
�A�;JR�����B��?6�F��� active 
:? Detector S8R 

3. Q��X��� Traffic Data Formatter 6�@�
Q��X�������A����X�T? File 
R:�ZT����������CT DAT U<�?
S8R �� Autoscope 6�@� File 
R:�ZT�����CT TXT U<�?
�����B6��8;7RQ8!Q��X��� Microsoft Excel S8R �Z���� 3 
X�8?�Z�Q��X���F9�?]��� ;7R;������ 6���YJE
R:�ZT
��� �� �8R�! Autoscope 
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�0�12� 3 &'�(��" Autoscope Supervisor, Traffic Data 
Formatter ($2Win TV 

 

 �A � J �� � � � � �< � = � �� 6 � � � Y JE 
R : �Z T 8R � ! 
Autoscope ��>��9:�:K�� YFR:?�A��������X�RH�I�9:�
6�K�:? ���������<�H�I8R�!��8�����E��>� Y�� Perspective 

:?H�I6�K�:? ��79:?�EU<�?�A�;JR6��8�����T�86�TK�:�
6�K�:? ���Y!Y��?S8R �:� ����>��C�
:?�TR:?�[ Y�9?^T
;JR6��8 Parallax 
:?H�I8�?��>��C��TR:?���8�U<�?FR:? �8;JR��
IK>�����YJ�9�?�BI:��� Y�A�;JR�BS�96JTK�:�UR:�����[6�@����?
����A���G679���� 
 

2. 5672���	
�������� 
2.1  ������89��  

(Image Sensing Systems, Inc., 2000)  ���
����X�RH�I��>� YFR:?�W:��9�F9�?] ���6�@� ��?;�H������
S8RX�9 �����Z?
:?�TR:? ��IK>�B�� �Y!YJ9�?�YJ�9�?
79:?
:?B��U<�? YFR:?�A�J�86�@� Coordinate U<�?���
����X�R��>������BX�8?S8R8�?�Z���� 4 

  
�0�12� 4  ���'�6�(� 78��9:�!;%�� Parallax Error  
2.2  ��������  Detector  

 (Image Sensing Systems, Inc., 2001) �A�J���
�����6���YJE
R:�ZT8R�! Autoscope ��>� YFR:?�A����
��R�? Detector 6IK�:�A����F�� ��8
R:�ZTIK>����S8RX�9 
 A���� �Y!Y��? XTY6�T� U<�?FR:?;7R Detector  A���� 2 
F���K: Count Detector XTY Speed Detector Q8! 
Detector ��>?�:?�����BX�8?S8R8�?�Z���� 5   
 

     
�0�12� 5  ���@� �; Detector �A:�!B��%�6C� !"#$A:D9E�9 
 

XTY;��C�] Detector Count XTY Speed ��>�
 YFR:?�A������R�? Station 6IK�:;JR�A������6���YJE
R:�ZT
�9�����XTY�A�;JR���6�[�
R:�ZT;�XVW�
R:�ZT��>�6�@�
�Y6��!�  
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2.3  �����5=��8 Detector 

���;7RQ��X��� Autoscope ����Z9S�������;7R 
WinTV �A�;JR6�������B�:?6J[�����A�?��
:? 
Detector S8R 9̂����? :�:�I��6F:�E Q8!���6�������B
6�TK�:�SJ� Detector ��>?J�88R�!�������C� window S8R 
XF9�9������Y��T^T6�[�
R:�ZT��>?J�8 Y:R�?:�? ��
FA�XJ�9?��� 6 ��S8R�A �J�8S�R 6�9 ���>�  8� ?��>����
!�� 
Detector  <?S�96��8^T;8]F9:7C8
R:�ZT XTY6�������B���
 YI� ��D�����6J��Y��BZ�FR:?
:? Detector ���6��S8R
�A������8
<>� �����8Z XTY�����B6�TK�:� Detector 
6IK�:J�FA�XJ�9?;J�9]���6J��Y��S8R:��8R�! 

 

3.  >?���1@��8���	
���
  

�A �J�� ��� ��8�:����;7R ? �� 6��K� : ?�K : 
Autoscope ���>?��> Y�A������R�? Detector Count XTY 
Speed  A���� 3 XJ9?F�� A����
:?79:? 8�?��>� <?FR:?
�A������R�? Station 6IK�:6�[�
R:�ZT A���� 3 Station XTY
���6�[�
R:�ZT���>?��>�A����6�[�
R:�ZT6�@�6�T������>?��>� 
16 ���� Q8!;JR Autoscope �A�����A���D
R:�ZT;�79�? 
1 ���� 8�?��>�;�XF9TY Station ��>� Y��
R:�ZT��>?��>�        
16 XB� X�8?S8R8�?F��:!9�?F���?��� 1 

 

 

�����12� 1 B6�!F8�;� !"#$���%��%�(B8$2'�2�G����7��9��HC %�� Autoscope 

Sta.ID 
Avg. Flow 
(Veh/h) 

Volume 
(Veh) 

Avg. Speed 
(Km/h) 

Class 
1 

Class 
2 

Class 
3 

Headway 
 (sec) 

Time Occ. 
 (%) 

LOS 
Space Mean 
Speed (Km/h) 

Space Occ. 
 (%) 

Density 
(Veh/km) 

209 300 5 35.0 1 2 2 12.00 42.93 A 34.22 30.25 8.77 
(5�����, 2547)  Q8!���
R:�ZT����A���DS8R �� 

Detector ��>?�:?;�XF9TY Station ��>������B A�X��S8R
8�?F9:S���>  

1. Station ID � F��6T
�:��B�������A����
F��  ��
:?::QF�Q�� 6�@�F��6T
�A�J���;7R:R�?:�?      
;����6�[�
R:�ZT 

2. Average Flow � :�F�����SJT
:?��YX�
��� �� �6�T��!Q8!��8�� �������D
:?!�8!����� 9̂��
 C8��?6�F (Counter) ;�J�9�! veh/hr U<�?�A���D
!�!��
 ��6�T� 1 ���� 

3. Volume � �����D!�8!�����XT9� 9̂�� C8
��?6�F;� 1 ���� J�9�! A������� 

4. Average Speed � �9�����6�[�6�T��!X��
6T
�D�F Q8!�A���D ��^T���
:?����6�[�
:?
!�8!�����BZ�F�� ��8J��8R�! A����!�8!�� ;�6�T�    
1 ���� 

5. Class � ��� A�X����Y6H�
:?!�8!��
F��
��8����!�����S8R�A������88R�!::QF�Q�� U<�?��
��� A�X��::�6�@� 3 ��Y6H� �K: Class 1, Class 2, 
Class 3 

6. Time Headway � �Y!Y6�T����XF�F9�?
:?
!�8!�����F9:6�K�:?������6��!���� C8��?6�F C8J�<�? Q8!��8
6�T��!;�79�?6�T� 1 ���� J�9�!6�@�6�T�F9:1!�8!�� 

7. Time Occupancy � ���6
R���:���:?Q8!
!�8!��;�6�:�
:?6�T� Q8!��86�@��R:!TY
:?6�T������
!�8!��6
R���;7R;�IK>������?6�F���6�DJ�<�? 

8. LOS � �Y8�����;JR������
:?B��6�R���>� 
U<�?FR:?�A�����A�J�8��F���������8;JRI� ��D� ���9�
����6�[�XTY�9�:�F�����SJT 

9. Space Mean Speed � �9�����6�[�6�T��!
X�����EQ���� Q8!�A�����A���D �� A����!�8!�����
BZ�F�� ��8J��8R�!^T���
:?�9���T��
:?����6�[�
!�8!�� 

10. Space Occupancy � ���6
R���:���:?
Q8!!�8!��;�6�:�
:?IK>���� Q8!��86�@��R:!TY
:?IK>����
�����!�8!��6
R���;7R;�IK>������?6�F���6�DJ�<�? 

11. Density � �����D
:?!�8!����>?J�8
H�!;����6�D����A����I� ��D�(F9:1J�9�!����!��
B��) U<�?�A������8;�J�9�! A����!�8!��F9:����!��
B�� 1 ��QT6�F� 
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4.  ��A�>?���1@��8 

 ���;7R:C���DEF��  ����GG�DH�IJ�K: 
Autoscope ��>���
R:8�;�6�K�:?
:?�����Y8����86�[�;�
���6�[�
R:�ZTXTY;7R A�������\���F�����R:!��9�
6�K�:? ������6�@�:�FQ���F�
:?��� 
 8�?��>� �����B��C�^T����8�:�S8R 8�?��> 

1. ����A� Autoscope ��;7R?�� �A�;JR�����B
;JR�9���� �� �����A���G
:?�B������A�����8�:�S8R 679� 
:�F�����SJT
:?��YX� �� �6�T��! �9�����6�[�6�T��! 
�Y8�����;JR������  XTY�9�����J��X�9�;����6�D����A�
����8�:� 

2. ����A� Autoscope ��;7R?�� �A�;JR6��8
�����Y8��XTY�����T9:?F��;����6�[�������
R:�ZT
 �� �  6�K�:? ��6�@����6�[�
R:�ZT �� �X����8�����E  
�A�;JR�T9:?F����9����6�[�������
R:�ZT��� �� �8R�!
�� J�������� �̂8IT�8;����6�[�
R:�ZT��Y���;8 
�����B�A����!R:��T������A��������<�S�R;J�9S8R 
  ��������S8R::��\���F����;�H��������>� <?
I�
R:����Y��?JT�!��Y���;����;7R?�� Autoscope 
S8RX�9 
 1. �����Z?
:?�TR:?XTY�C��TR:? YFR:? �8;JR
���I��5E����Z�X��
:? Detector ���FR:?��� Y��R�?�����K:
FR:?��IK>����6I�!?I:��� Y��R�? Detector ��>�] S8R ��������
S8R�8T:?8Z��>� �C����6J��Y�� YS8R �����F�>?�TR:?;JR�Z?
 ��IK>�I:�����;JR6J[�����6JTK�:����
:?�B������?��
XTY�C��TR:?����8T?;JR��IK>�������6I�!?I:��� Y��R�? 
Detector S8R J��S�9�����B �8�C��TR:? ������������Z?
:!9�?6I�!?I: I��9�6�K�:�A��������<�6��XTR� Y6��8
�zGJ�;����UR:������� �����6�TK�:����
:?�B �A�;JR
Q��X���S�9�����BX!������D��� �� �::�S8R:!9�?
BZ�FR:? 
 2. ���F�>?
:?Detector ��>�����Y��?^T
:?
���?X�8TR:�H�!�:�����9?^TF9:�Y����� �� � 679�������
��68��
R��B�� ����� 9̂��6�@��Z? �B���:� J!C8 :8�:
6�@�6�T����] U<�? Y�9?^T;JR Detector Active Q8!S�9S8R
F�>?; S8R�A�;JR�9���� �� ������8 �̂8IT�8 8�?��>��9:���� Y

�A������? Detector ��>���� Y��?6�F�H�I��� �� �
XTY�H�IX�8TR:��:�
R�?8R�! 
 3. �����?  Count Detector ��>���� Y��   
������>�����!��6J��Y�����������R�?
:?79:?XTY
T��=DY
:?��� �� �8R�! Count Detector  ���!��S�
:� �9?^T;JR6��8���F��  ���B������?��9:�79:?J�K:6�T��!�
79:?S8R �9�� Speed Detector ��>���� Y��?;JR�������?
68�!������� �� �XTY��FA�XJ�9?���6J��Y������A�;JR�B���
���?����>�I�8 9̂�� Detector S8R��>?���U<�?�A�;JR���F�� ��8
�Y!Y��?XTY����6�[�6�@�S�S8R8R�!����BZ�FR:?XTY
X�9�!A����
<>�  8�?��>�J���������ZR����6
R�;   �����B
��R�?6?K�:�S
;JR Detector �����9��:?F���A�?���9�����
S8RU<�?6�@����X�RS

R: A���8F9�?]
:?�H�I��� �� �
��>�] 
 4. ���T:?XTY�A����6�T��!�X�T?FA�XJ�9? 
Detector JT�!]���>?6�@����?�A���G6IK�:��� YS8RFA�XJ�9? 
Detector ���6J��Y������C8�A�J������;7R?��;��H�I
��� �� ���>�]  
 ���;7R?��   Autoscope ��>�6�@����F�E;���?
;7R6��Q�QT!�;������8�� 6���YJEXTYF��  ��
R:�ZT
��� �� �F9�?]XTY6�@���T�̀;��������6�T��!�FA�XJ�9?
;���� �8��?XTY��R�?6?K�:�S
;JR Autoscope �A�?��S8R
:!9�?����Y���5�H�I�Z?�C8;��H�I��� �� ���>�] 8�?��>�
���J�8;7R?���9:!];�F9�?�B�����DE���B<?���J�8;7R 
Function ����A�?������Z?
<>� <?6�@����?J�<�?��� Y79�!;JR���
;7R?������Y���5�H�IB<?
�8�C8   
              
5.  �6��6������B��� 

ẐR ��  � !
:
:�I�Y�CD �:?���F�� ��!E        
8�.����� ����F� ��
���7���������
��9?XTY �� � 
H���� 7 ��� � ��� �� Q!5�  �DY�� ���� �����F�E 
 C��T?��DE�J����!�T�! ��� S8R ;JR�����ZR��?8R��
��������
��9?XTY �� �X�9 ẐR�� �!6�@�:!9�?���  XTY
:A���!�����Y8��;����;7R6��K�:?�K:�8�:�;�����A�
�� �! 
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6.  �����������6� 

5�����  6 �!�5������7, �Z9�K:���;7R?�� AutoscopeTM. 
�C�����<�=��ZT�� 5� QF Q!FR ���Y 6��S�! 
��
���7���������
��9?XTY �� � H����7�
��������Q!5�  C��T?��DE�J����!�T�!, 
2547. 

Image Sensing Systems, Inc. AutoscopeTM 2004 
Installation Guide. Image Sensing Systems, 
Inc., 1999. 

Image Sensing Systems, Inc. Autoscope Solo MVP 
and Solo Communications Panel Installation  
Guide. Image Sensing Systems, Inc., 2000. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Image Sensing Systems, Inc. AutoscopeTM 2004 
Supervisor User Guide. Image Sensing 
Systems, Inc., 1999. 

Image Sensing Systems, Inc. Autoscope Solo User 
Guide. Image Sensing Systems, Inc., 2001. 

Image Sensing Systems, Inc. Autoscope Training 
Course. Image Sensing Systems, Inc., 
2001. 

 


