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Abstract 
 In this research, system development for creating indoor floor 

plans based on the actual walking route of a person using an 

Android application on a smartphone working with a PC-based 

application on a PC has been proposed. Via a smartphone, the 

Android application is used for capturing indoor video and also 

obtaining various movement data from many types of mobile 

sensors e.g. accelerometer, gyroscope, etc., however, except for 

GPS due to the possibility of signal blocking and insufficient 

accuracy for the indoor purpose. Then all the collected data are 

sent to the PC to analyze and process using the PC-Based 

application to detect the edge between the floor and the wall from 

video and merge into a consolidated floor plan. In addition, the 

collected movement data is calculated and estimate the actual 

walking distance used for adjusting scale to correspond with the 

actual floor plan, which the complete floor plan of actual walking 

route is finally generated. 
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�����accelerometer ���� �gyroscope �������������������� ��
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2. ������ ��������������� 
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�������������������������������������������������������������� �����

������ ������Hyojeong Shin, Yohan Chon ����Hojung Cha ��������

�����SmartSLAM[5] �����������������Wi-fi fingerprint ���

����������accelerometer �����������������������������������������
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[4] ������������������������ ��������� ������������������3 ���� ����
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�������������������������������������������������������������� ��

����������������������������������������������������������������

������������������ accelerometer ������������������������������

��� gyroscope ���������������������������������������������1 

 ��������������������������������� Android �� ���������

������������API ����SensorEvent ��������������������� 

accelerometer �����������������������������������gyroscope �����

���������������������������������������������������� �����������

�����m/s2 ��������accelerometer ����rad/s ��������gyroscope 

 

    
�������1 �����������accelerometer ����gyroscope ���Android OS 

 

 �����������������Android �����4.4(KITKAT) �� ������������������� 

API ��������������������������������������������������������� ���� 

step detector ����step counter ���������������������������������

����������������������� ����������������������������accelerometer ��

��������������������������������� ���� step counter ���������

�������������step detector ������������API ���������������������������

�������������������������������������������delay ��������������������

���� 2 ������[7] 

 

2.2 ������������������������ 

 �������� �����������������������������������������������������

������ ����� Yinxiao Li ����Stanley T. Birchfield[8] ��������������

������������������������������������������������������������

2 ������������������������������ Canny Edge Detector ��������� ��

������������������������������������ ����������������� 

 

 
�������2 ������������������������������������������ 

 �������� �����������������������������������������������������������

������������������������������������������ �� �����������������

�������������������� ���������������1 

 

               total(lh) = ws s(lh)+wb b(lh)+wh h(lh)               (1) 
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�������3 ������������������������������������Yinxiao Li ����Stanley T. 

Birchfield 

 

 �������� ������������������������������������� ������������� ����� 

Guillum Casas Barcelo [9] �������������������������������������
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���������������������������� �������������������������4 

 

 
�������4 ��������������������������������� ���������Hough Transform 
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���������5 �����������������������������6 
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2.3 ����������������������� 

 ��������� ������Wen-Yuah Shih ����Kun-Chan Lan[10] �������
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 ������������������������������������������������������������

��������������������������������������������[11] �������������

���������2 ������������������������0.413 �������������������������

��������0.415 ��������������� 

 

                          �������� = ������� x ��������                     (2)

 

3. ��������������������������������  

 ������������������������ �������������������������������
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����������������������������������������Android �������������

�������������� ������������Sony �����Xperia Z2 �������Android OS �����

�� ���4.4.4 KITKAT ��������������������������������������������

������������ ������������������������(Step Detector ����Step 

Counter) ������������������������������������������ ��������

���������������������������������������������������������������

�������������������������������������������������������������� ��

����������� ��������������� ������������������������������9 

 ����������� ������� Android ���������� API �����������������

��������� ����������������������������class Camera �����������

����������������class SensorManager ��������������������������2 ���

����gyroscope ����������������������������������step detector �����

�����������������������������������������������������������������

�������������������������������������������������������

���������������������������������������������������������������� 

 
 

 
�������9 �����������������������������������������Android ���������

������������� 

 

 �������������������������������������������������������

�����������������������������MATLAB ������������������������

�� ����������� flow chart ����������������������10 ��������������

���������������������� �������������������������������������

������������������������������ 

 

 
�������10 flow chart ������������������������������� 

 

 �����������������������������������������������������������

���������������������������������������������������������

������������� ������������������������Barcelo, G.C �������������

��������������������������������������Canny Edge Detection 

��������� ������������������������������������������Hough 

Transform ����������11 

 

  

���������������������������������
����������
��	������������
�������
����������������������	����������
����
���������

��� �­��������������������� ���� ����
��������������������� � ��������¡¢�£�������¤

��¥

TNI Journal of Engineering and Technology 
Vol.3  No.1  January - June 2015



TNI Journal of Engineering  and Technology
Vol.3 No.1 January-June 2015

22

�) ������������������ 

 

�) ������������������ 

�������11 �) �����������������������������������) ����������

�����������������������������������������������������������

������������������������������������Barcelo, G.C 

 

 ����������� �������������������������������������������3 �����

��������������������� �����������������������������������������

�����������������������������������������������������������

�����������������������������������������������������������15 ����

50 ��������������� ������������������������������������������

����������������  perspective ���� ����� ��� ��� �� �� ���

������������������� ��������������������������������������

perspective ��������������������������� top view ���������������

������������������������������������������������������������

��������� gyroscope ������������������������������������������������

������������������������������������������������������������

������������������������������������������������� ���������

��������(����������������� ���������) ��������������3 ��������������� 

 ���������������������������top view ���������������������������

�� ������������������������������������������������������������

������� ������������������������������������gyroscope ����step 

detector ����������������������� ������������������������

����������������� 

 

4. ���������� 
 �����������������������������������������������������

��������������������������������������������������������

����������step detector �������������������������������� �����������

��������������������������������������������������������������

���������� ���������������������1 �����������������������������

��������������������������������������������3 ��� ����� �����1 ����

������ �������������� ������9 ��� ��  

 

���������1 ��������������������������������������������������������� 

 
 

 �����������������������������������������������������������������

�������������������������� ������������������������������������

�������������������������������������������������������

������������������������������� �����������������������������������

����������������������������������������������������������������

������������������������������������������������������������������
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����������������������������������������������������1 ��� ������������
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�������3 �������������������������4-6 
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�������14 ��������������Route 1 ����3 ��������� 

 

 �������������������������3 �����������������������������

����� ������57 ��� �� ��������������������������3 �����������������

�����������������������������14 ��������������������������������

��������������������������� ���������� ��������������������������

������������������������������� ������������������������������

��������������������������������������������������������2 ��������������

��� ���������������180 ��. ����� ����������������������������75 ��. ����

�����������������������������������������������������������2 �����

Total Distance ������������������������������������������ ���������

�������������������System Count ��������������������������

��������������������������� �������������������(���� �����������

����) ����Calculated Distance �������������System Count �����

���������������������������� 
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 �������� �����������������������������������������������

�����������������������������������������������������������

���������������������������������� 

 ��������������������������������� ������������ 2 ������������

����������������������������������������������������������

Distance Error(%) ����������������������������������������

����������� 11.32% ����� 112.5 ��. ����������������������������������

�������������� 1.5 ���� �����������������������������������������
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���������������������������� ��������������������������� 3 �������
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