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บทคัดยอ
การวิจัยน้ีมีวัตถุประสงคเพ่ือเปรียบเทียบ ความเอนเอียงสัมบูรณ (|Bias|) กับคาความคลาดเคลื่อนกําลัง

สองเฉลี่ย (MSE) ของตัวประมาณคาพารามิเตอร (, ) ของการแจกแจงอินเวอรสเกาสเซียน ดวยวิธีการประมาณ
คาพารามิเตอรแบบเบส โดยใชการแจกแจงไวบูลเปนการแจกแจงกอนกับใชการแจกแจงแกมมาเปนการแจกแจง
กอน ดวยการจําลองสถานการณโดยวิธีมอนติคารโล โดยท่ี  = 1, 5, 10, 50, 100,  = 1, 5, 10, 50, 100 และ
n = 50, 100, 200, 400, 1000 ทําซ้ําจํานวน 10,000 รอบ ผลการวิจัย แสดงใหเห็นวาในกรณีท่ีขนาดตัวอยางเปน
50 และ 1,000 พารามิเตอรรูปราง (  ) ของการแจกแจงอินเวอรสเกาสเซียนโดยใชการแจกแจงไวบูลเปนการ
แจกแจงกอนมีประสิทธิภาพดีกวาใชการแจกแจงแกมมาเปนการแจกแจงกอน ในกรณีท่ีขนาดตัวอยางเปน 100,
200, 400 และ 1,000 พารามิเตอรบอกมาตราสวน (  ) ของการแจกแจงอินเวอรสเกาสเซียนโดยใชการแจกแจง
ไวบูลเปนการแจกแจงกอนมีประสิทธิภาพดีกวาใชการแจกแจงแกมมาเปนการแจกแจงกอน

ABSTRACT
This aim of this study was to compare the absolute bias (|Bias|) and the Mean Square

Error (MSE) of the parameters (  , ) in Inverse Gaussian distributions estimated by Bayesian
using Gamma and Weibull prior distributions. The simulation was computed by Monte Carlo
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where the shape parameter (  ) was equal to 1, 5, 10, 50, 100 the scale parameter (  ) was
equal to 1, 5, 10, 50, 100 and the sample size ( n ) was equal to 50, 100, 200, 400, 1000
repeated for 10,000 times. The result showed that in the case of the sample sizes was 50 and
1000, shape parameter (  ) in Inverse Gaussian distributions using Weibull prior distribution was
more efficient than using Gamma prior distribution. For the scale parameter in Inverse Gaussian
distributions, using Weibull prior distribution was more efficient than using Gamma prior
distribution in the case of these sample sizes; 100, 200, 400 and 1000.

คําสําคัญ: แจกแจงอินเวอรสเกาสเซยีน การแจกแจงไวบูลเปนการแจกแจงกอน การแจกแจงแกมมาเปนการแจกแจงกอน
การจําลองสถานการณดวยวิธีมอนติคารโล

Keywords: Inverse Gaussian distributions, Weibull prior distribution, Gamma prior distribution
Monte Carlo simulation.

บทนํา
การแจกแจงอินเวอรสเกาสเซียนเปนการแจกแจงหน่ึงท่ีมีลักษณะเบขวา โดยมีฟงกชันความนาจะเปน คือ
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โดยมี  เปนพารามิเตอรรูปราง (Shape Parameter) และ  เปนพารามิเตอรบอกมาตราสวน
(Scale Parameter) สามารถเขียนกราฟฟงกชันการแจกแจงความนาจะเปน แสดงดังรูปท่ี 1

รูปท่ี 1 กราฟฟงกชันการแจกแจงความนาจะเปนของการแจกแจงอินเวอรสเกาสเซียน

การพัฒนาเปรียบเทียบสมบัติทางสถิติของการแจกแจงอินเวอรสเกาสเซียนกับการแจกแจงแบบปรกติ
ภายใตการศึกษาของ Chhikara and Folks (1979) มีนักสถิติเปนจํานวนมากใหความสนใจกับการแจกแจงอิน
เวอรสเกาสเซียน ท้ังนักสถิติแบบดั้งเดิม (Classical Statistics) และนักสถิติแบบเบส (Bayesian Statistics)
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(Marshall, 2007) นักสถิติแบบดั้งเดิมศึกษาการหาตัวประมาณคาเฉลี่ยและคาความแปรปรวนของการแจกแจงอิน
เวอรสเกาสเซียนดวยวิธีฟงกชันกอกําเนิดโมเมนต (Moment Generating Function) ปรากฏวา คาโมเมนตท่ี 1
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ความโดง ตามลําดับ (Ahmed, 2007) และ ในปเดียวกัน มีการศึกษาหาตัวประมาณคาพารามิเตอรของการแจก
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(Cheng and Amin, 1981)

นอกจากนักสถิติแบบดั้งเดิมแลว มีนักสถิติแบบเบสท่ีสนใจการแจกแจงอินเวอรสเกาสเซียน เริ่มจาก
Banerjee and Bhattacharyya (1979) ไดศึกษาการหาตัวประมาณคาพารามิเตอรของการแจกแจงอินเวอรส
เกาสเซียน โดยใชการแจกแจกแกมมา (Gamma Distribution) เปนการแจกแจงกอน (Prior Distribution)
เปรียบเทียบกับตัวประมาณคาพารามิเตอรของการแจกแจงอินเวอรสเกาสเซียน โดยมีการแจกแจงปรกติเปนการ
แจกแจงกอน ปรากฏวา ตัวประมาณคาพารามิเตอรของการแจกแจงอินเวอรสเกาสเซียน โดยใชการแจกแจง
แกมมาเปนการแจกแจงกอน มีคาความนาจะเปนในการลูเขาสูงกวาการแจกแจงปรกติเปนการแจกแจงกอน
นอกจากน้ี Mahmoud (1991) ไดศึกษาตัวประมาณคาพารามิเตอรของการแจกแจงอินเวอรสเกาสเซียนโดยใชการ
แจกแจงเจฟเฟรย (Jeffreys Distribution) เปนการแจกแจงกอน เปรียบเทียบกับไมมีการแจกแจงกอน โดยใชกับ
ขอมูลระยะเวลาท่ีเครื่องปรับอากาศเสีย ปรากฏวา ตัวประมาณคาพารามิเตอรท่ีได โดยใชการแจกแจงเจฟเฟรย
(Jeffreys Distribution) เปนการแจกแจงกอน ใหคาความแปรปรวนต่ํากวาตัวประมาณคาพารามิเตอรท่ีไมมีการ
แจกแจงกอน

ตอมาป ค.ศ. 2010 Pandey and Rao (2010) ไดประมาณคาพารามิเตอรบอกมาตราสวนของการแจก
แจงอินเวอรสเกาสเซียน ดวยวิธีการประมาณคาพารามิเตอรแบบเบส ภายใตฟงกชันความสูญเสียของลินเนกซ
(Linex Loss Function) และ Prakash (2011) ประมาณคาพารามิเตอรของความแปรปรวนของการแจกแจงอิน
เวอรสเกาสเซียน ดวยวิธีการประมาณคาพารามิเตอรแบบเบส ภายใตเกณฑฟงกชันความสูญเสียของลินเนกซ
ปรากฏวา ตัวประมาณคาพารามิเตอรความแปรปรวนของการแจกแจงอินเวอรสเกาสเซียน โดยใชฟงกชันความ
สูญเสียของลินเนกซ มีคาความแปรปรวนต่ํากวาเมื่อใชฟงกชันความสูญเสียกําลังสอง กลาวคือ ตัวประมาณคาท่ีใช
ฟงกชันความสูญเสียของลินเนกซมีประสิทธิภาพดีกวาตัวประมาณคาท่ีใชฟงกชันความสูญเสียกําลังสอง และ
Sparks, Sutton, Toscas, & Ormerod (2011) ใชการจําลองสถานการณแบบมอนติคารโล ดวยวิธีโซมารคอฟ
(Markov Chain Monte Carlo: MCMC) ในการประมาณคาพารามิเตอรของการแจงแจกอินเวอรสเกาสเซียน โดย
ใชการแจกแจงแกมมาเปนการแจกแจงกอน โดยใชเกณฑคาความแปรปรวนต่ําสุด ปรากฏวา คาพารามิเตอรของ
การแจงแจกอินเวอรสเกาสเซียน โดยการใชการแจกแจงแกมมาเปนการแจกแจงกอนมีคาความแปรปรวนต่ํากวา
การใชการแจกแจงเอกรูป (Uniform Distribution) เปนการแจกแจงกอน
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การแจกแจงไวบูลเปนการแจกแจงท่ีมีลักษณะใกลเคียงกับการแจกแจงอินเวอรสเกาสเซียน ซึ่งใชในการ
ประมาณคาฟงกชันความนาเช่ือถือ การประมาณชวงเวลาของขอมูล การประยุกตในดานการเงิน ดานคลินิกและ
ดานวิศวกรรม (Helu et al., 2009) ฟงกชันความหนาแนนความนาจะเปนของการแจกแจงไวบูล คือ
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คลาดเคลื่อนนอย ตองทราบลักษณะของขอมูลเบ้ืองตน แลวนํามาปรับปรุงตัวประมาณคาพารามิเตอร เพ่ือใหไดตัว
ประมาณคาพารามิเตอรท่ีมีประสิทธิภาพดีข้ึน จากการศึกษาของ Pandey and  Bandyopadhyay (2012) ใน
การประมาณคาพารามิเตอรการแจกแจงอินเวอรสเกาสเซียน ดวยวิธีการประมาณคาพารามิเตอรแบบเบส โดยใช
การแจกแจงแกมมาเปนการแจกแจงกอน ปรากฏวา ไดตัวประมาณคาพารามิเตอรมีคาใกลเคียงกับคาจริงมากกวา
ตัวประมาณคาพารามิเตอรท่ีไมมีการแจกแจงกอน และจากการศึกษาของ MohdSaat et al., (2008) ไดประมาณ
คาพารามิเตอรรูปรางและพารามิเตอรบอกมาตราสวนดวยวิธีการทดสอบอัตราสวนภาวะนาจะเปน (Likelihood
ratio test) และจําลองสถานการณดวยวิธีมอนติคารโล ปรากฏวา ตัวประมาณคาพารามิเตอรของการแจกแจง
แกมมามีอัตราสวนภาวะนาจะเปนสูงกวาตัวประมาณพารามิเตอรของการแจกแจงไวบูลในกรณีท่ีขนาดตัวอยาง
นอยกวา 50 งานวิจัยน้ีมีวัตถุประสงคเพ่ือเปรียบเทียบ |Bias| กับ MSE ของตัวประมาณคาพารามิเตอร (  , )
ของการแจกแจงอินเวอรสเกาสเซียน ดวยวิธีการประมาณคาพารามิเตอรแบบเบส โดยใชการแจกแจงไวบูลเปนการ
แจกแจงกอนกับใชการแจกแจงแกมมาเปนการแจกแจงกอน ดวยการจําลองสถานการณโดยวิธีมอนติคารโล

วิธีการดําเนินการวิจัย
1. การหาตัวประมาณคาแบบเบสของการแจกแจงอินเวอรสเกาสเซียนโดยใชการแจกแจงไวบูลเปนการแจก
แจงกอน แสดงดังรูปท่ี 2
2. การหาตัวประมาณคาแบบเบสของการแจกแจงอินเวอรสเกาสเซียนโดยใชการแจกแจงแกมมาเปนการแจก
แจงกอน แสดงดังรูปท่ี 3
3. ขอบเขตของการวิจัย

กําหนดคา  = 0.5, 1, 5, 10, 50,  = 0.5, 1, 5, 10, 50 และ n =100, 200, 300, 400, 500 โดยใช
โปรแกรม R ในการจําลองสถานการณ ทําซ้ําจํานวน 10,000 รอบ เปรียบเทียบคาสัมบูรณของความเอนเอียง
(|Bias|) และคาความคลาดเคลื่อนกําลังสองเฉลี่ย (MSE) ของตัวประมาณคา  และ  ของตัวประมาณคาของ
การแจกแจงอินเวอรสเกาสเซียน ดวยวิธีการประมาณคาพารามิเตอรแบบเบส โดยใชการแจกแจงไวบูลเปนการแจก
แจงกอนและใชการแจกแจงแกมมาเปนการแจกแจงกอน
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รูปท่ี 2 ข้ันตอนการหาตัวประมาณคาพารามิเตอรของการแจกแจงอินเวอรสเกาสเซยีนโดยใชการแจกแจงไวบูล
เปนการแจกแจงกอน

รูปท่ี 3 ข้ันตอนการหาตัวประมาณคาพารามิเตอรของการแจกแจงอินเวอรสเกาสเซียนโดยใชการแจกแจงแกมมา
เปนการแจกแจงกอน

ผลการวิจัย
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ตัวประมาณคาพารามิเตอรรูปราง (  ) ของการแจกแจงอินเวอรสเกาสเซียน ดวยวิธีการประมาณ
คาพารามิเตอรแบบเบส โดยใชการแจกแจงไวบูลเปนการแจกแจงกอน โดยใชเทคนิคการประมาณคาของ Lindley
(1980) คือ
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ประมาณคาพารามิเตอรแบบเบส โดยใชการแจกแจงแกมมาเปนการแจกแจงกอน โดยใชเทคนิคการประมาณคา
ของ Lindley (1980) คือ
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โดยท่ี XMLE ̂ และ
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ผลการเปรียบเทียบ |Bias| กับ MSE ของตัวประมาณคาพารามิเตอร (  , ) ของการแจกแจงอินเวอรส
เกาสเซียน ดวยวิธีการประมาณคาพารามิเตอรแบบเบส โดยใชการแจกแจงไวบูลเปนการแจกแจงกอนกับใชการ
แจกแจงแกมมาเปนการแจกแจงกอน ดวยการจําลองสถานการณโดยวิธีมอนติคารโล ช้ีใหเห็นวา พารามิเตอร
รูปราง (  ) ในกรณีท่ีขนาดตัวอยางเปน 50 โดยเกณฑ |Bias| ปรากฎวา มี 3 สถานการณ ( = 5, 10, 50) จาก
5 สถานการณ ท่ีพารามิเตอรรูปรางของการแจกแจงอินเวอรสเกาสเซียนโดยใชการแจกแจงไวบูลเปนการแจกแจง
กอนมีคา |Bias| นอยกวาใชการแจกแจงแกมมาเปนการแจกแจงกอน โดยเกณฑ MSE ปรากฎวา มี 3 สถานการณ
( = 5, 10, 50) จาก 5 สถานการณ ท่ีพารามิเตอรรูปรางของการแจกแจงอินเวอรสเกาสเซียนโดยใชการแจกแจง
ไวบูลเปนการแจกแจงกอนมีคา MSE นอยกวาใชการแจกแจงแกมมาเปนการแจกแจงกอน

ในกรณีท่ีขนาดตัวอยางเปน 100 โดยเกณฑ |Bias| ปรากฎวา มี 3 สถานการณ ( = 1, 5, 10) จาก 5
สถานการณ ท่ีพารามิเตอรรูปรางของการแจกแจงอินเวอรสเกาสเซียนโดยใชการแจกแจงแกมมาเปนการแจกแจง
กอนมีคา |Bias| นอยกวาใชการแจกแจงไวบูลเปนการแจกแจงกอน สามารถสรุปไดวา ในกรณีท่ีขนาดตัวอยางเปน
100 พารามิเตอรรูปรางของการแจกแจงอินเวอรสเกาสเซียนโดยใชการแจกแจงแกมมาเปนการแจกแจงกอนเปน
ตัวประมาณคาท่ีมีประสิทธิภาพมากกวาใชการแจกแจงไวบูลเปนการแจกแจงกอน โดยเกณฑ MSE ปรากฎวา มี 3
สถานการณ ( = 5, 10, 50) จาก 5 สถานการณ ท่ีพารามิเตอรรูปรางของการแจกแจงอินเวอรสเกาสเซียนโดยใช
การแจกแจงแกมมาเปนการแจกแจงกอนมีคา MSE นอยกวาใชการแจกแจงไวบูลเปนการแจกแจงกอน

ในกรณีท่ีขนาดตัวอยางเปน 200 โดยเกณฑ |Bias| ปรากฎวา มี 3 สถานการณ ( = 10, 50, 100) จาก
5 สถานการณ ท่ีพารามิเตอรรูปรางของการแจกแจงอินเวอรสเกาสเซียนโดยใชการแจกแจงแกมมาเปนการแจกแจง
กอนมีคา |Bias| นอยกวาใชการแจกแจงไวบูลเปนการแจกแจงกอน สามารถสรุปไดวา ในกรณีท่ีขนาดตัวอยางเปน
200 พารามิเตอรรูปรางของการแจกแจงอินเวอรสเกาสเซียนโดยใชการแจกแจงแกมมาเปนการแจกแจงกอนเปนตัว
ประมาณคาท่ีมีประสิทธิภาพมากกวาใชการแจกแจงไวบูลเปนการแจกแจงกอน โดยเกณฑ MSE ปรากฎวา มี 3
สถานการณ ( = 10, 50, 100) จาก 5 สถานการณ ท่ีพารามิเตอรรูปรางของการแจกแจงอินเวอรสเกาสเซียนโดย
ใชการแจกแจงแกมมาเปนการแจกแจงกอนมีคา MSE นอยกวาใชการแจกแจงไวบูลเปนการแจกแจงกอน

ในกรณีท่ีขนาดตัวอยางเปน 400 โดยเกณฑ |Bias| ปรากฎวา มี 3 สถานการณ ( = 10, 50, 100) จาก
5 สถานการณ ท่ีพารามิเตอรรูปรางของการแจกแจงอินเวอรสเกาสเซียนโดยใชการแจกแจงแกมมาเปนการแจกแจง
กอนมีคา |Bias| นอยกวาใชการแจกแจงไวบูลเปนการแจกแจงกอน โดยเกณฑ MSE ปรากฎวา มี 3 สถานการณ
( = 10, 50, 100) จาก 5 สถานการณ ท่ีพารามิเตอรรูปรางของการแจกแจงอินเวอรสเกาสเซียนโดยใชการแจก
แจงแกมมาเปนการแจกแจงกอนมีคา MSE นอยกวาใชการแจกแจงไวบูลเปนการแจกแจงกอน
ในกรณีท่ีขนาดตัวอยางเปน 1,000 โดยเกณฑ |Bias| ปรากฎวา มี 3 สถานการณ ( = 5, 10, 50) จาก 5
สถานการณ ท่ีพารามิเตอรรูปรางของการแจกแจงอินเวอรสเกาสเซียนโดยใชการแจกแจงไวบูลเปนการแจกแจง
กอนมีคา |Bias| นอยกวาใชการแจกแจงแกมมาเปนการแจกแจงกอน โดยเกณฑ MSE ปรากฎวามี 3 สถานการณ
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( = 5, 10, 50) จาก 5 สถานการณ ท่ีพารามิเตอรรูปรางของการแจกแจงอินเวอรสเกาสเซียนโดยใชการแจกแจง
ไวบูลเปนการแจกแจงกอนมีคา MSE นอยกวาใชการแจกแจงแกมมาเปนการแจกแจงกอน แสดงดังรูปท่ี 4

รูปท่ี 4 คา |Bias| และ MSE ของพารามิเตอรรูปราง (  ) ในกรณีท่ีขนาดตัวอยางเปน 50, 100, 200, 400 และ
1,000
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รูปท่ี 4 คา |Bias| และ MSEของพารามิเตอรรูปราง (  ) ในกรณีท่ีขนาดตัวอยางเปน 50, 100, 200, 400 และ
1,000 (ตอ)

ในกรณีท่ีขนาดตัวอยางเปน 50 โดยเกณฑ |Bias| ปรากฎวา มี 3 สถานการณ ( = 5, 10, 50) จาก 5
สถานการณ ท่ีพารามิเตอรบอกมาตราสวนของการแจกแจงอินเวอรสเกาสเซียนโดยใชการแจกแจงแกมมาเปนการ
แจกแจงกอนมีคา |Bias| นอยกวาใชการแจกแจงไวบูลเปนการแจกแจงกอน โดยเกณฑ MSE ปรากฎวา มี 3
สถานการณ ( = 5, 10, 50) จาก 5 สถานการณ พารามิเตอรบอกมาตราสวนของการแจกแจงอินเวอรสเกาส
เซียนโดยใชการแจกแจงแกมมาเปนการแจกแจงกอนมีคา MSE นอยกวาใชการแจกแจงไวบูลเปนการแจกแจงกอน

ในกรณีท่ีขนาดตัวอยางเปน 100 โดยเกณฑ |Bias| ปรากฎวา มี 4 สถานการณ ( = 1, 5, 10, 50) จาก
5 สถานการณ ท่ีพารามิเตอรบอกมาตราสวนของการแจกแจงอินเวอรสเกาสเซียนโดยใชการแจกแจงไวบูลเปนการ
แจกแจงกอนมีคา |Bias| นอยกวาใชการแจกแจงแกมมาเปนการแจกแจงกอน โดยเกณฑ MSE ปรากฎวา มี 5
สถานการณ ( = 1, 5, 10, 50, 100) จาก 5 สถานการณ พารามิเตอรบอกมาตราสวนของการแจกแจงอินเวอรส
เกาสเซียนโดยใชการแจกแจงไวบูลเปนการแจกแจงกอนมีคา MSE นอยกวาใชการแจกแจงแกมมาเปนการแจกแจง
กอน

ในกรณีท่ีขนาดตัวอยางเปน 200 โดยเกณฑ |Bias| ปรากฎวา ท้ังหมด 5 สถานการณ ( = 1, 5, 10, 50,
100) ท่ีพารามิเตอรบอกมาตราสวนของการแจกแจงอินเวอรสเกาสเซียนโดยใชการแจกแจงไวบูลเปนการแจกแจง
กอนมีคา |Bias| นอยกวาใชการแจกแจงแกมมาเปนการแจกแจงกอน โดยเกณฑ MSE ปรากฎวา มี 5 สถานการณ
( = 1, 5, 10, 50, 100) จาก 5 สถานการณ พารามิเตอรบอกมาตราสวนของการแจกแจงอินเวอรสเกาสเซียน
โดยใชการแจกแจงไวบูลเปนการแจกแจงกอนมีคา MSE นอยกวาใชการแจกแจงแกมมาเปนการแจกแจงกอน

ในกรณีท่ีขนาดตัวอยางเปน 400 โดยเกณฑ |Bias| ปรากฎวา มี 3 สถานการณ ( = 10, 50, 100) จาก
5 สถานการณ ท่ีพารามิเตอรบอกมาตราสวนของการแจกแจงอินเวอรสเกาสเซียนโดยใชการแจกแจงแกมาเปนการ
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แจกแจงกอนมีคา |Bias| นอยกวาใชการแจกแจงไวบูลเปนการแจกแจงกอน โดยเกณฑ MSE ปรากฎวา มี 3
สถานการณ ( 100,50,10 ) จาก 5 สถานการณ พารามิเตอรบอกมาตราสวนของการแจกแจงอินเวอรสเกาส
เซียนโดยใชการแจกแจงแกมมาเปนการแจกแจงกอนมีคา MSE นอยกวาใชการแจกแจงไวบูลเปนการแจกแจงกอน

ในกรณีท่ีขนาดตัวอยางเปน 1,000 โดยเกณฑ |Bias| ปรากฎวา มี 3 สถานการณ ( = 1, 5, 100) จาก
5 สถานการณ ท่ีพารามิเตอรบอกมาตราสวนของการแจกแจงอินเวอรสเกาสเซียนโดยใชการแจกแจงไวบูลเปนการ
แจกแจงกอนมีคา |Bias| นอยกวาใชการแจกแจงแกมมาเปนการแจกแจงกอน โดยเกณฑ MSE ปรากฏวา มี 4
สถานการณ ( = 1, 5, 50, 100) จาก 5 สถานการณ พารามิเตอรบอกมาตราสวนของการแจกแจงอินเวอรสเกาส
เซียนโดยใชการแจกแจงไวบูลเปนการแจกแจงกอนมีคา MSE นอยกวาใชการแจกแจงแกมมาเปนการแจกแจงกอน
แสดงดังรูปท่ี 5

รูปท่ี 5 คา |Bias| และ MSE ของพารามิเตอรบอกมาตราสวน (  ) ในกรณีท่ีขนาดตัวอยางเปน 50, 100, 200,
400 และ 1,000
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รูปท่ี 5 คา |Bias| และ MSE ของพารามิเตอรบอกมาตราสวน (  ) ในกรณีท่ีขนาดตัวอยางเปน 50, 100, 200,
400 และ 1,000 (ตอ)
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วิจารณผลการวิจัย
การประมาณคาแบบเบสของพารามิเตอรรูปรางของการแจกแจงอินเวอรสเกาสเซียน โดยใชการแจกแจง

ไวบูลเปนการแจกแจงกอนมีประสิทธิภาพดีกวาใชการแจกแจงแกมมาเปนการแจกแจงกอน ในกรณีท่ีขนาด
ตัวอยางเปน 50 และ 1,000 เน่ืองจากในการประมาณคาแบบเบสดวยวิธีของ Lindley (1980) ภายใตฟงกชัน
ความสูญเสียกําลังสองในกรณีท่ีขนาดตัวอยางเปน 50 และ 1,000 เลขสุมท่ีใชในการคํานวณใหคาฟงกชันความ
สูญเสียกําลังสองของพารามิเตอรรูปรางของการแจกแจงอินเวอรสเกาสเซียน โดยใชการแจกแจงไวบูลเปนการแจก
แจงกอนนอยกวาใชการแจกแจงแกมมาเปนการแจกแจงกอน สงผลใหคาประมาณท่ีไดมีคาใกลเคียงกับคาจริงทําให
พารามิเตอรรูปรางของการแจกแจงอินเวอรสเกาสเซียน โดยใชการแจกแจงไวบูลเปนการแจกแจงกอนมี
ประสิทธิภาพดีกวาใชการแจกแจงแกมมาเปนการแจกแจงกอน แตในกรณีท่ีขนาดตัวอยางเปน 100, 200 และ
400 เลขสุมท่ีใชในการคํานวณใหคาฟงกชันความสูญเสียกําลังสองของพารามิเตอรรูปรางของการแจกแจงอิน
เวอรสเกาสเซียนโดยใชการแจกแจงแกมมาเปนการแจกแจงกอนนอยกวาใชการแจกแจงไวบูลเปนการแจกแจงกอน
สงผลใหคาประมาณท่ีไดมีคาใกลเคียงกับคาจริงทําใหพารามิเตอรรูปรางของการแจกแจงอินเวอรสเกาสเซียนโดยใช
การแจกแจงแกมมาเปนการแจกแจงกอนมีประสิทธิภาพดีกวาใชการแจกแจงไวบูลเปนการแจกแจงกอน ท้ังน้ี
แนวคิดการประมาณคาแบบเบส มีแนวคิดมาจากคาฟงกชันภาวะนาจะเปนสูงสุดเหมือนกับวิธีภาวะนาจะเปนสูงสุด
สงผลใหตัวประมาณคาท่ีไดจากการประมาณคาแบบสโดยใชการแจกแจงไวบูลเปนการแจกแจงกอนมีคาอัตราสวน
ภาวะนาจะเปนสูงสุด ซึ่งสอดคลองกับผลการศึกษาของ MohdSaat et al., (2008)

พารามิเตอรรูปรางของการแจกแจงอินเวอรสเกาสเซียน โดยใชการแจกแจงไวบูลเปนการแจกแจงกอนมี
ประสิทธิภาพดีกวาใชการแจกแจงแกมมาเปนการแจกแจงกอนในกรณีท่ีขนาดตัวอยางนอยกวา 50 เมื่อ
พารามิเตอรอยูในชวง [5, 50] สําหรับขนาดตัวอยางตั้งแต 1,000 การแจกแจงไวบูลเปนการแจกแจงกอนมี
ประสิทธิภาพดีกวาใชการแจกแจงแกมมาเปนการแจกแจงกอนเมื่อพารามิเตอรอยูในชวง [5,10] ช้ีใหเห็นวา ขนาด
ตัวอยางขนาดเล็กการแจกแจงไวบูลเปนการแจกแจงกอนมีประสิทธิภาพดีกวาใชการแจกแจงแกมมาเปนการแจก
แจงกอนควรใชกับขอมูลท่ีมีพารามิเตอรขนาดใหญ แตถาขนาดตัวอยางใหญการแจกแจงไวบูลเปนการแจกแจง
กอนมีประสิทธิภาพดีกวาใชการแจกแจงแกมมาเปนการแจกแจงกอนควรใชกับขอมูลท่ีมีพารามิเตอรขนาดเล็ก

พารามิเตอรบอกมาตราสวนของการแจกแจงอินเวอรสเกาสเซียน โดยใชการแจกแจงไวบูลเปนการแจก
แจงกอนมีประสิทธิภาพดีกวาใชการแจกแจงแกมมาเปนการแจกแจงกอน เน่ืองจากการประมาณคาแบบเบส โดย
ใชการแจกแจงไวบูลเปนการแจกแจงกอน สามารถประมาณคาภายใตฟงกชันความสูญเสียกําลังสองไดโดยไมตอง
ใชการประมาณคาของ Lindley (1980) ช้ีใหเห็นวา การประมาณคาแบบเบสโดยใชการแจกแจงไวบูลเปนการแจก
แจงกอนภายใตฟงกชันความสูญเสียกําลังสองดวยวิธีตรงมีประสิทธิภาพดีกวาการประมาณคาของ Lindley (1980)
แตพารามิเตอรรูปรางโดยใชการแจกแจงไวบูลเปนการแจกแจงกอนไมสามารถหาดวยวิธีตรงได จึงมีความจําเปนใน
การหาตัวประมาณคาดวยวิธีของ Lindley (1980) และ พารามิเตอรบอกมาตราสวนของการแจกแจงอินเวอรส
เกาสเซียน โดยใชการแจกแจงไวบูลเปนการแจกแจงกอนมีประสิทธิภาพดีกวาใชการแจกแจงแกมมาเปนการแจก
แจงกอน ในกรณีท่ีขนาดตัวอยางเปน 100, 200, 400 และ 1,000 แตในกรณีท่ีขนาดตัวอยาง 50 พารามิเตอร
บอกมาตราสวน (  ) ของการแจกแจงอินเวอรสเกาสเซียนโดยใชการแจกแจงแกมมาเปนการแจกแจงกอนมี
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ประสิทธิภาพดีกวาใชการแจกแจงไวบูลเปนการแจกแจงกอน ท้ังน้ีเหตุผลสนับสนุนเหมือนกับพารามิเตอรรูปราง
กลาวคือ แนวคิดการประมาณคาแบบเบส มีแนวคิดมาจากคาฟงกชันภาวะนาจะเปนสูงสุดเหมือนกับวิธีภาวะนาจะ
เปนสูงสุดสงผลใหตัวประมาณคาท่ีไดจากการประมาณคาแบบส โดยใชการแจกแจงไวบูลเปนการแจกแจงกอนมีคา
อัตราสวนภาวะนาจะเปนสูงสุด ซึ่งสอดคลองกับผลการศึกษาของ MohdSaat et al., (2008)

สรุปผลการวิจัย
พารามิเตอรรูปรางของการแจกแจงอินเวอรสเกาสเซียนโดยใชการแจกแจงไวบูลเปนการแจกแจงกอนมี

ประสิทธิภาพดีกวาใชการแจกแจงแกมมาเปนการแจกแจงกอนในกรณีท่ีขนาดตัวอยางเปน 50 และ 1,000 แตใน
กรณีท่ีขนาดตัวอยางเปน 100, 200 และ 400 พารามิเตอรรูปรางของการแจกแจงอินเวอรสเกาสเซียนโดยใชการ
แจกแจงแกมมาเปนการแจกแจงกอนมีประสิทธิภาพดีกวาใชการแจกแจงไวบูลเปนการแจกแจงกอน สําหรับ
พารามิเตอรบอกมาตราสวนของการแจกแจงอินเวอรสเกาสเซียนโดยใชการแจกแจงไวบูลเปนการแจกแจงกอนมี
ประสิทธิภาพดีกวาใชการแจกแจงแกมมาเปนการแจกแจงกอนในกรณีท่ีขนาดตัวอยางเปน 100, 200, 400 และ
1,000 แตในกรณีท่ีขนาดตัวอยาง 50 พารามิเตอรบอกมาตราสวน (  ) ของการแจกแจงอินเวอรสเกาสเซียนโดย
ใชการแจกแจงแกมมาเปนการแจกแจงกอนมีประสิทธิภาพดีกวาใชการแจกแจงไวบูลเปนการแจกแจงกอน
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