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การเปรียบเทียบวิธีการพยากรณระหวางวิธีบอกซ-เจนกินส 

และวิธีการปรับเรียบดวยเสนโคงเลขช้ีกําลังของโฮลต 

สําหรับการพยากรณราคาขายปลีกสุกรชําแหละ เนื้อแดง สะโพก 

A Comparison of Forecasting Methods between  

Box-Jenkins and Holt’s Exponential Smoothing Methods 

for Predicting the Retail Prices of Hip Meat 
วรางคณา กีรติวิบูลย 1 

 

บทคัดยอ 

วัตถุประสงคของการวิจัยครั้งน้ี คือ การเปรียบเทียบวิธีการพยากรณ 2 วิธี ไดแก วิธีบอกซ-เจนกินส และ

วิธีการปรับเรียบดวยเสนโคงเลขช้ีกําลังของโฮลต สําหรับการพยากรณราคาขายปลีกสุกรชําแหละ เน้ือแดง สะโพก 

โดยใชอนุกรมเวลารายเดือนจากเว็บไซตของกรมการคาภายใน ตั้งแตเดือนมกราคม 2547 ถึงเดือนมิถุนายน 2556 

จํานวน 114 คา ผูวิจัยไดแบงขอมูลออกเปน 2 ชุด ชุดที่ 1 คือ ขอมูลตั้งแตเดือนมกราคม 2547 ถึงเดือนมิถุนายน 

2555 จํานวน 102 คา สําหรับการสรางตัวแบบพยากรณ ชุดที่ 2 คือ ขอมูลตั้งแตเดือนกรกฎาคม 2555 ถึงเดือน

มิถุนายน 2556 จํานวน 12 คา สําหรับการคัดเลือกวิธีการพยากรณที่ เหมาะสมดวยเกณฑเปอรเซ็นตความ

คลาดเคล่ือนสัมบูรณเฉล่ีย และเกณฑความคลาดเคล่ือนกําลังสองเฉล่ียที่ต่ําที่สุด ผลการวิจัยพบวา วิธีการปรับ

เรียบดวยเสนโคงเลขช้ีกําลังของโฮลตมีความเหมาะสมกับอนุกรมเวลาชุดน้ีมากกวาวิธีบอกซ-เจนกินส ซ่ึงมีตัวแบบ

พยากรณที่สรางจากขอมูลทั้งหมด 114 ตัว ดังน้ี  t mŶ 132.49997 0.39578 m    เม่ือ m แทนจํานวนเดือนที่

ตองการพยากรณไปขางหนา โดยมีคาพยากรณเริ่มตน คือ เดือนกรกฎาคม 2556 (m = 1) 
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ABSTRACT 

The purpose of this research is to compare two forecasting methods which are Box-

Jenkins method and Holt’s exponential smoothing method for predicting the retail prices of hip 

meat. Time series that used is the monthly data from the website of Department of Internal 

Trade of Thailand during January 2004 to June 2013 (114 values). The data are split into two 

sets, the first 102 values from January 2004 until June 2012 for the modeling and the last 12 

values from July 2012 until June 2013 for finding the most suitable forecasting method by the 

criteria of the lowest mean absolute percentage error and mean squared error. The results show 

that Holt’s exponential smoothing method is suitable for this time series than Box-Jenkins 

method. The forecasting model that constructed from the total time series data 114 values is 

 t mŶ 132.49997 0.39578 m   where m represents the number of months to forecast ahead with 

the predictive value start at July 2013 (m = 1). 

 

คําสําคัญ: สุกรชําแหละ  เน้ือแดง  สะโพก  บอกซ-เจนกินส  การปรับเรียบดวยเสนโคงเลขช้ีกําลังของโฮลต 

เปอรเซ็นตความคลาดเคล่ือนสัมบูรณเฉล่ีย  ความคลาดเคล่ือนกําลังสองเฉล่ีย 

Keywords: Hip Meat, Box-Jenkins, Holt’s exponential smoothing, Mean absolute percentage 

error, Mean squared error 
 

บทนํา 

เน้ือสัตว (meat) ที่มนุษยนํามาบริโภค สามารถแบงตามลักษณะและแหลงที่มาได 4 ประเภท คือ เน้ือ

แดง (red meat) เน้ือสัตวปก (poultry meat) เน้ือสัตวปา (game meat) และเน้ือสัตวนํ้า (aquatic meat) โดย

เน้ือแดงจะไดรับความนิยมจากผูบริโภคคนไทยมากที่สุด ซ่ึงแตละทองถิ่นอาจมีความนิยมบริโภคเน้ือสัตวแตกตาง

กัน ขึ้นกับความเช่ือ ความเคยชิน ศาสนา และวัฒนธรรม ดังน้ันเน้ือของสัตวชนิดอ่ืน ๆ เชน มา ลา อูฐ และ

กระตาย จึงอาจรวมอยูในประเภทของเน้ือแดงดวย หากคนในทองถิ่นน้ันเล้ียงสัตวเหลาน้ีไวเพื่อบริโภค การเล้ียง

สัตวสําหรับการบริโภคในปจจุบันมักใชเทคโนโลยีที่ทันสมัยเพื่อปรับปรุงกระบวนการผลิตใหไดเน้ือสัตวที่มีคุณภาพ

ดี และมีผลผลิตสูงขึ้น รวมทั้งมีการปรับปรุงการจัดการหลังการฆาใหมีมาตรฐานเดียวกัน ทําใหการจําหนาย

เน้ือสัตวมีมาตรฐาน ผูบริโภคไดรับความยุติธรรม และไดเน้ือสัตวที่มีความสะอาด ปลอดภัยมากยิ่งขึ้น สงผลใหราคา

ขายปรับตัวสูงขึ้นกวาในอดีต โดยเฉพาะเน้ือสุกรซ่ึงเปนสัตวเศรษฐกิจที่สําคัญของประเทศไทย มีปริมาณการบริโภค

สูงกวาเน้ือโคและเน้ือกระบือ เน่ืองจากสุกรใหผลผลิตในระยะเวลาส้ันกวาโคและกระบือ สามารถนํามาประกอบ

อาหารและแปรรูปเปนผลิตภัณฑไดหลายชนิด การเล้ียงสุกรสวนใหญใชเพื่อการบริโภคภายในประเทศ เน่ืองจาก

คนไทยนิยมบริโภคเน้ือสุกรในชีวิตประจําวัน ทั้งน้ีการเล้ียงสุกรมีตั้งแตการเล้ียงไวบริโภคเองในครัวเรือน ไปจนถึง

การเล้ียงในระดับอุตสาหกรรมรายยอย และอุตสาหกรรมขนาดใหญ การเล้ียงสุกรจึงนับเปนแหลงรายไดที่สําคัญแก

เกษตรกร อยางไรก็ตามการทําฟารมสุกรยังคงประสบปญหาทั้งภาวะความผันผวนของราคาและตนทุนที่สูงขึ้น ทํา
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ใหเกษตรกรผูเล้ียงสุกรประสบกับภาวะขาดทุน และบางรายตองเลิกเล้ียงสุกรไป (เกษมสุข, 2553; ณัชทิภา, 2555) 

จากขอมูลของกรมการคาภายในที่มีการระบุวาในชวงเทศกาลตรุษจีนของทุกป ราคาสุกรมักผันผวนปรับตัวเพิ่มขึ้น 

เน่ืองจากมีความตองการสูง ซ่ึงราคาจะปรับตัวสูงขึ้นทั้งในสวนของผูคาสง คาปลีก และผูเล้ียง โดยหลังเทศกาล

ตรุษจีนราคามักมีแนวโนมลดลง (independent news network, 2556) ดวยเหตุผลของความแปรปรวนในราคา

สุกรจากชวงเดือนตาง ๆ ของแตละป ผูวิจัยจึงมีความสนในที่จะพยากรณราคาสุกรชําแหละ เนื้อแดง สะโพก 

เน่ืองจากสวนสะโพกเปนสวนเนื้อแดงที่มีราคาสูง เปนที่นิยมในการซื้อเพื่อนํามาบริโภค โดยหลักการของการ

พยากรณที่นํามาใช คือ การใชอนุกรมเวลาจากอดีตมาวิเคราะหหารูปแบบการเปล่ียนแปลง เพื่อกําหนด

แบบจําลองสําหรับการพยากรณคาอนาคต ดังน้ันวัตถุประสงคของการวิจัยครั้งน้ี คือ การพยากรณราคาขายปลีก

สุกรชําแหละ เน้ือแดง สะโพก โดยการเปรียบเทียบวิธีการพยากรณ 2 วิธี ที่มีความเหมาะสมกับอนุกรมเวลาที่

กําลังศึกษามากที่สุด คือ วิธีบอกซ-เจนกินส และวิธีการปรับเรียบดวยเสนโคงเลขช้ีกําลังของโฮลต ผลการศึกษา

ครั้งน้ีจะทําใหทราบถึงแนวโนมของราคาสุกรในตลาด ชวยในการประเมินการคาดการณราคาในอนาคต อีกทั้งยัง

เปนประโยชนตอรัฐบาลในการวางนโยบายเชิงกลยุทธทางดานการคาในอนาคตตอไป 

 

วิธีการดําเนินการวิจัย 

การวิจัยครั้งน้ีดําเนินการสรางตัวแบบพยากรณราคาขายปลีกสุกรชําแหละ เน้ือแดง สะโพก โดยใช

โปรแกรม SPSS (statistical package for social sciences) รุน 17 ซ่ึงขอมูลที่ใชในการศึกษาไดมาจากเว็บไซต

ของกรมการคาภายใน (กรมการคาภายใน, 2556) เปนอนุกรมเวลาราคาขายปลีกเฉล่ียรายเดือนของสุกรชําแหละ 

เน้ือแดง สะโพก (บาท/กิโลกรัม) ตั้งแตเดือนมกราคม 2547 ถึงเดือนมิถุนายน 2556 จํานวน 114 คา ผูวิจัยไดแบง

ขอมูลออกเปน 2 ชุด ชุดที่ 1 ตั้งแตเดือนมกราคม 2547 ถึงเดือนมิถุนายน 2555 จํานวน 102 คา สําหรับการสราง

ตัวแบบพยากรณดวยวิธีการทางสถิติ 2 วิธี ไดแก วิธีบอกซ-เจนกินส และวิธีการปรับเรียบดวยเสนโคงเลขช้ีกําลัง

ของโฮลต ชุดที่ 2 ตั้งแตเดือนกรกฎาคม 2555 ถึงเดือนมิถุนายน 2556 จํานวน 12 คา สําหรับการคัดเลือกวิธีการ

พยากรณที่เหมาะสมดวยเกณฑเปอรเซ็นตความคลาดเคล่ือนสัมบูรณเฉล่ีย (mean absolute percentage error: 

MAPE) และเกณฑความคลาดเคล่ือนกําลังสองเฉล่ีย (mean squared error: MSE) ที่ต่ําที่สุด 

1. การสรางตัวแบบพยากรณโดยวิธีบอกซ-เจนกินส (Box-Jenkins Method) 

วิธีบอกซ-เจนกินส เปนวิธีการพยากรณที่มีความถูกตองสูง เน่ืองจากไดกําหนดตัวแบบโดยการตรวจสอบ

คุณสมบัติของฟงกชันสหสัมพันธในตัวเอง (autocorrelation function: ACF) และฟงกชันสหสัมพันธในตัวเอง

บางสวน (partial autocorrelation function: PACF) ซ่ึงพิจารณาภายใตอนุกรมเวลาที่คงที่ (stationary) หรือ

อนุกรมเวลาที่มีคาเฉล่ียและความแปรปรวนคงที่ (ทรงศิริ, 2549) ตัวแบบทั่วไปของวิธีบอกซ-เจนกินส คือ 

seasonal autoregressive integrated moving average: SARIMA(p, d, q)(P, D, Q)s แสดงดังสมการที่  (1) 

(Box et al., 1994) 

          Dds s s
p P t q Q tB B 1 B 1 B Y B B                                         (1) 

เม่ือ tY  แทนอนุกรมเวลา ณ เวลา t 
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 t  แทนอนุกรมเวลาของความคลาดเคล่ือนที่มีการแจกแจงปกติและเปนอิสระกัน ดวยคาเฉล่ียเทากับศูนย 

และความแปรปรวนคงที่ทุกชวงเวลา 

    s
p PB B     แทนคาคงที่ โดยที่  แทนคาเฉล่ียของอนุกรมเวลาทีค่งที่ 

   2
p 1 2B 1 B B       … p

pB  แทนตัวดําเนินการสหสัมพันธในตัวเองแบบไมมีฤดูกาลอันดับที่ p (non-

seasonal autoregressive operator of order p: AR(p)) 

  s s 2s
P 1 2B 1 B B    … Ps

PB  แทนตัวดําเนินการสหสัมพันธในตัวเองแบบมีฤดูกาลอันดับที่ P 

(seasonal autoregressive operator of order P: SAR(P)) 

   2
q 1 2B 1 B B       … q

qB  แทนตัวดําเนินการเฉล่ียเคล่ือนที่แบบไมมีฤดูกาลอันดับที่ q (non-

seasonal moving average operator of order q: MA(q)) 

  s s 2s
Q 1 2B 1 B B    … Qs

QB  แทนตัวดําเ นินการ เฉ ล่ียเค ล่ือนที่แบบมีฤดูกาลอันดับที่  Q 

(seasonal moving average operator of order Q: SMA(Q)) 

 t แทนชวงเวลา ซ่ึงมีคาตั้งแต 1 ถึง n โดยที่ n แทนจํานวนขอมูลในอนุกรมเวลาชุดที่ 1 

 s แทนจํานวนฤดูกาล 

 d และ D แทนลําดับที่ของการหาผลตางและผลตางฤดูกาล ตามลําดับ 

 B แทนตัวดําเนินการถอยหลัง (backward operator) โดยที่ s
t t sB Y Y   

ขั้นตอนการสรางตัวแบบพยากรณโดยวิธีบอกซ-เจนกินส แสดงรายละเอียดดังน้ี 

1. พิจารณาอนุกรมเวลาวาคงที่หรือไม โดยพิจารณาจากกราฟของอนุกรมเวลาเทียบกับเวลา (Yt, t) 

กราฟ ACF และ PACF หากพบวาอนุกรมเวลาไมคงท่ี (non-stationary) ตองแปลงอนุกรมเวลาใหคงที่กอนที่จะ

ทําขั้นตอนตอไป เชน การแปลงขอมูลดวยการหาผลตางหรือผลตางฤดูกาล (difference or seasonal 

difference) การแปลงขอมูลดวยลอการิทึมสามัญหรือลอการิทึมธรรมชาติ (common logarithm or natural 

logarithm) การแปลงขอมูลดวยเลขยกกําลัง เชน ยกกําลัง 0.5 (square root transformation) หรือยกกําลัง 

2 (square transformation) เปนตน (Bowerman and O’Connell, 1993) 

2. กําหนดตัวแบบพยากรณที่เปนไปไดจากกราฟ ACF และ PACF ของอนุกรมเวลาที่คงที่ น่ันคือ 

กําหนดคา p, q, P และ Q พรอมทั้งประมาณคาพารามิเตอรของตัวแบบ 

3. ตัดพารามิเตอรที่ไมมีนัยสําคัญออกจากตัวแบบพยากรณครั้งละ 1 ตัว จากน้ันจึงกําหนดตัวแบบ

พยากรณและประมาณคาพารามิเตอรใหมจนกวาจะไดตัวแบบพยากรณที่ประกอบดวยพารามิเตอรที่มีนัยสําคัญ

ทั้งหมด 

4. คัดเลือกตัวแบบพยากรณที่มีคาเกณฑสารสนเทศเบยเซียน (Bayesian Information Criterion: BIC) 

ที่ต่ําที่สุด และมีคาสถิติ Ljung-Box Q ที่ไมมีนัยสําคัญ  

5. พยากรณอนุกรมเวลา โดยใชตัวแบบพยากรณที่เหมาะสมที่สุดจากขั้นตอนที่ 4 
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2. การสรางตัวแบบพยากรณโดยวิธีการปรับเรียบดวยเสนโคงเลขช้ีกําลังของโฮลต (Holt’s exponential 

smoothing method) 

การปรับเรียบดวยเสนโคงเลขช้ีกําลังของโฮลต มีความเหมาะสมกับอนุกรมเวลาที่มีแนวโนมเปนเสนตรง

และไมมีสวนประกอบของความผันแปรตามฤดูกาล มีคาคงที่การปรับเรียบ 2 ตัว คือ คาคงที่การปรับเรียบของคา

ระดับ (Level:  ) และคาคงที่การปรับเรียบของคาความชัน (trend:  ) ตัวแบบเขียนไดดังสมการที่ (2) และตัว

แบบพยากรณเขียนไดดังสมการที่ (3) (มุกดา, 2549; IBM Corporation, 2013) 

t 0 1 tY t                                                            (2) 

 t m t tŶ a b m                                                        (3) 

เม่ือ tY แทนอนุกรมเวลา ณ เวลา t 

 0  และ 1  แทนพารามิเตอรของตัวแบบแสดงระยะตัดแกน และความชันของแนวโนม ตามลําดับ 

 t  แทนอนุกรมเวลาของความคลาดเคล่ือนที่มีการแจกแจงปกติและเปนอิสระกัน ดวยคาเฉล่ียเทากับศูนย 

และความแปรปรวนคงที่ทุกชวงเวลา 

 t mŶ   แทนคาพยากรณ ณ เวลา t+m โดยที่ m แทนจํานวนชวงเวลาที่ตองการพยากรณไปขางหนา 

 ta  และ tb  แทนคาประมาณ ณ เวลา t ของพารามิเตอร 0  และ 1  ตามลําดับ โดยที่ 

  t t t 1 t 1a Y 1 a b        

   t t t 1 t 1b a a 1 b        

   และ   แทนคาคงที่การปรับเรียบ โดยที ่ 0 1    และ 0 1    

 t แทนชวงเวลา ซ่ึงมีคาตั้งแต 1 ถึง n โดยที่ n แทนจํานวนขอมูลในอนุกรมเวลาชุดที่ 1 

3. การคัดเลือกวิธีการพยากรณท่ีเหมาะสม 

การวิจัยครั้งน้ีไดเปรียบเทียบวิธีการพยากรณ 2 วิธี คือ วิธีบอกซ-เจนกินส และวิธีการปรับเรียบดวยเสน

โคงเลขช้ีกําลังของโฮลต โดยทําการพยากรณราคาขายปลีกสุกรชําแหละ เน้ือแดง สะโพกของขอมูลชุดที่ 2 คือ 

อนุกรมเวลาตั้งแตเดือนกรกฎาคม 2555 ถึงเดือนมิถุนายน 2556 จํานวน 12 คา ไดคาความแตกตางระหวางขอมูล

จริงกับคาพยากรณ (error: te ) เพื่อคํานวณคาเปอรเซ็นตความคลาดเคล่ือนสัมบูรณเฉล่ีย (MAPE) และคาความ

คลาดเคล่ือนกําลังสองเฉล่ีย (MSE) ซ่ึงมีสูตรแสดงดังสมการที่ (4) (สมเกียรติ, 2548) โดยวิธีการพยากรณใดมีคา 

MAPE และ MSE ต่ําที่สุด คือ วิธีที่มีความเหมาะสมในการพยากรณมากที่สุด 

2n
t

t 12 t

100 eMAPE
n Y

   และ 
2n

2
t

t 12

1MSE e
n 

                                          (4) 

เม่ือ t t t
ˆe Y Y   แทนความคลาดเคล่ือนจากการพยากรณ ณ เวลา t 

 tY  แทนอนุกรมเวลา ณ เวลา t 

 tŶ  แทนคาพยากรณ ณ เวลา t 

 t แทนชวงเวลา ซ่ึงมีคาตั้งแต 1 ถึง 2n  โดยที่ 2n  แทนจํานวนขอมูลในอนุกรมเวลาชุดที่ 2 
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4. การพยากรณราคาขายปลีกสุกรชําแหละ เน้ือแดง สะโพก 

จากการเปรียบเทียบวิธีการพยากรณทั้ง 2 วิธี เม่ือทราบวาวิธีการพยากรณใดมีคาเปอรเซ็นตความ

คลาดเคล่ือนสัมบูรณเฉล่ีย (MAPE) และคาความคลาดเคล่ือนกําลังสองเฉล่ีย (MSE) ต่ําที่สุด จะใชวิธีการพยากรณ

น้ันในการสรางตัวแบบพยากรณ โดยใชขอมูลทั้ง 2 ชุด คือ ราคาขายปลีกสุกรชําแหละ เน้ือแดง สะโพก ตั้งแต

เดือนมกราคม 2547 ถึงเดือนมิถุนายน 2556 จํานวน 114 คา สําหรับการพยากรณราคาในเดือนกรกฎาคม 2556 

ถึงเดือนธันวาคม 2556 ตอไป โดยการใชขอมูลทั้งหมด 144 คา ที่เปนปจจุบัน ซ่ึงจะทําใหไดตัวแบบพยากรณที่มี

ความแมนยํามากยิ่งขึ้น 

 

ผลการวิจัย 

1. ผลการสรางตัวแบบพยากรณโดยวิธีบอกซ-เจนกินส 

จากการพิจารณาลักษณะการเคล่ือนไหวของอนุกรมเวลาชุดที่ 1 คือ ราคาขายปลีกสุกรชําแหละ เน้ือแดง 

สะโพก ตั้งแตเดือนมกราคม 2547 ถึงเดือนมิถุนายน 2555 จํานวน 102 คา ดังรูปที่ 1 พบวา อนุกรมเวลาชุดน้ียัง

ไมคงที่ เน่ืองจากมีสวนประกอบของแนวโนม 
 

 
รูปท่ี 1 ลักษณะการเคล่ือนไหวของอนุกรมเวลาราคาขายปลีกสุกรชําแหละ เน้ือแดง สะโพก ตั้งแตเดือนมกราคม 

2547 ถึงเดือนมิถุนายน 2555 
 

จากกราฟ ACF และ PACF ดังรูปที่ 2 พบวา กราฟ ACF ในภาพซายมีลักษณะการเคล่ือนไหวแบบลดลง

อยางรวดเร็วในชวงแรก และลดลงอยางชา ๆ ในชวงตอมา ดังน้ัน ณ ที่น้ีจึงแปลงขอมูลดวยการหาผลตางลําดับที่ 1 

(d = 1) เน่ืองจากอนุกรมเวลามีสวนประกอบของแนวโนม ไดกราฟ ACF และ PACF ของอนุกรมเวลาที่แปลงขอมูล

แลว แสดงดังรูปที่ 3 ซ่ึงพบวา อนุกรมเวลามีลักษณะคงที่ จึงกําหนดตัวแบบพยากรณที่เปนไปได พรอมกับ

ประมาณคาพารามิเตอร ดังแสดงในตารางที่ 1 โดยมีตัวแบบเริ่มตน คือ AR(2) I(1) MA(2) ซ่ึงพบวาพารามิเตอร 

2  ไมมีนัยสําคัญที่ระดับ 0.01 จึงสามารถตัดออกจากตัวแบบได เม่ือสรางตัวแบบใหมอีกครั้ง พบวา คาคงที่ไมมี

นัยสําคัญที่ระดับ 0.01 จึงสามารถตัดออกจากตัวแบบไดเชนกัน ดังน้ันตัวแบบใหมจึงควรเปน AR(2) I(1) ไมมีพจน
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ของคาคงที่ ซ่ึงเปนตัวแบบท่ีมีความเหมาะสมมากที่สุด เน่ืองจากประกอบดวยพารามิเตอรที่มีนัยสําคัญที่ระดับ 

0.01 มีคา BIC ต่ําที่สุด และมีคาสถิติ Ljung-Box Q ไมมีนัยสําคัญที่ระดับ 0.01 เม่ือพิจารณากราฟ ACF และ 

PACF ของความคลาดเคล่ือนจากการพยากรณในรูปที่ 4 พบวา คาสัมประสิทธ์ิสหสัมพันธในตัวเองและสัมประสิทธ์ิ

สหสัมพันธในตัวเองบางสวนของความคลาดเคล่ือนจากการพยากรณตกอยูในขอบเขตความเช่ือม่ันรอยละ 99 

ดังน้ันตัวแบบ AR(2) I(1) ไมมีพจนของคาคงที ่มีความเหมาะสม ซ่ึงจากสมการที่ (1) เขียนเปนตัวแบบไดดังน้ี 

   t 1 t1 B Y 1 B      

t t 1 t 1 t 1Y Y         

เม่ือแทนคาประมาณพารามิเตอรในตารางที่ 1 จะไดตัวแบบพยากรณเปน 

t t 1 t 1Ŷ Y 0.335299e                                                    (5) 

เม่ือ tŶ  แทนคาพยากรณ ณ เวลา t 

 t 1Y   แทนอนุกรมเวลา ณ เวลา t – 1 

 t 1e   แทนความคลาดเคล่ือนจากการพยากรณ ณ เวลา t – 1 

  
รูปท่ี 2 กราฟ ACF และ PACF ของอนุกรมเวลาราคาขายปลีกสุกรชําแหละ เน้ือแดง สะโพก 

 
รูปท่ี 3 กราฟ ACF และ PACF ของอนุกรมเวลาราคาขายปลีกสุกรชําแหละ เน้ือแดง สะโพก เม่ือแปลงขอมูลดวย

การหาผลตางลําดับที่ 1 
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2. ผลการสรางตัวแบบพยากรณโดยวิธีการปรับเรียบดวยเสนโคงเลขช้ีกําลังของโฮลต 

จากการสรางตัวแบบพยากรณโดยวิธีการปรับเรียบดวยเสนโคงเลขช้ีกําลังของโฮลต พบวา BIC มีคา

เทากับ 3.642 และมีคาสถิติ Ljung-Box Q ไมมีนัยสําคัญที่ระดับ 0.01 (Ljung-Box Q ณ lag 18 = 23.872, p-

value = 0.092) เม่ือพิจารณากราฟ ACF และ PACF ของความคลาดเคล่ือนจากการพยากรณในรูปที่ 5 พบวา คา

สัมประสิทธ์ิสหสัมพันธในตัวเองและสัมประสิทธ์ิสหสัมพันธในตัวเองบางสวนของความคลาดเคล่ือนจากการ

พยากรณตกอยูในขอบเขตความเช่ือม่ันรอยละ 99 ดังน้ันตัวแบบพยากรณที่ไดมีความเหมาะสม ตัวแบบพยากรณ

แสดงดังน้ี 

 t mŶ 117.50024 0.40607 m                                               (6) 

เม่ือ t mŶ   แทนคาพยากรณ ณ เวลา t+m โดยที่ m = 1 ถึง 12 (เดือนกรกฎาคม 2555 ถึงเดือนมิถุนายน 2556 

จํานวน 12 คา) 

   และ   มีคาเทากับ 0.99996 และ 0.00045 ตามลําดับ 
 

ตารางท่ี 1 คาประมาณพารามิเตอร คา BIC และคาสถิติ Ljung-Box Q ของตัวแบบ ARIMA(p, d, q) 

คาประมาณพารามเิตอร 
ARIMA(p, d, q) 

AR(2) I(1) MA(2)  AR(2) I(1) AR(2) I(1) ไมมพีจนของคาคงที ่

คาคงที ่
คาประมาณ 0.374708 0.374521 

0.413 
- 

p-value 0.414 

AR(2): คาประมาณ -0.257243 -0.261088 -0.257961 

0.009 2  p-value 0.514 0.009 

MA(2): คาประมาณ 0.003763 
- - 

2  p-value 0.993 

BIC 3.653 3.597 3.548 

Ljung-Box Q (ณ lag 18) 26.341 26.357 26.194 

p-value 0.049 0.068 0.071 
 

 
รูปท่ี 4 กราฟ ACF และ PACF ของความคลาดเคล่ือนจากการพยากรณโดยวิธีบอกซ-เจนกินส ที่มีตัวแบบ AR(2) 

I(1) ไมมีพจนของคาคงที ่
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รูปท่ี 5 กราฟ ACF และ PACF ของความคลาดเคล่ือนจากการพยากรณโดยวิธีการปรับเรียบดวยเสนโคงเลขช้ีกําลัง

ของโฮลต 
 

3. ผลการคัดเลือกวิธีการพยากรณท่ีเหมาะสม 

จากการใชตัวแบบพยากรณโดยวิธีบอกซ-เจนกินส ในสมการที่ (5) และโดยวิธีการปรับเรียบดวยเสนโคง

เลขช้ีกําลังของโฮลต ในสมการที่ (6) สําหรับการพยากรณขอมูลชุดที่ 2 คือ ราคาขายปลีกสุกรชําแหละ เน้ือแดง 

สะโพก ตั้งแตเดือนกรกฎาคม 2555 ถึงเดือนมิถุนายน 2556 จํานวน 12 คา ไดคาพยากรณ คาเปอรเซ็นตความ

คลาดเคล่ือนสัมบูรณเฉล่ีย (MAPE) และคาความคลาดเคล่ือนกําลังสองเฉล่ีย (MSE) แสดงดังตารางที่ 2 โดยพบวา 

วิธีการปรับเรียบดวยเสนโคงเลขช้ีกําลังของโฮลตมีความเหมาะสมกับอนุกรมเวลาชุดน้ีมากกวาวิธีบอกซ-เจนกินส 

เน่ืองจากใหคาพยากรณท่ีมีความแตกตางกับขอมูลจริงนอยที่สุด หรือมีคา MAPE และ MSE ต่ําที่สุด อีกทั้งวิธี

บอกซ-เจนกินสยังใหคาพยากรณตั้งแตเดือนกรกฎาคม 2555 ถึงเดือนมิถุนายน 2556 ที่มีคาเทากันหมด เพราะตัว

แบบพยากรณที่ไดข้ึนอยูกับคาของอนุกรมเวลาราคาขายปลีกสุกรชําแหละ เนื้อแดง สะโพก และความคลาด

เคลื่อนจากการพยากรณในอดีต  1 ชวงเวลา  ( t 1Y   และ  t 1e   ตามลําดับ)  เ มื่อพยากรณคาในอนาคต 1 

ชวงเวลา หรือเดือนกรกฎาคม 2555 น่ันคือ 103Ŷ  โปรแกรม SPSS จะใชขอมูลของเดือนมิถุนายน 2555 โดยมีคา 

102Y  และ 102e  เทากับ 117.50 และ -3.98 ตามลําดับ ไดคาพยากรณของเดือนกรกฎาคม 2555 เปน 116.17 

บาท/กิโลกรัม แตเม่ือพยากรณคาในอนาคต 2 ชวงเวลา หรือเดือนสิงหาคม 2555 น่ันคือ 104Ŷ  โปรแกรมจะใชคา

พยากรณของเดือนกรกฎาคม 2555 หรือ 103Ŷ  ซ่ึงมีคาเทากับ 116.17 และเน่ืองจากไมทราบคาที่แทจริงของ 103e  

โปรแกรมจึงกําหนดให 103e  มีคาเทากับ 0 สงผลใหคาพยากรณของเดือนสิงหาคมมีคาเทากับของเดือนกรกฎาคม 

2555 คือ 116.17 บาท/กิโลกรัม จากน้ันคาพยากรณของเดือนกันยายน 2555 ถึงเดือนมิถุนายน 2556 สามารถทํา

ไดในลักษณะเดียวกัน จึงมีคาพยากรณเทากัน คือ 116.17 บาท/กิโลกรัม 

 

 



KKU Science Journal Volume 42 Number 2472 Research472 KKU Science Journal Volume 42 Number 2 Research 

 

 

ตารางท่ี 2 คาจริงและคาพยากรณราคาขายปลีกเฉล่ียรายเดือนของสุกรชําแหละ เน้ือแดง สะโพก (บาท/กิโลกรัม) 

ตั้งแตเดือนกรกฎาคม 2555 ถึงเดือนมิถุนายน 2556 คาเปอรเซ็นตความคลาดเคล่ือนสัมบูรณเฉล่ีย 

(MAPE) และคาความคลาดเคล่ือนกําลังสองเฉล่ีย (MSE) 

ชวงเวลา ราคาขายปลกีสกุรชําแหละ เนือ้แดง สะโพก 
ราคาขายปลกีสกุรชําแหละ เนือ้แดง สะโพก จากการพยากรณโดยวิธี 

บอกซ-เจนกนิส โฮลต 

ก.ค. 55 117.50 117.48 117.91 

ส.ค. 55 117.50 119.02 118.31 

ก.ย. 55 112.50 119.02 118.72 

ต.ค. 55 106.14 118.63 119.12 

พ.ย. 55 117.05 118.62 119.53 

ธ.ค. 55 113.89 118.73 119.94 

ม.ค. 56 129.09 118.73 120.34 

ก.พ. 56 134.87 118.70 120.75 

มี.ค. 56 123.93 118.70 121.15 

เม.ย. 56 131.67 118.71 121.56 

พ.ค. 56 130.50 118.71 121.97 

มิ.ย. 56 132.50 118.71 122.37 

MAPE 6.50 5.63 

MSE 93.33 67.67 
 

4. ผลการพยากรณราคาขายปลีกสุกรชําแหละ เน้ือแดง สะโพก 

จากการเปรียบเทียบวิธีการพยากรณทั้ง 2 วิธี พบวา วิธีการปรับเรียบดวยเสนโคงเลขช้ีกําลังของโฮลตมี

ความเหมาะสมกับอนุกรมเวลาชุดน้ีมากที่สุด และมีตัวแบบพยากรณที่สรางจากขอมูลทั้งหมด คือ ราคาขายปลีกสุกร

ชําแหละ เน้ือแดง สะโพก ตั้งแตเดือนมกราคม 2547 ถึงเดือนมิถุนายน 2556 จํานวน 114 คา ดังสมการที่ (7) 

รายละเอียดการพยากรณตั้งแตเดือนกรกฎาคมถึงเดือนธันวาคม 2556 แสดงดังตารางที่ 3 และรูปที่ 6 

 t mŶ 132.49997 0.39578 m                                                (7) 

เม่ือ m แทนจํานวนเดือนที่ตองการพยากรณไปขางหนา โดยมีคาพยากรณเริ่มตน คือ เดือนกรกฎาคม 2556 (m = 

1) 
 

ตารางท่ี 3 คาพยากรณราคาขายปลีกสุกรชําแหละ เน้ือแดง สะโพก (บาท/ก.ก.) ตั้งแตเดือนกรกฎาคมถึงเดือน

ธันวาคม 2556 

ชวงเวลา คาพยากรณ ชวงเวลา คาพยากรณ 

ก.ค. 2556 132.90 ต.ค. 2556 134.08 

ส.ค. 2556 133.29 พ.ย. 2556 134.48 

ก.ย. 2556 133.69 ธ.ค. 2556 134.87 
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รูปท่ี 6 การเปรียบเทียบอนุกรมเวลาราคาขายปลีกสุกรชําแหละ เน้ือแดง สะโพก และคาพยากรณ 

 

สรุปผลการวิจัยและวิจารณผล 

การวิจัยครั้งน้ีไดนําเสนอวิธีการสรางและคัดเลือกตัวแบบพยากรณที่เหมาะสมกับอนุกรมเวลาราคาขาย

ปลีกสุกรชําแหละ เน้ือแดง สะโพก โดยใชขอมูลรายเดือนจากเว็บไซตของกรมการคาภายใน ตั้งแตเดือนมกราคม 

2547 ถึงเดือนมิถุนายน 2556 จํานวน 114 คา ผูวิจัยไดแบงขอมูลออกเปน 2 ชุด ขอมูลชุดที่ 1 ตั้งแตเดือน

มกราคม 2547 ถึงเดือนมิถุนายน 2555 จํานวน 102 คา สําหรับการสรางตัวแบบพยากรณดวยวิธีการทางสถิติ 2 

วิธี ไดแก วิธีบอกซ-เจนกินส และวิธีการปรับเรียบดวยเสนโคงเลขช้ีกําลังของโฮลต ขอมูลชุดที่ 2 ตั้งแตเดือน

กรกฎาคม 2555 ถึงเดือนมิถุนายน 2556 จํานวน 12 คา สําหรับการคัดเลือกวิธีการพยากรณที่เหมาะสมดวย

เกณฑเปอรเซ็นตความคลาดเคล่ือนสัมบูรณเฉล่ีย (MAPE) และเกณฑความคลาดเคล่ือนกําลังสองเฉล่ีย (MSE) ที่ต่ํา

ที่สุด ผลการวิจัยพบวา วิธีการปรับเรียบดวยเสนโคงเลขช้ีกําลังของโฮลตมีความเหมาะสมกับอนุกรมเวลาชุดน้ีมากกวา

วิธีบอกซ-เจนกินส เน่ืองจากมีคา MAPE และ MSE ต่ํากวา ซ่ึงตัวแบบพยากรณที่สรางจากขอมูลทั้งหมด 114 ตัว ของ

วิธีการปรับเรียบดวยเสนโคงเลขช้ีกําลังของโฮลต แสดงดังน้ี 

 t mŶ 132.49997 0.39578 m    

เม่ือ m แทนจํานวนเดือนที่ตองการพยากรณไปขางหนา โดยมีคาพยากรณเริ่มตน คือ เดือนกรกฎาคม 2556 (m = 

1) 

จากคาพยากรณราคาขายปลีกเฉล่ียรายเดือนของสุกรชําแหละ เน้ือแดง สะโพก ที่ไดนําเสนอไวในการ

วิจัยครั้งน้ี พบวา ราคาขายปลีกสุกรชําแหละ เน้ือแดง สะโพก เปนไปในทิศทางเพิ่มขึ้น หมายความวา ในอนาคต

ราคาขายปลีกสุกรชําแหละ เน้ือแดง สะโพก ยังอาจปรับตัวสูงขึ้นมากกวาที่เปนอยูในปจจุบัน แตเปนการปรับตัว

ขึ้นเพียงเล็กนอย อยางไรก็ตามราคาขายปลีกสุกรอาจไมไดขึ้นอยูกับปจจัยเวลาเพียงปจจัยเดียว ดังน้ันการศึกษา
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ครั้งตอไป ผูวิจัยควรพิจารณาปจจัยอ่ืน ๆ ในการสรางตัวแบบพยากรณดวย เชน ปริมาณการผลิตสุกรในประเทศ

ไทย หรือราคาขายสงสุกรมีชีวิต เปนตน (เศรษฐพร, 2536) 
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