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บทคดัยอ  

การวิจัยครั้งน้ีมีวัตถุประสงคเพ่ือเปรียบเทียบประสิทธิภาพของวิธีการประมาณคาพารามิเตอรแบบ

ชวง ไดแก คาเฉลี่ย คาความแปรปรวน คาความเบ และคาความโดง สําหรับขอมูลแบบตอเนื่อง ระหวาง

วิธีแจ็คไนฟกับวิธีบูตสแตรป โดยใชขอมูลจากการจําลองดวยเทคนิคมอนติคารโล ดวยโปรแกรม R เมื่อ

กําหนดใหขอมูลมีการแจกแจงแบบปกติมาตรฐาน การแจกแจงแบบที การแจกแจงแบบเอ็กซโพเนนเชียล 

และการแจกแจงแบบแกมมา โดยกําหนดขนาดตัวอยาง 100, 200, 300, 400 และ 500 ท่ีระดับนัยสําคัญ 

0.01 และ 0.05 ในแตละสถานการณจะมีการจําลองขอมูลกระทําซํ้าจํานวน 1,000 ครั้ง เกณฑท่ีใชในการ

เปรียบเทียบการประมาณคาแบบชวง คือ สัมประสิทธ์ิความเช่ือมั่น ผลการศึกษา พบวา ทุกคาพารามิเตอร

ในทุก ๆ ลักษณะการแจกแจงวิธีบูตสแตรปจะมีคาสัมประสิทธ์ิความเช่ือมั่นสูง และมีประสิทธิภาพดีกวาวิธี

แจ็คไนฟ 

 

คาํสาํคญั: แจ็คไนฟ, บูตสแตรป, การประมาณคาพารามิเตอร, ชวงความเช่ือมั่น 

 

Abstract  

The purpose of this study was to compare the efficiency of interval estimation 

mean, variance, skewness and kurtosis of continuous variable between Jackknifing and 
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Bootstrapping method. Data are generated using Monte Carlo Simulation Technique by 

R-Program. Standard normal distribution, t-distribution, exponential distribution, and 

gamma distribution were generated at the sample of size 100, 200, 300, 400 and 500 at 

significance levels of 0.01 and 0.05. In each situation data was simulated and repeated 

1,000 times. The efficiency was considered by confidence coefficient of the interval 

estimation. The results showed that Bootstrapping method gave the higher confidence 

coefficient than Jackknifing method in four parameters of each distribution. Therefore, 

Bootstrapping method was more efficient than Jackknifing method. 

 

Keywords: Jackknifing, Bootstrapping, Parameter estimation, Confidence interval 

 

บทนาํ 

 

โดยท่ัวไปในการศึกษาขอมูลจากทุกหนวยในประชากร (Population) ท่ีสนใจศึกษานับเปนเรื่องท่ี

ทําไดคอนขางยาก โดยเฉพาะเมื่อประชากรท่ีสนใจศึกษามีขนาดใหญ อาจเน่ืองจากปญหาหรือขอจํากัดใน

ดานตาง ๆ ดังนั้นผูวิจัยหลายคนจึงนิยมทําการศกึษาขอมูลของประชากรที่สนใจผานการศึกษาจากขอมูล

ของตัวแทนท่ีไดจากสุมหรือเลือกมาจากประชากรแทน ซึ่งในทางทฤษฎีจะเรียกวาตัวอยาง (Sample) โดย

ขอมูลที่ไดจากตัวอยางนั้นจะตองมีคุณสมบัติท่ีครอบคลุมถึงลักษณะของประชากรที่ตองการศึกษาให

ไดมากที่สุด แลวจะนําคาที่คํานวณจากตัวอยาง ซึ่งเรียกวา คาสถิติ (Statistic) ไปสรุปหรืออางอิงถึง

คุณลักษณะบางประการของประชากรที่ตองการศึกษา ซึ่งเรียกวา คาพารามิเตอร (Parameter) และจะ

เรียกวิธีการดังกลาววา การอนุมานทางสถิต ิ(Inferential Statistics) การประมาณคา (Estimation) เปน

วิธีการหนึ ่งในการอนุมานเชิงสถิติ เปนการนําคาสถิติที ่คํานวณไดจากขอมูลตัวอยางไปประมาณ

คาพารามิเตอรที่เปนคุณลักษณะที่แทจริงของประชากร เชน การนําคาเฉลี่ยของตัวอยาง คาสัดสวนของ

ตัวอยาง และคาความแปรปรวนของตัวอยาง ไปสรุปหรอือนุมานถึงคาเฉลี่ยของประชากร คาสัดสวนของ

ประชากร และคาความแปรปรวนของประชากร ตามลําดับ ซึ่งการประมาณคาพารามิเตอรนี้สามารถแบง

ออกไดเปน 2 ประเภท คือ การประมาณคาแบบจุด (Point Estimation) และการประมาณคาแบบชวง 

(Interval estimation) การประมาณคาแบบจุด เปนการประมาณคาพารามิเตอรที่ใชตัวประมาณเปน

ฟงกชันของตัวแปรสุม คาประมาณที่ไดจึงมีเพียงคาเดียว จึงมีโอกาสนอยมากที่คาประมาณที่ไดจะมคีาท่ี

เทากับคาพารามิเตอรของประชากร ดังนั้นผูวิจัยจะใชการประมาณคาแบบชวงมากกวา และคาดหวังวา

ชวงความเชื ่อมั ่นที ่กําหนดจะสามารถครอบคลุมคาพารามิเตอรได ซึ ่งการประมาณคาแบบชวงจะ

ครอบคลุมคาพารามิเตอรมากกวาการประมาณคาแบบจุด เน่ืองจากจะใชคาประมาณแบบจุดและการแจก
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แจงความนาจะเปนของตัวสถิติในการสรางชวงของตัวเลขชวงหนึ่ง ซึ่งชวงของตัวเลขนั้นจะแคบหรือกวาง

จะข้ึนอยูกับระดับความเช่ือมั่นและลักษณะของประชากรท่ีสนใจศึกษา 

ในกรณีที่ผูวิจัยอยากทราบวาตัวอยางที่ถูกสุมมา มาจากประชากรที่มีการแจกแจงแบบใด ผูวิจัย

สามารถนําขอมูลจากตัวอยางดังกลาวไปประมาณการแจกแจงของประชากรผานการศึกษาจากการ

ประมาณคาพารามิเตอรตาง ๆ  เชน คาเฉลี่ย ความแปรปรวน คาความเบ และคาความโดง ได แตในกรณี

ที่ไมทราบการแจกแจงของประชากรมากอน หรือขอมูลตัวอยางมีจํานวนนอย หรือตัวสถิติที่ใชประมาณ

คาพารามิเตอรอยูในรูปที่ยุงยาก การประมาณคาดังกลาว ไมอาจจะหาไดดวยวิธีงาย ๆ จึงมีผูเสนอใหใช

วิธีการประมาณคาพารามิเตอร ดวยวิธีนอนพาราเมตริก (Nonparametric) โดยหนึ่งในวิธีนอนพารา

เมตริกที่นิยมไดแก วิธีแจ็คไนฟ ซึ่งนําเสนอโดย Quenouille (1956) และวิธีบูตสแตรป ซึ่งนําเสนอโดย 

Efron (1979) ซึ่งวิธีการดังกลาว เปนวิธีท่ีไมมีขอจํากัดเกี่ยวกับลักษณะการแจกแจงของขอมูล โดยจะ

อาศัยหลักการสุมซํ้า (Resampling) จากตัวอยางเพียงชุดเดียว เพ่ือสรางความผันแปรใหกับคาของตัวสถิติ 

โดยจะถือเสมือนวา ตัวอยางท่ีไดจากการสุมซํ้าจากตัวอยางชุดเดียวน้ี เปนตัวอยางสุมซํ้า ๆ จากประชากร

จริง ๆ แตอยางไรก็ตามท้ังวิธีแจ็คไนฟและวิธีบูตสแตรปมีขอจํากัดคือ อาจทําใหคาบางคาไมอาจมีโอกาสท่ี

จะถูกสุมตัวอยางซํ้าไดเลย เนื่องจากเปนการสุมตัวอยางซํ้าที่ขึ้นอยูกับตัวอยางเพียงชุดเดียวที่สุมไดจาก

ประชากร  

ในการวิจัยครั ้งน้ีผู ว ิจัยจึงมีความสนใจเปรียบเทียบประสิทธิภาพระหวางวิธีแจ็คไนฟและ

วิธีบูตสแตรป ในการประมาณคาพารามิเตอรแบบชวง สําหรับขอมูลที ่ต อเนื ่อง โดยจะประมาณ

พารามิเตอรจํานวน 4 คา ไดแก คาเฉลี่ย คาความแปรปรวน คาความเบ และคาความโดง  

 

วัตถุประสงคของการวิจัย 

 

  เพ่ือเปรียบเทียบประสิทธิภาพของวิธีการประมาณคาพารามิเตอรแบบชวง ไดแก คาเฉลี่ย คาความ

แปรปรวน คาความเบ และคาความโดง สําหรับขอมูลแบบตอเนื่อง ระหวางวิธีแจ็คไนฟกับวิธีบูตสแตรป 

เมื่อขอมูลมีการแจกแจงแบบปกติมาตรฐาน การแจกแจงแบบที การแจกแจงแบบเอ็กซโพเนนเชียล และ

การแจกแจงแบบแกมมา 
 

วธิดีาํเนนิการวจิยั  

 

ผูวิจัยไดกําหนดขอบเขตของการวิจัยไดดังน้ี 

1.  สรางขอมูลท่ีมีการแจกแจงตามลักษณะท่ีตองการศึกษา สําหรับการประมาณคาพารามิเตอร

แบบชวง ภายใตขอบเขตท่ีตองการศึกษาดังน้ี 
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  1.1 การแจกแจงแบบปกติมาตรฐาน ที่มีคาเฉลี่ย และความแปรปรวน 2( , )µ σ   0 และ 1 

ตามลําดับ 

  1.2 การแจกแจงแบบที ท่ีมีจํานวนองศาอิสระ (Degree of freedom:  df ) เทากับ 5 

  1.3 การแจกแจงแบบเอ็กซโพเนนเชียล ท่ีมีคาพารามิเตอร ( )θ  เทากับ 1 

1.4 การแจกแจงแบบแกมมา ท่ีมคีาพารามิเตอร ( )β  เทากับ 0.1 

2. กําหนดระดบันัยสําคัญ 0.01 และ 0.05  

 3. กําหนดขนาดตัวอยางท่ีตองการศึกษา (n) 100, 200, 300, 400 และ 500 

4. กําหนดการทําซํ้า 1,000 รอบ ในแตละสถานการณ (M)  

5. เกณฑการเปรียบเทียบประสิทธิภาพของการประมาณคา พิจารณาจากคาสัมประสิทธิ์ความ

เช่ือมั่น (Confidence Coefficient) เพ่ือหาวิธีการประมาณท่ีเหมาะสมท่ีสุดในแตละสถานการณ กลาวคือ 

วิธีการประมาณคาแบบใดท่ีใหคาสัมประสิทธิ์ความเชื่อมั่นสูงจะถือวาการประมาณคาจากวิธีนั้นเปนวิธีท่ี

เหมาะสมกวาอีกวิธีหน่ึง (Puttachaiyatad, 2009) 

 

ข้ันตอนการจําลองขอมูลและการประมาณคา 

1. สรางขอมูลท่ีมีลักษณะการแจกแจง 4 ชนิดท่ีตองการศึกษา  

2. ทําการหาคาประมาณของพารามิเตอรท่ีตองการศึกษา โดยใชวิธีแจ็คไนฟ และวิธีบูตสแตรป  

 3. จากนั้นนําคาประมาณของพารามิเตอรที่ไดมาจัดเรียงจากคานอยไปหาคามาก แลวคํานวณหา

คาขอบลางของชวงความเชื่อมั่นที่คํานวณไดจากแตละวิธี ท่ีตรงกับตําแหนงเปอรเซ็นไทลที่ 100 ( / 2)α

และหาคาขอบบนของชวงความเชื่อมั่นที่คํานวณไดจากแตละวิธี ที่ตรงกับตําแหนงเปอรเซ็นไทลที่ 100

(1 / 2)−α โดยการทําการทดลองซํ้า 1,000 รอบ ในแตละสถานการณ ทั้งนี้ α  คือคาระดับนัยสําคัญท่ี

กําหนด ซึ่งในการวิจัยครั้งน้ีไดกําหนดใหมีคาเทากับ 0.01 และ 0.05 

4. นับจํานวนท่ีคาประมาณของพารามิเตอรตกอยูในชวงความเช่ือมั่นท่ีคํานวณไดจากขางตน เพ่ือ

นํามาคํานวณคาสัมประสิทธ์ิความเช่ือมั่น 

5. นําคาสัมประสิทธิ์ความเชื่อมั่น ที่ไดจากวิธีแจ็คไนฟ และวิธีบูตสแตรป มาเปรียบเทียบภายใต

สถานการณเดียวกัน โดยที่คาสัมประสิทธิ์ความเชื่อมั่นของวิธีการประมาณ เปนคาที่ ีใชวัดประสิทธิภาพ

ของวิธีการประมาณแบบชวง ซึ่งคาน้ีหาไดจากการตรวจสอบวาชวงความเช่ือมั่นท่ีคํานวณจากแตละวิธีการ

ประมาณคา ครอบคลุมคาพารามิเตอรที่ตองการประมาณหรือไม หากชวงความเชื่อมั่นที่คํานวณไดของ

วิธีการประมาณใดครอบคลุมคาพารามิเตอรท่ีตองการประมาณ จะทําการนับจํานวนครั้งและบวกสะสมไว 

โดยแตละสถานการณจะคํานวณชวงความเช่ือมั่นซํ้ากัน M ครั้ง ผลบวกสะสมท่ีไดคือจํานวนครั้งท้ังหมดท่ี

ชวงความเช่ือมั่นครอบคลุมคาพารามิเตอรท่ีตองการประมาณ ซึ่งคํานวณไดดังน้ี 
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คาสัมประสิทธิ์ความเชื่อมั่น  = จํานวนคร้ังทั้งหมดที่ชวงความเชื่อมั่นครอบคลุมคาพารามิเตอรที่ตองการประมาณ 

                                                         จาํนวนรอบที่ทาํซ้ําในแตละสถานการณ (M) 

(1) 

โดย M คือ จํานวนรอบท่ีกระทําซํา้ในแตละสถานการณในงานวิจัยครั้งน้ี กําหนดให M มีคา

เทากับ 1,000 

ถาวิธีการประมาณคาวิธีใดท่ีทําใหคาสัมประสิทธ์ิความเช่ือมั่นสูงกวาอีกวิธี จะถือวาการ

ประมาณคาจากวิธีน้ันเปนวิธีท่ีเหมาะสมและมีประสิทธิภาพมากกวาอีกวิธีในการประมาณคาแบบชวง 

6. สรุปผลการวิจยั 

 

การประมาณคาพารามเิตอร 
 

1. การประมาณคาพารามิเิตอรดวยวิธีแจ็คไนฟ (Jackknifing Method) 

 วิธีแจ็คไนฟ ถูกนําเสนอครั ้งแรกโดย Quenouille (1956) ตอมาไดถูกพัฒนาโดย Miller 

(1974) เพื่อใชลดความเอนเอียงของตัวประมาณ และใชในการหาคาประมาณของตัวพารามิเตอร รวมถึง

คาความแปรปรวนของตัวประมาณตาง ๆ จัดเปนวิธีที่ใชในการเลือกตัวอยางซํ้าวิธีหนึ่ง ซึ่งเปนการเลือก

ตัวอยางใหมจากตัวอยางสุมเพียงชุดเดียว มีวิธีดําเนินการดังน้ี 

 สุ มตัวอยางมา n จํานวน คือ 1 2 nx , x ,..., x  จากประชากรที่มีการแจกแจงแบบตาง ๆ ให  
2

1 2{ , , , }θ = µ σ ν ν เป นพาราม ิ เตอร ท ี ่ต องการประมาณ และให   2
j j j 1j 2 j{ , , , }θ = µ σ ν ν เปน

คาประมาณของพารามิเตอรดวยวิธีแจ็คไนฟที่คํานวณจากขอมูลตัวอยางขนาด n ในการหาคาประมาณ

ดวยวิธีแจ็คไนฟจะเริ่มจาก 

การสุ มตัวอยางครั ้งที ่ 1 จะตัดคา 1x  ออกจากตัวอยาง แลวคํานวณคาประมาณจาก 

2 3 nx , x ,..., x จะไดคาประมาณคือ 2
j(1) j(1) 1j(1) 2 j(1), , ,µ σ ν ν  

การสุ มตัวอยางครั ้งที ่ 2 จะตัดคา 2x  ออกจากตัวอยาง แลวคํานวณคาประมาณจาก 

1 3 nx , x ,..., x จะไดคาประมาณคือ 2
j(2) j(2) 1j(2) 2 j(2), ,µ σ ν ν  

  
การสุ มตัวอยางครั ้งที ่  n จะตัดคา nx  ออกจากตัวอยาง แลวคํานวณคาประมาณจาก 

1 2 n 1x , x ,..., x − จะไดคาประมาณคือ 2
j(n) j(n) 1j(n) 2 j(n), , ,µ σ ν ν  

และจากการทําซํ้า จํานวน n ครั้ง ดังท่ีกลาวมาขางตน จะได 
 

คาประมาณของพารามิเตอรคาเฉลี่ย จํานวน n ตัว คือ j(1) j(2) j(n), ,...,µ µ µ  และชวงความ

เช่ือมั่นของ µ  คือ jL jU, µ µ    
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 คาประมาณของพารามเิตอรคาความแปรปรวน จํานวน n ตัว คือ 2 2 2
j(1) j(2) j(n), ,...,σ σ σ  และ

ชวงความเช่ือมั่นของ 2σ  คือ 
jL jU

2 2, σ σ   

 คาประมาณของพารามิเตอรคาความเบ จํานวน n ตัว คือ 1j(1) 1j(2) 1j(n), ,...,ν ν ν  และชวงความ

เช่ือมั่นของ 1ν  คือ 1jL 1jU, ν ν   

 คาประมาณของพารามิเตอรคาความโดง จํานวน n ตัว คือ 2 j(1) 2 j(2) 2 j(n), ,...,ν ν ν  และชวง

ความเช่ือมั่นของ 2ν  คือ 2 jL 2 jU, ν ν   

 

2. การประมาณคาพารามิเตอรดวยวิธีบูตสแตรป (Bootstrapping Method) 

 วิธีบูตสแตรป ถูกนําเสนอครั้งแรกเสนอโดย Efron (1979) และไดพัฒนาตอมาโดย Efron 

(1982) เปนวิธีการประมาณคาพารามิเตอร โดยใชการสุมตัวอยางซํ้าเชนเดียวกับวิธีแจ็คไนฟ แตวิธีการสุม

ตัวอยางซํ้าจะใชการสรางตัวอยางชุดใหมจากตัวอยางสุมที่มีเพียงชุดเดียว โดยการสุมตัวอยางแบบคืนท่ี 

(Resampling with Replacement) มีวิธีดําเนินการดังน้ี 

สุมตัวอยางมา n จํานวน คือ 1 2 nx , x ,..., x  ที่เปนอิสระกันมาจากประชากรที่มีการแจกแจง

แ บ บ ต  า ง  ๆ  ใ ห   2
1 2{ , , , }θ = µ σ ν ν  เ ป  น พ า ร า ม ิ เ ต อ ร  ท ี ่ ต  อ ง ก า ร ป ร ะ ม า ณ  แ ล ะ ใ ห  

2
B B B 1B 2B{ , , , }θ = µ σ ν ν  เปนคาประมาณของพารามิเตอรดวยวิธีบูตสแตรปท่ีคํานวณจากขอมูลตัวอยาง

ขนาด n ในการหาคาประมาณดวยวิธีบูตสแตรป จะเริ่มจาก 

การสุมตัวอยางครั ้งที ่ 1 จะทําการสุมตัวอยางทีละ 1 คา แบบคืนที่จํานวน n ครั ้ง จากชุด

ต ั วอย  า งจะ ได   * * *
1 2 nx , x ,..., x  แล  วค ํ านวณหาค  าประมาณ จะได  ค  าประมาณของ θ  คื อ 

* 2* * *
B1 B1 1B1 2B1, , ,µ σ ν ν  

การสุมตัวอยางครั้งที่ 2 ทําการสุมตัวอยางทีละ 1 คา แบบคืนที่จํานวน n ครั้ง จากชุดตัวอยาง

จะได * * *
1 2 nx , x ,..., x  แลวคํานวณหาคาประมาณ จะไดคาประมาณของ θ  คือ * 2* * *

B2 B2 1B2 2B2, , ,µ σ ν ν  

  
การสุมตัวอยางครั้งที่ B ทําการสุมตัวอยางทีละ 1 คา แบบคืนที่จํานวน  n ครั้ง จากชุดตัวอยาง

จะได * * *
1 2 nx , x ,..., x  แลวคํานวณหาคาประมาณ จะไดคาประมาณของ θ  คือ * 2* * *

BB BB 1BB 2BB, , ,µ σ ν ν  

และจากการทําซํ้า จํานวน B ครั้ง ดังท่ีกลาวมาขางตน จะได 

คาประมาณของพารามิเตอรคาเฉลี่ย จํานวน B ตัว คือ * * *
B1 B2 BB, ,...,µ µ µ  และชวงความเช่ือมั่น

ของ µ  คือ [ ]BL BU,µ µ   

คาประมาณของพารามิเตอรคาความแปรปรวน จํานวน B ตัว คือ 2* 2* 2*
B1 B2 BB, ,...,σ σ σ  และชวง

ความเช่ือมั่นของ 2σ  คือ 
BL BU

2 2, σ σ   

คาประมาณของพารามิเตอรคาความเบ จํานวน B ตัว คือ * * *
1B1 1B2 1BB, ,...,ν ν ν  และชวงความ
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เช่ือมั่นของ 1ν  คือ [ ]1BL 1BU,ν ν  

คาประมาณของพารามิเตอรคาความโดง จํานวน B ตัว คือ * * *
2B1 2B2 2BB, ,...,ν ν ν  และชวงความ

เช่ือมั่นของ 2ν  คือ [ ]2BL 2BU,ν ν  

 
ผลและอภปิราย 
 

จากการเปรียบเทียบวิธ ีการประมาณคาพารามิเตอรแบบชวงของขอมูลที ่ม  ีการแจกแจง

แบบตอเนื่อง ดวยวิธีแจ็คไนฟและวิธีบูตสแตรป โดยประมาณพารามิเตอรคาเฉลี่ย คาความแปรปรวน 

ความเบ และความโดง เมื่อขอมูลมีการแจกแจงแบบปกติมาตรฐาน การแจกแจงแบบที การแจกแจงแบบ

เอ็กซโพเนนเชียล และการแจกแจงแบบแกมมา ไดผลการวิจัยแสดงดังตารางท่ี 1 และ 2 ดังน้ี 

 

ตารางที่ 1   การเปรียบเทียบคาสัมประสิทธิ์ความเชื่อมั่นระหวางวิธีแจ็คไนฟ (J) และวิธีบูตสแตรป (B) ท่ี

ระดับนัยสําคัญ 0.01 

พารามเิตอร n 

การแจกแจงของขอมลู 

แบบปกตมิาตรฐาน แบบท ี แบบเอก็ซโพเนนเชยีล แบบแกมมา 

J B J B J B J B 

คาเฉล่ีย 

100 0.1747 0.9002 0.1576 0.8835 0.0961 0.8472 0.1055 0.8645 

200 0.1511 0.9104 0.1370 0.8944 0.0754 0.8581 0.0951 0.8723 

300 0.1018 0.9168 0.0974 0.9033 0.0652 0.8746 0.0744 0.8968 

400 0.0991 0.9250 0.0809 0.9128 0.0438 0.8872 0.0671 0.8979 

500 0.0954 0.9319 0.0723 0.9267 0.0291 0.8947 0.0598 0.9131 

ความ

แปรปรวน 

100 0.1291 0.8422 0.1049 0.8163 0.0823 0.7559 0.0702 0.7847 

200 0.0934 0.8547 0.7897 0.8317 0.0613 0.7763 0.0569 0.8198 

300 0.0906 0.8572 0.0612 0.8491 0.0487 0.7852 0.0421 0.8297 

400 0.0872 0.8619 0.0750 0.8563 0.0242 0.8144 0.0142 0.8355 

500 0.0795 0.8690 0.0648 0.8605 0.0149 0.8254 0.0094 0.8432 
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ตารางที่ 1   (ตอ) 

พารามเิตอร n 

การแจกแจงของขอมลู 

แบบปกตมิาตรฐาน แบบท ี แบบเอก็ซโพเนนเชยีล แบบแกมมา 

J B J B J B J B 

ความเบ 

100 0.0876 0.7851 0.0724 0.7533 0.0887 0.7129 0.0791 0.7334 

200 0.0595 0.8020 0.0484 0.7773 0.0517 0.7315 0.0644 0.7532 

300 0.0325 0.8146 0.0161 0.7843 0.0270 0.7522 0.0421 0.7686 

400 0.0164 0.8242 0.0094 0.8115 0.0147 0.7593 0.0152 0.8015 

500 0.0149 0.8385 0.0087 0.8247 0.0108 0.7762 0.0132 0.8142 

ความโดง 

100 0.0943 0.7925 0.0842 0.6805 0.0875 0.6203 0.0961 0.6672 

200 0.0730 0.7830 0.0611 0.6304 0.0711 0.6086 0.0803 0.6235 

300 0.0671 0.6811 0.0529 0.5920 0.0657 0.5407 0.0833 0.5701 

400 0.0576 0.6632 0.0357 0.5734 0.0468 0.5294 0.0637 0.5322 

500 0.0420 0.6559 0.0204 0.5679 0.0355 0.5004 0.0508 0.5189 

 

ตารางที่ 2   การเปรียบเทียบคาสัมประสิทธิ์ความเชื่อมั่นระหวางวิธีแจ็คไนฟ (J) และวิธีบูตสแตรป (B) ท่ี

ระดับนัยสําคัญ 0.05 

พารามเิตอร n 

การแจกแจงของขอมลู 

แบบปกตมิาตรฐาน แบบท ี แบบเอก็ซโพเนนเชยีล แบบแกมมา 

J B J B J B J B 

คาเฉล่ีย 

100 0.1922 0.9535 0.1840 0.9250 0.0961 0.8824 0.1671 0.9130 

200 0.1795 0.9690 0.1633 0.9430 0.0754 0.8961 0.1499 0.9326 

300 0.1674 0.9787 0.1523 0.9584 0.0652 0.9080 0.1374 0.9283 

400 0.1449 0.9821 0.1346 0.9741 0.0438 0.9256 0.1107 0.9680 

500 0.1297 0.9923 0.1023 0.9807 0.0291 0.9343 0.0969 0.9538 

ความ

แปรปรวน 

100 0.1560 0.8543 0.1385 0.8419 0.0823 0.8202 0.0942 0.8355 

200 0.1398 0.8634 0.1256 0.8476 0.0613 0.8299 0.0734 0.8369 

300 0.1179 0.8658 0.1051 0.8571 0.0487 0.8400 0.0646 0.8428 

400 0.0976 0.8783 0.0935 0.8613 0.0242 0.8472 0.0596 0.8556 

500 0.0881 0.8908 0.0711 0.8824 0.0149 0.8349 0.0460 0.8676 
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ตารางที่ 2   (ตอ) 

พารามเิตอร n 

การแจกแจงของขอมลู 

แบบปกตมิาตรฐาน แบบท ี แบบเอก็ซโพเนนเชยีล แบบแกมมา 

J B J B J B J B 

ความเบ 

100 0.1029 0.8009 0.0694 0.7865 0.0887 0.7535 0.0891 0.7737 

200 0.0973 0.8359 0.0496 0.8093 0.0517 0.7690 0.0744 0.7854 

300 0.0621 0.8619 0.0279 0.8223 0.0270 0.7890 0.0521 0.8045 

400 0.0565 0.8628 0.0109 0.8495 0.0147 0.7932 0.0420 0.8178 

500 0.0481 0.8734 0.0093 0.8612 0.0108 0.8082 0.0305 0.8395 

ความโดง 

100 0.1280 0.8151 0.0945 0.7402 0.0875 0.6372 0.1459 0.6896 

200 0.1181 0.8072 0.0819 0.7385 0.0711 0.6189 0.1265 0.6696 

300 0.0971 0.7727 0.0614 0.7207 0.0657 0.6018 0.1020 0.6504 

400 0.0824 0.7512 0.0540 0.7174 0.0468 0.5877 0.0947 0.6350 

500 0.0606 0.7261 0.0500 0.7031 0.0355 0.5730 0.0737 0.6279 

 

จากตารางที่ 1 และตารางที่ 2 ที่ระดับนัยสําคัญ 0.01 และ 0.05 เมื่อขอมูลมีการแจกแจงแบบ

แบบปกติมาตรฐาน การแจกแจงแบบที การแจกแจงแบบเอ็กซโพเนนเชียล และการแจกแจงแบบแกมมา 

พบวา คาสัมประสิทธิ์ความเชื่อมั่นของวิธีบูตสแตรปสูงกวาวิธีแจ็คไนฟ ในทุกขนาดตัวอยางและทุก ๆ 

คาพารามิเตอร ซึ่งไดแก คาเฉลี่ย คาความแปรปรวน คาความเบ และคาความโดง เน่ืองจากคาเฉลี่ยความ

แปรปรวนของการประมาณคาพารามิเตอรแบบชวงดวยวิธีบูตสแตรปจะมีคามากกวาวิธีแจ็คไนฟในทุก

ขนาดตัวอยาง จึงทําใหชวงความเชื ่อมั่นที่ประมาณดวยวิธีบูตสแตรปจะกวางกวาชวงความเชื ่อมั ่นท่ี

ประมาณดวยวิธีแจ็คไนฟ ดังนั้นการประมาณคาพารามิเตอรแบบชวงดวยวิธีบูตสแตรปจึงครอบคลุม

คาพารามิเตอรไดมากกวาการประมาณคาพารามิเตอรแบบชวงดวยวิธีแจ็คไนฟ ซึ่งผลที่ไดจากการวิจัย

ฉบับนี้สอดคลองกับผลที่ไดจากงานวิจัยของ  Aiemsuwan & Maiklad (2013) และ Boonpen et al. 

(2015) 

 

บทสรปุ 
 

จากการเปรียบเทียบคาสัมประสิทธิ์ความเชื่อมั่นของวิธีการประมาณคาพารามิเตอรแบบชวง 

ระหวางวิธีแจ็คไนฟกับวิธีบูตสแตรป ในการประมาณพารามิเตอรจํานวน 4 คา ไดแก คาเฉลี่ย คาความ

แปรปรวน คาความเบ และคาความโดง ของขอมูลท่ีมีการแจกแจงแบบปกตมิาตรฐาน การแจกแจงแบบที 

การแจกแจงแบบเอ็กซโพเนนเชียล และการแจกแจงแบบแกมมา เมื่อกําหนดขนาดตัวอยางเทากับ 100, 
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200, 300, 400 และ 500 ท่ีระดับนัยสําคัญเทากับ 0.01 และ 0.05 สามารถสรุปผลการวิจัยไดดังน้ี 

1. เมื่อขอมูลมีการแจกแจงแบบปกตมิาตรฐาน วิธีบูตสแตรปจะใหคาสัมประสิทธิ์ความเชื่อมั่นสูง

กวาของวิธีแจ็คไนฟ ในทุกขนาดตัวอยาง และทุกคาพารามิเตอร 

2. เมื่อขอมูลมีการแจกแจงแบบที วิธีบูตสแตรปจะใหคาสัมประสทิธ์ิความเช่ือมั่นสงูกวาของวิธีแจ็ค

ไนฟ ในทุกขนาดตัวอยาง และทุกคาพารามิเตอร 

3. เมื่อขอมูลมีการแจกแจงแบบเอ็กซโพเนนเชียล วิธีบูตสแตรปจะใหคาสัมประสิทธิ์ความเชื่อมั่น

สูงกวาของวิธีแจ็คไนฟ ในทุกขนาดตัวอยาง และทุกคาพารามิเตอร 

4. เมื่อขอมูลมีการแจกแจงแบบแกมมา วิธีบูตสแตรปจะใหคาสัมประสิทธิ์ความเชื่อมั่นสูงกวาของ

วิธีแจ็คไนฟ ในทุกขนาดตัวอยาง และทุกคาพารามิเตอร 

 ดังนั้นจึงสรุปไดวาการประมาณพารามิเตอรแบบชวงดวยวิธีบตูสแตรปจะมีประสิทธิภาพดีกวา

วิธีแจ็คไนฟ ทุกขนาดตัวอยาง ทุกคาพารามิเตอร ในท้ัง 4 ลักษณะการแจกแจง 
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