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ขั้นตอนวิธี Pre-processing LCS searching
Efficient DP-LCS Matrix Cmxn (2D-Array) -
NewLCS [6] 2007 P1, P2, .., Pl; |Pi| ≤ n
SA-MLCS [7] 2014 Graph (cn nodes) 3 Queues; |Q| ≤ n
Improved DP 
with Space 
Reduction 
(IDPSR-LCS)
นำ�เสนอในหัวข้อ 3

n-MultipleList L; |Li| 
≤ k

(k = length of LCS)

-

Space Reduction
cn < kn (c=constant)
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	 ข้ันตอนการค้นหา LCS จาก Mlist ของวิธี IDPSR-LCS
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ขั้นตอนวิธี
Pre-processing LCS searching
Time Space Time Space

Original DP-LCS O(mn) O(mn) O(m+n) O(1)
New LCS 2007  [6 ] O(mn) O(n) O(ckn) O(ck)
SA-MLCS 2014 [7] O(mn) O(n) O(kn) O(ck)

IDPSR-LCS ที่เสนอ O(mn) O(n) O(n) O(1)

                   

Original DP-LCS

ข้อดี สามารถหา LCS ได้โดยตรงจากค่า cij ซึ่งเร็วมาก O(m+n)

ข้อจำ�กัด ใช้พื้นที่มากเพื่อเก็บค่าเมตริกซ์ c เป็นอาเรย์ 2 มิติ (mxn)
New LCS 2007 [6]

ข้อดี ลดพื้นที่โดยเก็บเฉพาะค่า Matching point ในอาเรย์ 1 มิติ

ข้อจำ�กัด ใช้เวลาในการหา LCS O(ckn) นานกว่า DP เพราะต้อง
ตรวจสอบเงื่อนไข pre/post ของ LCS ทุกค่าและ CS อื่นๆ

SA-MLCS 2014 [7]

ข้อดี ลดพื้นที่โดยเก็บเฉพาะค่า Dominant point ในกราฟ

ข้อจำ�กัด ใช้เวลาในการหา LCS O(kn) เร็วกว่า [6] เพราะใช้คิว 3 คิว 
(New, Open, Closed) ช่วยลดการตรวจความสัมพันธ์ที่ซ้ำ�
ซ้อน แต่นานกว่า DP เพราะต้องหาความสัมพันธ์ของ LCS 
ทุกค่า (MLCS) และ CS อื่นๆ ที่เกี่ยวข้อง

IDPSR-LCS ที่เสนอในงานวิจัยนี้

ข้อดี มีข้อดีเหมือน DP คือหา LCS ได้โดยตรง แต่เร็วกว่า O(n)
มีข้อดีเหมือน [6, 7] ที่สามารถลดพื้นที่เพราะเก็บข้อมูลเป็น
อาเรย์ 1 มิติของลิสต์แทน (โดยเก็บเฉพาะค่า cij ท่ีแตกต่าง)

ข้อจำ�กัด ยังคงใช้เวลาเตรียมข้อมูลในส่วน Pre-processing เป็น O(mn) 
เหมือน DP และวิธีอื่นๆ [6, 7]

 

                    

m = n k Matrix Cmxn Mlist %พ้ืนทีเก็บ %พ้ืนท่ีลด

100 22 100x100 1077 11% 89%

500 120 500x500 29433 12% 88%

1000 234 1000x1000 119240 12% 88%

10000 2401 10000x10000 11913820 12% 88%
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