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บัทคดัย่ีอ

	 จากสถานการณ์์ความไมป่ลอดภัยัในชีวีติและทรพัยส์นิ	

และการใชี้ความรุนแรงจากอาวุธในที�สาธารณ์ะเพิ�มขึ้้�น	

ทำาให้้ต้องมีการเฝ้้าระวังห้รือห้าแนวทางเพื�อป้องกัน	

ดงันั �น	การวจิยัครั �งนี�จง้มเีป้าห้มายที�จะพฒันาระบบตรวจจบั

อาวุธมดีและปืน	 พร้อมทั �งพฒันาแนวทางการเสรมิสร้าง	

ความปลอดภัยัในชีวีติและทรพัยส์นิขึ้องชีมุชีนในเขึ้ตเทศบาล

ตำาบลศาลายา	 อำาเภัอพุทธมณ์ฑล	 จังห้วัดนครปฐม	

โดยแบง่ขึ้ั �นตอนออกเป็น	2	สว่น	ไดแ้ก่	การพฒันาระบบแจง้เตอืน

เมื�อกลอ้งตรวจพบอาวธุ	ดว้ยโมเดล	YOLOv8n	และการสนทนากลุม่

เพื�อพฒันาแนวทางฯ	ผลการวจิยัพบวา่	ระบบที�พฒันาขึ้้�นมา

สามารถตรวจจับอาวุธมีดและปืนได้ถูกต้อง	 โดยมีค่า	

mAP@.5 = 0.829, precision = 0.836	และ	recall = 0.798 

และสามารถแจง้เตอืนเมื�อตรวจพบอาวธุผา่นชีอ่งทาง	Line Notify 

แบบในทนัท	ี สำาห้รบัแนวทางฯ	 ประกอบดว้ย	 3	 สว่น	 คอื	

กระบวนการตน้นำ�า	 เป็นการป้องกนัก่อนเกดิเห้ตุ	 กลางนำ�า

เพื�อปราบปรามห้รอืระงบัเห้ตุ	 และปลายนำ�าเพื�อชี่วยเห้ลอื

เยยีวยาผูป้ระสพเห้ตุในดา้นต่าง	ๆ
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Abstract

 This research endeavors to develop a system for the detection of 

knives and guns. Additionally, it aims to formulate guidelines to 

enhance the safety of life and property within the communities of 

Salaya Subdistrict Municipality, Phutthamonthon District, 

Nakhon Pathom Province. The process comprises two distinct phases: 

first, the development of a warning system that triggers when 

cameras detect knives and guns using the YOLOv8n model 

and second, conducting focus group to formulate guidelines 

aimed at enhancing the safety of life and property within 

the community. The research findings indicate that the system 

accurately detects knives and guns, achieving values of 

mAP@.5 = 0.829, precision = 0.836, and recall = 0.798. 

Additionally, real-time notifications are sent via Line Notify 

when weapons are detected. The formulated guidelines 

encompass three essential components: upstream process 

for prevention before an incident occurs in the middle of 

the water to suppress or stop the incident and downstream 

to help provide relief to those affected in various areas.

Keywords: Surveillance, Safety of life and Property, Weapon 

Detection System, Deep Learning, Artificial Intelligence
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1. บัทนำา

	 ปัญห้าทางสงัคมที�สร้างความรุนแรงและความตื�นตวั

ให้ก้บัคนไทยทั �งประเทศ	 คงห้นีไมพ่น้ความรนุแรงจากการ

ใชีอ้าวธุในที�สาธารณ์ะ	ห้ากยอ้นไปเมื�อวนัที�	8	กนัยายน	2563 

เกดิเห้ตุการณ์์กราดยงิที�โคราชีโดยใชีอ้าวธุปืนยงิผูบ้งัคบับญัชีา

และแม่ยายขึ้องผู้บงัคบับญัชีาจนเสยีชีวีติจากปมขึ้ดัแย้ง

เรื�องบา้นพกัทห้าร	 ก่อนห้ลบห้นีเขึ้า้ไปในห้า้งสรรพสนิคา้

เทอรม์นิอล	21	เห้ตุการณ์์ครั �งนั �นมผีูเ้สยีชีวีติเป็นจำานวนมาก	

ต่อมาเมื�อวนัที�	24	มถุินายน	2564	อดตีทห้ารเกณ์ฑก์ราดยงิ

ในโรงพยาบาลสนาม	โดยกอ่เห้ตุยงิพนกังานรา้นสะดวกซื้ื�อเสยีชีวีติ	

ก่อนบุกไปกราดยงิในโรงพยาบาลสนาม	 จงัห้วดัปทุมธานี	

เมื�อวนัที�	6	ตุลาคม	2565	เห้ตุกราดยงิที�ศนูยพ์ฒันาเดก็เลก็	

โดย	ส.ต.ท.ปัญญา	คำาราบ	อาย	ุ34	ปี	คนรา้ยเป็นผูก้อ่เห้ตุกราดยงิ	

ทำาให้ม้เีดก็เสยีชีวีติเป็นจำานวนมาก	ลา่สดุเมื�อวนัที�	3	ตุลาคม	2566 

เยาวชีนชีายวยั	14	ปี	ก่อเห้ตุกราดยงิในห้า้งสยามพารากอน	

นอกจากนั �นยงัมเีห้ตุการณ์์ที�ใชีอ้าวธุทั �งปืนและมดีอกีห้ลาย

เห้ตุการณ์์ในการชีงิทรพัยแ์ละทำารา้ยผูอ้ื�น	ดว้ยเห้ตุนี�	การเฝ้้าระวงั

ห้รอืการรบัรูเ้ห้ตุในเบื�องตน้จะชีว่ยให้ล้ดความเสี�ยงต่อการเสยีชีวีติ

และการสญูเสยีทรพัยส์นิ	ในขึ้ณ์ะที�เทคโนโลยดีจิทิลัในปัจจบุนั

มคีวามกา้วห้น้าไปอยา่งรวดเรว็	ห้ากนำามาประยกุตใ์ชีเ้พื�อชี่วย

เฝ้้าระวงัและป้องกนัการเกดิเห้ตุการณ์์กราดยงิห้รอืการก่อการรา้ย	

จะชีว่ยให้ผ้อ่นห้นกัเป็นเบา	 และชีว่ยลดเห้ตุการณ์์รุนแรง

ในลกัษณ์ะดงักล่าวไม่ให้เ้กดิขึ้้�นอกี	ที�สำาคญัคาดว่าจะชี่วย

ลดการเสยีชีวีติจากความรุนแรงในการใชี้อาวุธได้	ดงันั �น

ห้ากมกีารนำาภัาพมาจากกลอ้ง	CCTV	ที�ตดิตั �งไวใ้นพื�นที�ชีมุชีน

มาประยกุตใ์ชีร้ว่มกบัเทคนิคการเรยีนรูข้ึ้องเครื�อง	(Machine 

Learning)	จะสามารถตรวจจบัอาวธุไดอ้ยา่งรวดเรว็	ดงัเชีน่

การวิจัยขึ้อง	Deshpande et al. [1]	ที�ได้ศ้กษาเกี�ยวกับ

การป้องกนัความปลอดภัยัในยคุให้มด่ว้ยระบบตรวจจบัอาวธุ

แบบทนัท	ี(Real-time)	โดยใชี	้YOLOv8	ซื้้�งสามารถตรวจจบัอาวธุ	

เชีน่	มดี	ปืนสั �น	ปืนยาว	ขึ้ปีนาวธุ	เป็นตน้	ถกูตอ้งรอ้ยละ	48.6 

ซื้้�งโมเดลที�ไดนี้�ถอืไดว้า่มปีระสทิธภิัาพที�สามารถนำาไปต่อยอด

ในการพฒันาระบบเพื�อตรวจจบัอาวธุและแยกอาวธุออกจาก

วตัถุอื�น	ๆ 	ได	้ซื้้�งการตรวจจบัดงักลา่วจะชีว่ยนำามาเป็นห้ลกัฐาน

ที�เป็นภัาพขึ้องบุคคลตอ้งสงสยัที�อาจก่อเห้ตุ	 ทำาให้ส้ามารถ

ทราบรายละเอียดประเภัทอาวุธ	 และพกิดัขึ้องผู้ก่อเห้ตุ	

ซื้้�งรายละเอียดเห้ล่านี�จะชี่วยย่นระยะเวลาและนำาไปสู่

การรบัมอืที�ไวขึ้้�น	นอกจากนั �น	การป้องกนัปัญห้าดงักลา่วขึ้า้งตน้

ไมใ่ห้เ้กดิขึ้้�นห้รอืเพิ�มความรนุแรงขึ้้�นนั �น	ตอ้งไดร้บัความรว่มมอื

จากทกุภัาคสว่น	เชีน่การเปิดโอกาสให้ป้ระชีาชีนไดเ้ขึ้า้มามี

ส่วนร่วมในการแก้ปัญห้า	 และจดัการเรื�องความปลอดภัยั

ในชีุมชีนไดอ้ย่างถูกต้องเห้มาะสม	 ตรงกบัความต้องการ

ขึ้องคนในชีุมชีนอย่างแทจ้รงิ	 เนื�องจากทราบสภัาพปัญห้า

และความตอ้งการขึ้องชีุมชีนเป็นอย่างด	ี ดงัที�	 ศศกิาญจน์	

ศรโีสภัณ์	[2]	ไดศ้ก้ษาถง้ความปลอดภัยัและความรูส้ก้ปลอดภัยั

จากอาชีญากรรมในสภัาพแวดลอ้มชีุมชีนอยู่อาศยัยา่นเก่า	

ผา่นกรณ์ศีก้ษาชีมุชีนตรอกศลิป์-ตรอกตก้ดนิ	เขึ้ตพระนคร	กรงุเทพฯ	

พบวา่	สภัาพแวดลอ้มชีมุชีนมคีวามเสี�ยงตอ่การเกดิอาชีญากรรม	

แตช่ีมุชีนยงัมคีวามปลอดภัยัจากอาชีญากรรมจากการจดัการดแูล

โดยเจา้ห้น้าที�ตำารวจ	 การมกีลอ้งวงจรปิดและการชี่วยกนั

ดูแลสอดส่องภัายในชีุมชีนด้วยความร่วมมือขึ้องชีุมชีน	

ทำาให้้ความปลอดภััยในชีุมชีนแห้่งนี�จ้งอยู่ในระดับที�ด	ี

และยงัสอดคลอ้งกบั	สพุตัรา	ขึ้อมกระโทก	และพชีร	สนัทดั	[3] 

ซื้้�งพบวา่	รปูแบบการจดัการความปลอดภัยัปัญห้าอาชีญากรรม

ขึ้องสถานีตำารวจภัูธรเมอืงพทัยานั �น	 ประกอบดว้ยรปูแบบ

การปรบัสภัาพแวดล้อมและเทคโนโลยีในการวางแผน	

รปูแบบการให้ป้ระชีาชีนมสีว่นรว่ม	รปูแบบการจดัสายตรวจเชีงิรกุ	

และรปูแบบเจา้ห้น้าที�ทำางานรว่มกบัประชีาชีน

	 ดงันั �น	คณ์ะผูว้จิยัจง้สนใจที�จะศก้ษาการบรหิ้ารความปลอดภัยั

ในชีวีติและทรพัยส์นิขึ้องชีมุชีนดว้ยเทคโนโลยแีละนวตักรรม	

โดยจะพัฒนาระบบการแจ้งเตือนวัตถุต้องสงสัยจาก

กลอ้งวงจรปิด	CCTV	 และพฒันาแนวทางการเสรมิสรา้ง

ความปลอดภััยในชีีวิตและทรัพย์สินขึ้องชีุมชีนในเขึ้ต

เทศบาลตำาบลศาลายา	อำาเภัอพทุธมณ์ฑล	จงัห้วดันครปฐม	

เนื�องจากเป็นชีมุชีนเมอืงที�มกีารเจรญิเตบิโตมาก	มปีระชีากร

อาศยัอยูห่้นาแน่น	มหี้น่วยงานต่าง	ๆ 	รวมถง้สถาบนัการศก้ษา

และห้า้งรา้นเพิ�มขึ้้�น

2. ทฤษฎีีและงานวิจยัีที�เกี�ยีวข้อง

 2.1 ปัีญญาปีระดิษฐ์ ์(Artificial Intelligence)

	 ปัญญาประดษิฐม์วีวิฒันาการมาตั �งแตปี่	พ.ศ. 2499 (ค.ศ. 1956) 

ในการประชีุมที�วทิยาลยัดารท์เมาท	์ (Dart-mouth College) 

รฐันิวแฮมเชียีร	์ประเทศสห้รฐัอเมรกิา	โดย	John McCarthy 

และทมีไดก้ำาห้นดคำาว่า	Artificial Intelligence (AI)	 ห้รอื

ปัญญาประดษิฐข์ึ้้�น	 ห้ลงัจากนั �นไดม้กีารพฒันาการเรยีนรู	้

ขึ้องเครื�อง	(Machine Learning)	ขึ้้�นในปี	พ.ศ. 2523	และเกดิรปูแบบ
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การเรยีนรูผ้า่นเครอืขึ้า่ยใยประสาทเทยีม	(Artificial Neural 

Network	 ห้รอื	ANN)	 แบบเรยีนรูเ้ชีงิลก้	 (Deep Learning) 

ในปี	พ.ศ. 2553	เป็นตน้มา	ซื้้�งเป็นห้วัใจสำาคญัที�ทำาให้	้AI 

มคีวามสามารถในการคดิวเิคราะห้ไ์ดใ้กลเ้คยีงสมองขึ้องมนุษย์

และมคีวามฉลาดขึ้้�น	ดงันั �น	AI	จง้เปรยีบไดก้บัสมองขึ้องมนุษย์

เพยีงแต่ถกูสรา้งดว้ยคอมพวิเตอรท์ี�มฟัีังกช์ีนัความสามารถ

เลยีนแบบการคดิที�คลา้ยกบัมนุษยน์ั �นเอง	[4] AI	จดัเป็นศาสตร์

ที�เน้นทางวิศวกรรมศาสตร์และวิทยาการคอมพิวเตอร	์

แตม่พีื�นฐานที�เริ�มตน้มาจากสาขึ้าทางดา้นปรชัีญา	คณ์ติศาสตร	์

จติวทิยา	 และภัาษาศาสตรเ์สรมิอยู่ดว้ย	 โดยสามารถแบ่ง

ประเภัทขึ้องปัญญาประดษิฐอ์อกเป็น	2	ประเภัท	[5]	ดงันี�

 1)	ระบบการคดิคลา้ยมนุษย	์เป็นการพฒันาให้เ้ครื�องจกัรกล

ห้รอืคอมพวิเตอร์มสีตปัิญญาห้รอืความสามารถ	 มกีลไก

ขึ้องกจิกรรมที�เกี�ยวขึ้อ้งกบัความคดิมนุษย	์เชีน่	การตดัสนิใจ	

การแกปั้ญห้า	การเรยีนรู	้[6]	โดยคดิและคำานวณ์ไดอ้ยา่งอตัโนมตั	ิ

2)	 ระบบที�กระทำาเห้มือนมนุษย์เป็นปัญญาประดิษฐ์ที�

เลยีนแบบดา้นการแสดงออก	และดา้นการกระทำาตา่ง	ๆ 	ขึ้อง

มนุษย	์ เชีน่	 เลยีนแบบวธิกีารพดู	 เลยีนแบบวธิกีารสื�อสาร	

เลยีนแบบวธิกีารเคลื�อนไห้ว	เป็นตน้

	 ในขึ้ณ์ะที�	การประยตุกใ์ชี	้AI	เพื�อชีว่ยเฝ้้าระวงัและเตอืนภัยันั �น	

กอ่ให้เ้กดิประโยชีน์อยา่งมาก	เชีน่	เฝ้้าระวงัวา่มผีูบุ้กรกุห้รอื

พกอาวธุเขึ้า้มาในบรเิวณ์ที�มกีลอ้งวงจรปิดที�สามารถตรวจจบัได้		

อกีทั �งยงัสามารถจำาแนกอาวธุได	้ห้รอืเมื�อเกดิเห้ตุไมป่ลอดภัยั

สามารถแจ้งเตือนไปยังสถานีตำารวจห้รือห้น่วยงาน

ที่เกี�ยวขึ้อ้งในทนัท	ีทำาให้ส้ามารถระงบัเห้ตุไดอ้ยา่งทนัทว่งท	ีเป็นตน้

 2.2 การเรียีนร้้ของเคร่�อง (Machine Learning)

	 การเรยีนรู้ขึ้องเครื�องเป็นสาขึ้าห้น้�งขึ้อง	AI	 ที�ศ้กษา

และสรา้งขึ้ั �นตอนวธิทีี�ทำาให้เ้ครื�องคอมพวิเตอรเ์รยีนรูไ้ดจ้าก

ขึ้อ้มูลตวัอย่างห้รอืจากสภัาพแวดล้อม	 เพื�อสรา้งตวัแบบ

ห้รือขึ้ั �นตอนวิธีและนำ าไปใชี้ห้รือทำานายขึ้้อมูล ให้ม	่

โดยเกี�ยวขึ้อ้งกบัการพฒันาและออกแบบขึ้ั �นตอนวธิจีากชีดุขึ้อ้มลู

ที�เรยีกวา่	 ขึ้อ้มลูฝ้้ก	 (Training set/Data)	 ห้รอืประสบการณ์์	

(Experience) [7], [8]	 โดยมเีป้าห้มายให้เ้ครื�องจกัรคำานวณ์

ห้รอืเครื�องคอมพวิเตอรม์คีวามสามารถที�จะเรยีนรูง้านใดงานห้น้�ง

เสมือนการเรียนรู้ขึ้องมนุษย์	ดังนั �น	Machine Learning 

จง้มวีตัถุประสงค์เพื�อสรา้งกระบวนการตดัสนิใจอตัโนมตั	ิ

ห้รือสร้างการประมาณ์การผ่านทางการเรียนรู้	 รูปแบบ	

และค่าทางสถิติขึ้องขึ้้อมูลที�สนใจ	Machine Learning 

จง้เปรยีบเสมอืนเป็นเครื�องมอือนัสำาคญัในการสรา้งปัญญาประดษิฐ	์

(Artificial Intelligence)	ที�ทำาห้น้าที�ในการตดัสนิใจแทนมนุษย	์[9]

 2.3 สถุาปัีตยีกรรม YOLO

 YOLO (Your Only Look Once)	 เป็นอลักอรทิม้ที�ไดร้บั

ความนิยมเป็นอยา่งมากในปัจจบุนั	เนื�องจากโมเดล	YOLO 

มคีุณ์สมบตัใินการตรวจจบัวตัถุ	ในปี	2015 Redmon et al. 

ไดพ้ฒันา	YOLO	ขึ้้�นเป็นเวอรช์ีนัแรก	และตอ่มาไดถ้กูพฒันา

ต่อเนื�องมาเรื�อย	ๆ 	[10]	เป็น	YOLOv2, YOLOv3, YOLOv4, 

YOLOv5, YOLOv6, YOLOv7, YOLOv8	และเวอรช์ีนัลา่สดุ

คอื	YOLOv9

 YOLO	 เป็นอลักอริท้มที�ใชี้ในการตรวจจบัวตัถุแบบ	

Single Stage	โดยสามารถระบุไดว้า่วตัถุที�ตรวจจบันั �นคอือะไร

และจำาแนกประเภัทขึ้องวตัถุไดใ้นการประมวลผลแบบครั �งเดยีว	

โดยประสทิธภิัาพและความแมน่ยำาขึ้อง	YOLO	มคีอ่นขึ้า้งสงู	

จง้สามารถนำาไปใชีก้บัอุปกรณ์์ประเภัท	Edge	ไดเ้ป็นอยา่งด	ี

โดย	YOLO	ในแต่ละเวอร์ชีนัมคีุณ์สมบตัแิละคุณ์ลกัษณ์ะ

ที�ถกูเพิ�มเตมิขึ้้�นมา	[11]	เพื�อให้เ้กดิประสทิธภิัาพและความเรว็

ในการประมวลผล	สำาห้รบัการวจิยัในครั �งนี�จะเลอืกใชี	้YOLOv8n 

เนื�องจากคณ์ะผูว้จิยัไดท้ำาการเปรยีบเทยีบประสทิธภิัาพขึ้อง	

YOLOv5-YOLOv8	 ใน	 size	 ที�เลก็ที�สุดขึ้องแต่ละเวอรช์ีนั	

ไดแ้ก	่YOLOv5n, YOLOv6- _lite_s, YOLOv6n, YOLOv_tiny, 

YOLOv7	และ	YOLOv8n	จากชีดุขึ้อ้มลูที�ไดจ้ดัเตรยีมขึ้้�นมาเอง	

คอื	อาวธุมดีและปืน	จำานวน	1,468	ภัาพ	พบวา่	YOLOv8n 

สามารถพยากรณ์์ความถกูตอ้งห้รอืจำาแนกอาวธุมดีและปืน

ไดร้อ้ยละ	87.40	โดยมคีา่	mAP@.5 = 0.874, precision = 0.947 

และ	recall = 0.777 [12]	แสดงผลดงัตารางที�	1

 2.4 การมีส่วนร่วมในการเสริมสร้างความปีลอดภัยัี

ในชีีวิตและทรพัยีสิ์นของชีมุชีน

	 ความปลอดภัยัในชีวีติและทรพัยส์นิขึ้องชีมุชีนเป็นสว่นห้น้�ง

ที�ภัาครฐัตอ้งเขึ้า้มามบีทบาทและกระจายอำานาจไปยงัทอ้งถิ�น

เพื�อให้ส้ามารถบรหิ้ารและดแูลตนเอง	พรอ้มทั �งจดัให้ม้กีารห้ารอื

ในทุกภัาคส่วนที�เกี�ยวขึ้้อง	 เพื�อมุ่งเน้นความเป็นอยู่

และคณุ์ภัาพที�ดขีึ้องประชีาชีน	[13]	ซื้้�งแนวทางการมสีว่นรว่ม

ขึ้องประชีาชีน	ประกอบดว้ย	3	ขึ้ ั �นตอน	[14]	ดงันี�

	 ขึ้ ั �นที�	1	การตดัสนิใจ	เป็นการวเิคราะห้เ์พื�อจะตดัสนิใจวา่

ใครจำาเป็นที�จะมสี่วนร่วมในการวางแผน	เพราะขึ้ั �นตอน

มคีวามสำาคญัเป็นอนัดบัแรก	ซื้้�งอาจมผีูม้สีว่นไดเ้สยีเพิ�มเขึ้า้มา

ในแต่ละระยะ
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ตารางท่ี่ � 1 ผลัการเปรยีุบุเทยีุบุประสทิธัภิาพ YOLO ในแติ่ลัะเวิอรช์นั

#parameters mAP@.5 mAP@.5:.95 Precision Recall
Inference 

time (CPU)

Inference 

time (GPU)

yolov5n 2.5M 0.857 0.500 0.955 0.746 75.0ms 2.4ms

yolov6_lite_s 0.52M 0.39 0.221 0.323 0.660 96.26ms 3.16ms

yolov6n 4.63M 0.705 0.377 0.975 0.550 45.10ms 2.72ms

yolov7_tiny 6M 0.839 0.461 0.919 0.729 89.6ms 2.8ms

yolov7 36M 0.841 0.468 0.928 0.723 356.5ms 7.2ms

yolov8n 3M 0.874 0.527 0.947 0.777 75.0ms 2.7ms

	 ขึ้ั �นที�	2	การวางแผน	เป็นการกำาห้นดกจิกรรมวา่ใครจะทำาอะไร	

อย่างไร	 โดยใชี้เทคนิคการมีส่วนร่วมที�เห้มาะสมที�สุด	

เพื�อให้้บรรลุวตัถุประสงค์ขึ้องการมสี่วนร่วมอย่างแท้จรงิ

และการเชีื�อมโยงความสมัพนัธร์ะห้วา่งกจิกรรมการมสีว่นรว่มกบั

ขึ้ั �นตอนการตดัสนิใจ	 รวมถง้การกำาห้นดผูไ้ดร้บัผลกระทบ

จากการตดัสนิใจนั �น	ๆ	

	 ขึ้ั้นที�	3	การปฏิบิตั	ิเป็นการนำาแผนการที�กำาห้นดไวท้ั �งห้มด

ขึ้องกจิกรรมการมสีว่นรว่มต่าง	 	ๆไปปฏิบิตัจิรงิและทำาการประเมนิผล

กจิกรรมนั �น	 	ๆตลอดจนนำาขึ้อ้มลูที�ไดจ้ากกจิกรรมไปใชีป้ระโยชีน์

และสะทอ้นกลบัไปสูก่ารวเิคราะห้ก์ารตดัสนิและการวางแผนอกีครั �ง

 2.5 งานวิจยัีที�เกี�ยีวข้อง

 Deshpande et al. [1]	 ที�ได้ศก้ษาเกี�ยวกบัการป้องกนั

ความปลอดภัยัในยคุให้มด่ว้ยการมรีะบบตรวจจบัอาวธุแบบทนัท	ี

(Real-time)	โดยไดป้ระยกุตใ์ชี	้YOLOv8	ในการตรวจจบัอาวธุ	

ผลการวจิยัพบวา่	โมเดลสามารถตรวจจบัอาวธุ	เชีน่	มดี	ปืนสั �น	

ปืนยาว	ขึ้ปีนาวธุ	เป็นตน้	ไดถ้กูตอ้งรอ้ยละ	48.6

 Dugyala et al. [15]	ไดศ้ก้ษาเกี�ยวกบัการตรวจจบัอาวธุ

เพื�อเฝ้้าระวงัเห้ตุการณ์์จาก	CCTV	ดว้ยอลักอรทิม้	YOLOv8 

และ	PELSF-DCNN	โดยใชีเ้ทคนิคการเรยีนรูเ้ชีงิลก้	(Deep Learning) 

พรอ้มทั �งเปรยีบเทยีบประสทิธภิัาพขึ้องโมเดลที�ตรวจจบัอาวธุ	

ผลการวจิยัพบวา่	YOLOv8	มคีา่ประสทิธภิัาพขึ้องการตรวจจบั

อาวุธห้รือการจำาแนกที�แม่นยำากว่า 	 PELSF-DCNN 

โดย	YOLOv8	สามารถตรวจจบัอาวธุปืน	อาวธุมดี	และระเบดิ	

มคีา่ความถกูตอ้งในการตรวจจบัมากถง้รอ้ยละ	 99	 ในขึ้ณ์ะที�

โมเดล	PELSF-DCNN	มคีา่ความถกูตอ้งในการตรวจจบัอาวธุ

ที�รอ้ยละ	97.5

 Trung Son, Thi Khanh Tram, and Thai Anh [16]	ไดศ้ก้ษา

เกี�ยวกบัการตรวจจบัอาวุธด้วยเทคนิคการ-เรยีนรู้เชีงิลก้	

ในการวจิยันี�ไดเ้ปรยีบเทยีบการตรวจจบัอาวธุจาก	YOLO - 5, 7 

และ	8	กบัโมเดล	Mask R-CNN, Cascade Mask R-CNN, Mask 

RepPoints V2	ผลการเปรยีบเทยีบประสทิธภิัาพพบวา่	YOLO 

ให้ค้า่ประสทิธภิัาพสงูกวา่โมเดลอื�น	ๆ 	โดยเฉพาะ	YOLOv7-E6 

ที�ตรวจจบัไดถ้กูตอ้งรอ้ยละ	89.1	 โดยการตรวจจบัอาวธุในครั �งนี�	

ไดแ้ก่	ปืนพก	ปืนไรเฟิัล	และมดี	

 Pullakandam et al. [17]	ไดศ้ก้ษาเกี�ยวกบัการตรวจจบัวตัถุ

ประเภัทอาวธุโดยใชีอ้ลักอรทิม้	YOLOv8	ในการดำาเนินงาน

ไดน้ำา	YOLOv5	และ	YOLOv8	มาตรวจจบัอาวธุ	เพื�อเปรยีบเทยีบ

ประสทิธภิัาพขึ้องทั �งสองโมเดล	ผลการทดลองพบวา่	YOLOv8 

มคีา่ความถกูตอ้งในการตรวจจบัรอ้ยละ	90.1	ในขึ้ณ์ะที�	YOLOv5 

มคีา่ความถกูตอ้งในการตรวจจบัรอ้ยละ	89.1

	 กาญจนา	ปัญญาวงค์	กิตติศักดิ �	นิวรัตน์	และมาฆะ	

ขึ้ติตะสงัคะ	[13]	ได้ศก้ษาเกี�ยวกบัความปลอดภัยัในชีวีติ

และทรพัยส์นิขึ้องชีมุชีนในเขึ้ตเทศบาลตำาบลเวยีงเชียีงขึ้อง	

ภัายใตก้ารพฒันาเขึ้ตเศรษฐกจิพเิศษชีายแดนจงัห้วดัเชียีงราย	

ผลการวจิยัพบวา่แนวทางสง่เสรมิการบรหิ้ารจดัการความปลอดภัยั

ในชีีวิตและทรัพย์สินขึ้องชีุมชีน	 คือ	 1)	 เพิ�มศักยภัาพ

ห้น่วยรกัษาความปลอดภัยัชีุมชีน	 2)	 ใชีม้าตรการควบคุม

สถานประกอบการ	 3)	 กำาห้นดมาตรการดูแลและควบคุม

แรงงานต่างดา้ว	และ	4)	สรา้งชีมุชีนเขึ้ม้แขึ้ง็

	 จากการทบทวนวรรณ์กรรมพบวา่	YOLO	นั �นเป็นอลักอรทิม้	

ที�มปีระสทิธภิัาพในการตรวจจบัวตัถุแบบทนัท	ี (Real-time) 

แต่อยา่งไรกต็ามกลบัพบวา่	 การเปรยีบเทยีบประสทิธภิัาพ

ขึ้อง	YOLO	ในการตรวจจบัอาวธุนั �น	โดยสว่นให้ญ่จะเปรยีบเทยีบ

ไม่ครบทุกเวอร์ชีนั	 และมกัจะเปรยีบเทยีบกบัอลักอรทิม้
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ที�แตกต่างกันออกไป	ดังนั �นงานวิจัยครั �งนี�จ้งได้มุ่งเน้น

ในการเปรยีบเทยีบเวอรช์ีนัขึ้อง	YOLO	ทกุเวอรช์ีนั	เนื�องจาก

ในแตล่ะเวอรช์ีนันั �นถกูพฒันามาจากกลุม่นกัวจิยัที�แตกตา่งกนั	

ซื้้�งสามารถสรุปกรอบแนวคดิในการวจิยัที�แสดงถง้ขึ้ั �นตอน

ขึ้องการวจิยัไดด้งัภัาพที�	1

ภาพท่ี่ � 1 กรอบแนวคิดิการวจิัยั

3. วิธีีดำาเนินการวิจยัี 

 3.1 การเตรียีมข้อมล้

	 สำาห้รบัขึ้้อมูลรูปภัาพที�ถูกนำามาใชี้ในการวิจัยครั �งนี�	

คอืรปูภัาพอาวธุมดีและปืน	โดยคณ์ะผูว้จิยัไดจ้ำาลองสถานการณ์

ให้้บุคคลถืออาวุธเดินผ่านห้น้ากล้อง	 และทำาการบนัท้ก

ภัาพเคลื�อนไห้วจากกล้องจำานวน	 5	 ตัว	 (5	 มุมกล้อง) 

โดยให้้นักแสดงเดนิผ่านกล้องทั �ง	 5	 ตวั	 ในลกัษณ์ะขึ้อง

การถอือาวุธ	 พกพาอาวุธ	 และถอือุปกรณ์์อื�น	 ๆ	 รวมทั �ง

การแสดงทา่ทางในการใชีอ้าวธุ	ในการเดนิผา่นกลอ้งแตล่ะรอบ

อาจจะมบีางชีว่งที�ไมใ่ห้น้กัแสดงถอือาวธุ	ห้รอืบางครั �งให้น้กัแสดง

ใชีอุ้ปกรณ์์อื�น	 	ๆมาถอืแทน	ทั �งนี�เพื�อให้เ้กดิมมุมองที�ห้ลากห้ลาย	

และเพื�อเป็นการสรา้งการเรยีนรูใ้ห้ก้บัเครื�องคอมพวิเตอร	์

ซื้้�งสามารถแสดงภัาพตวัอยา่งการจำาลองสถานการณ์์ไดด้งันี�

 3.2 การสร้างโมเดล

	 ในการสรา้งโมเดลสำาห้รบัการตรวจจบัอาวุธมดีและปืน

โดยใชี	้YOLOv8n	และจะใชีภ้ัาพเคลื�อนไห้ว	(ภัาพจากคลปิวดิโีอ) 

มาทำาการกำาห้นดเฟัรมเรท	(Frame Rate)	ให้ใ้น	1	วนิาที

มจีำานวนภัาพ	5	ภัาพ	(5 FPS)	ทำาให้ไ้ดจ้ำานวนภัาพทั �งห้มด	

3,598	ภัาพ	และไดแ้บง่ชีดุขึ้อ้มลูการฝ้้กสอน	(Training Set) 

จำานวน	 2,518	 ภัาพ	 ชีุดขึ้้อมูลสำาห้รับประเมินโมเดล	

(Validation Set)	จำานวน	720	ภัาพ	และชีดุขึ้อ้มลูการทดสอบ	

(Test Set)	จำานวน	360	ภัาพ	ในอตัราสว่น	70:20:10 

 3.3 การวดัปีระสิทธิีภัาพโมเดล

	 การวดัประสทิธภิัาพโมเดล	 [18]	 โดยการห้าค่าเฉลี�ย

ขึ้องความแมน่ยำาจากทกุคลาส	(Mean Average Precision: mAP) 

ค่าเฉลี�ยขึ้องความแมน่ยำาขึ้องแต่ละคลาส	(Average Precision: AP) 

คา่ความแมน่ยำา	(Precision)	และคา่อตัราการจำาแนกถกูตอ้ง

เมื�อขึ้อ้มลูเป็นจรงิ	(Recall)	ซื้้�งเป็นคา่ที�ไดจ้ากวธิกีารทดสอบ

เพื�อห้าคา่พยากรณ์์ความถกูตอ้งดงัสมการที�	1

        (1)

 โดียที� n คือืจำานวนคืลัาสหรอืชนิดีวตัถุุที�ตอ้งการหาในที�นี้ 

คือื 3 คืลัาส (Handgun, Knife แลัะ Shotgun) คืา่ AP สามารถุคืำานวณ์

ไดีจ้ากการหาคืา่เฉลัี�ยคืวามแมน่ยำา (Precision) ของแตล่ัะคืา่

อตัราการจำาแนกถุกูตอ้งเมื�อขอ้มลูัเป็นจรงิ (Recall) ดีงัสมการที� 2

        (2)
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(ก) มุมุุกล้อ้งที่่ � 1

(ข) มุมุุกล้อ้งที่่ � 2

(คิ) มุมุุกล้อ้งที่่ � 3

ภาพท่ี่ � 2 ติวัิอยุา่งการเกบ็ุชดุขอ้มลูัรปูภาพ

 โดียที� p(r) คืือคื่า precision ในแกน y ที�คื่า recall 

หน่�งบนแกน x ซึ่่�งแสดีงไดีจ้ากกราฟ precision, recall ดีงัภัาพิที� 3 

ในการคืำานวณ์ทางคือมพิวิเตอรค์ืา่ปรพิินัธุใ์นสมการขา้งตน้

จะถุกูแทนที�ดีว้ยการคืำานวณ์แบบประมาณ์ เชน่ การคืำานวณ์

แบบประมาณ์ 11 จดุี (11-point interpolation) ดีงัสมการที� 3

        (3)

 สำาหรบัการหาคืา่ Precision แลัะ Recall พิจิารณ์าไดีส้มการ 

ดีงันี�

  Precision   =    (4)

  Recall       =    (5)

 โดียที� TP คือื  คืา่พิยากรณ์์ถุกูตอ้งเชงิบวก 

     TN คือื  คืา่พิยากรณ์์ถุกูตอ้งเชงิลับ 

     FP คือื  คืา่พิยากรณ์์ผ่ดิีเชงิบวก 

     FN คือื  คืา่พิยากรณ์์ผ่ดิีเชงิลับ

 อย่างไรก็ตาม ปัญหาการตรวจจบัวตัถุุในรูปภัาพินั �น

คื่า TP, TN, FP แลัะ FN จะเกี�ยวขอ้งกบัมาตรวดัีอกีชนิดี 

คืือ อตัราส่วนระหว่างพิื�นที�ร่วมกนักบัพิื�นที�รวมทั �งหมดี 

(Intersection Over Union: IOU) โดีย TP จะถุกูนบัเมื�อคืา่ IOU 

เกนิกวา่คืา่ threshold ที�กำาหนดีไวเ้ชน่ 0.5 แลัะคืา่ threshold 

ที�กำาหนดีไวน้ั �น จะสง่ผ่ลัตอ่คืา่ mAP หากกำาหนดีคืา่ threshold น้อย 

จะทำาใหค้ืา่ TP มากข่�น ซึ่่�งจะทำาใหค้ืา่ mAP มากข่�นตามไปดีว้ย 

ดีังนั �นคื่า mAP ในปัญหาการตรวจจับวัตถุุในรูปภัาพิ

จง่มกัจะตอ้งรายงานคืวบคืูก่บัคืา่ IOU threshold โดียสว่นใหญ่

จะใชค้ื่าเป็น 0.5, 0.75 หรอื คื่าเฉลัี�ยระว่าง 0.5 ถุง่ 0.95 

(0.5..0.95) ในการวจิยัคืรั �งนี� คืณ์ะผู่ว้จิยัไดีท้ำาการรายงานคืา่ 

IOU threshold = 0.5 (mAP50) แลัะ คืา่เฉลัี�ยระหวา่ง 0.5 ถุง่ 0.95 

(mAP50..95)

 3.5 การพฒันาระบบการแจ้งเตืือน

 โดียจะนำาโมเดีลัที�ผ่า่นการทดีสอบคืวามถุกูตอ้งมาประยกุตใ์ช้

ในการตรวจจับอาวุธุมีดีแลัะปืน แลัะจะมีการแจ้งเตือน

ในกรณ์ทีี�ตรวจพิบวตัถุุตอ้งสงสยั ที�คืาดีวา่จะเป็นอาวธุุที�นำาไปสู่

อนัตรายไดี้ เมื�อตรวจพิบจะแจ้งข้อมูลัผ่่านทางช่องทาง 

Line Notify แบบทนัท ี(Real-time) ขอ้มลูัที�แจง้จะประกอบไปดีว้ย 

ภัาพิผู่ต้อ้งสงสยัพิรอ้มภัาพิอาวุธุที�ตรวจพิบ แลัะตำาแหน่ง

หรอืบรเิวณ์ที�ตรวจพิบ
ภาพท่ี่ � 3 ผลัการหาประสทิธัภิาพของโมเดลั

TP
TP + FP

TP
TP + FN



บทความวิจัยั: การบรหิารความปลอดภัยัในชีวีติและทรพัยส์ินิของชีมุชีนดว้ยเทคโนโลยแีละนวตักรรม

98 99วารสารเทคโนโลยีีสารสนเทศ มจพ. ปีีที� 21 ฉบับััที� 1 มกราคม - มิถุนุายีน 2568 วารสารเทคโนโลยีีสารสนเทศ มจพ.ปีีที� 21 ฉบับััที� 1 มกราคม - มิถุนุายีน 2568
Vol. 21, No. 1, January - June 2025 Information Technology Journal KMUTNB Vol. 21, No. 1, January - June 2025Information Technology Journal KMUTNB

 3.6 การพฒันาแนวทางการเสริมสร้างความปลอดภัยัี

ในชีีวิตืและทรพัยีสิ์นของชีมุชีน

 รวบรวมขอ้มลูัโดียการประชุมกลัุ่มย่อย (Focus group) 

ไดี้แก่ ผู่น้ำาชุมชน จำานวน 4 คืน นักวชิาการ จำานวน 4 คืน 

ผู่แ้ทนโรงเรยีน จำานวน 3 คืน แลัะประชาชนที�อาศัยัอยูใ่นชมุชน 

จำานวน 8 คืน รวมทั �งสิ�น 19 คืน เพิื�อประชมุรว่มกนัในการนำาระบบ

แจ้งเตอืนไปใชง้าน แลัะร่วมกนัระดีมสมองในการพิฒันา

แนวทางการเสรมิสรา้งคืวามปลัอดีภัยัในชวีติแลัะทรพัิยส์นิ

ของชมุชน แลัะวธิุกีารเฝ้้าระวงัการก่ออาชญากรรมที�มผี่ลัตอ่

คืวามไมป่ลัอดีภัยัในชวีติแลัะทรพัิยส์นิของประชาชน

4. ผลการดำาเนินงาน 

 4.1 ผลการพฒันาระบบ

 การพิฒันาระบบโดียใชโ้มเดีลั YOLOv8n พิบว่าระบบ

สามารถุตรวจจบัอาวุธุไดีอ้ยา่งถุูกตอ้งรอ้ยลัะ 82.90 โดียม ี

คืา่ mAP@.5 = 0.829, precision = 0.836 แลัะ recall = 0.798 

แลัะการแจง้เตอืนจะเกดิีข่�นต่อเมื�อการตรวจจบัอาวธุุชิ�นเดีมิ

ต่อเนื�องเกนิ 3 เฟรมเรท คืณ์ะผู่ว้จิยัไดีท้ำาการทดีสอบระบบ

โดียการนำาคืลัปิวดิีโีอที�ไดีบ้นัทก่ไวม้าแยกเป็น 2 ชดุีขอ้มลูั 

ไดี้แก่ ชุดีข้อมูลัที� 1 จำานวน 161 คืลัิปวิดีีโอที�ถุืออาวุธุ 

ชดุีขอ้มลูัที� 2 จำานวน 74 คืลัปิวดิีโีอที�ไมถุ่อือาวธุุ ผ่ลัการทดีลัอง

สามารถุสรปุไดีด้ีงัตารางที� 2

ตารางท่ี่ � 2 ผลัการทดสอบุการแจง้เติอืน

Prediction

Alert
Not 

Alert

True Lable
Carry weapon TP FN

Not Carry weapon FP TN

True Label
Carry weapon 59 102

Not Carry weapon 3 71

 TP =  จำานวนคืลัปิวดิีโีอมกีารถุอือาวธุุแลัะทำาการแจง้เตอืน  

     (ถุกูตอ้ง)

 TN =  จำานวนคืลัปิวดิีโีอไมถุ่อือาวธุุแลัะไมท่ำาการแจง้เตอืน  

     (ถุกูตอ้ง)

 FP = จำานวนคืลัปิวดิีโีอไมถุ่อือาวธุุ แต่ทำาการแจง้เตอืน  

     (ผ่ดิีพิลัาดี)

 FN =  จำานวนคืลัปิวดิีโีอถุอือาวธุุ แต่ไมท่ำาการแจง้เตอืน  

     (ผ่ดิีพิลัาดี)

 จากตารางที� 2 โมเดีลัสามารถุทำานายคืลัปิวดิีโีอที�ถุอือาวธุุ 

ไดี้ถุูกต้อง 59 คืลัิป แลัะทำานายผ่ิดีพิลัาดี 102 คืลัิป 

แลัะทำานายคืลัิปวิดีีโอที�ไม่ถุืออาวุธุ ไดี้ถุูกต้อง 71 คืลัิป 

แลัะทำานายผ่ดิีพิลัาดี 3 คืลัปิ แลัะหากแยกการจำาแนกอาวธุุ

ตามมมุกลัอ้ง สามารถุแสดีงไดีต้ารางที� 3

ตารางท่ี่ � 3 ค่าควิามถิูกติ้องในการทํานายุคลัิปวิิดีโอ 

       แยุกติามมมุกลัอ้ง

มมุกล้อง Accuracy Precision Recall F1-score

มมุที�	1
TP = 11 FP = 0 TN = 13 FN = 29

0.453 1.000 0.275 0.431

มมุที�	2
TP = 12 FP = 0 TN = 25 FN = 37

0.500 1.000 0.245 0.393

มมุที�	3
TP = 6 FP = 0 TN = 16 FN = 13

0.628 1.000 0.316 0.480

มมุที�	4
TP = 6 FP = 0 TN = 7 FN = 21

0.382 1.000 0.222 0.364

มมุที�	5
TP = 24 FP = 3 TN = 10 FN = 2

0.871 0.889 0.923 0.906

 จากตารางที� 3 จะเหน็ไดีว้า่มมุกลัอ้งที� 5 มคีืา่คืวามถุกูตอ้ง

ในการทำางานมากที�สดุี คือืรอ้ยลัะ 87.10 ทั �งนี�อาจเนื�องมาจาก

มุมกลัอ้งดีงักลัา่วอยูใ่ตอ้าคืารไมม่แีสงรบกวน แลัะเป็นมมุกลัอ้ง

ที�อยู่ใกลั้กบัประตูทางเขา้ ทำาให้บุคืคืลัที�ถุอือาวุธุเขา้ใกลั้

มมุกลัอ้งนี�มากที�สดุี ดีงัภัาพิที� 4

ภาพท่ี่ � 4 ผลัการทดสอบุคา่ควิามถิกูติอ้งจากมมุกลัอ้งที � 5
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	 จากภัาพที�	4	จะเห้น็ได้ว่าระบบสามารถทำานายอาวุธ

ได้อย่างถูกต้อง	 ดงันั �นห้ากต้องนำาระบบไปใชี้งานให้้ได้

อยา่งมปีระสทิธภิัาพจง้ควรตดิตั �งระบบกบัมมุกลอ้งที�ไมม่แีสง

รบกวนเกนิไป	และไมห่้า่งจากตวับุคคลมากนกั	เพราะจะทำาให้้

ระบบไมส่ามารถจำาแนกห้รอืทำานายไดอ้ยา่งแมน่ยำา	

	 เมื�อทำาการทดสอบระบบแลว้เสรจ็	 จง้นำาระบบไปตดิตั �ง

และทดสอบการทำางานขึ้องระบบห้ลงัการติดตั �งอีกครั �ง	

ณ์	บรเิวณ์ศนูยก์ารศก้ษาพเิศษ	เขึ้ตการศก้ษา	1	จงัห้วดันครปฐม	

ห้น่วยบรกิารพทุธมณ์ฑล	โดยการทำางานขึ้องระบบแจง้เตอืนนั �น	

จะเริ�มตน้เมื�อกลอ้งตรวจพบวตัถุตอ้งสงสยั	 ไดแ้ก่	 อาวธุมดี

และอาวุธปืนที�มคีา่ความถูกตอ้งขึ้องการพยากรณ์์มากกวา่

รอ้ยละ	50	โดยจะมเีสยีงดงัขึ้องกริ�งเกดิขึ้้�น	ณ์	บรเิวณ์ที�ตดิตั �งกลอ้ง	

พรอ้มทั �งแจง้ขึ้อ้มลูรปูภัาพและพกิดัผา่นชีอ่งทาง	Line Notify 

แบบทนัท	ี (Real-time)	 ไปยงักลุ่มไลน์ที�มเีจา้ห้น้าที�ตำารวจ	

เทศบาล	 ครู	 และประชีาชีนในพื�นที�	 และเสยีงจะห้ยุดดงั

เมื�อเวลาผา่นไป	10	วนิาท	ีห้รอืมกีารกดยกเลกิจากผูด้แูลระบบ	

ดงัภัาพที�	5

	 ในขึ้ณ์ะที�	ผลการพฒันาระบบการแจง้เตอืนวตัถุตอ้งสงสยั

จากกล้องวงจรปิด	 CCTV	 สามารถตรวจจับอาวุธมีด

และอาวธุปืนไดถ้กูตอ้งเมื�อนำาไปทดลองกบัสถานที�จรงิพบวา่	

โดยเฉลี�ยถกูตอ้งมากกวา่รอ้ยละ	70	และมกีารตรวจจบัผดิพลาด

ในบางครั �ง	เนื�องจากความสวา่งขึ้องบรเิวณ์ที�กลอ้งตรวจจบันั �น

มมีากเกนิไป	 นอกจากวตัถุบางชีนิดที�มสีดีำา	 บางครั �งระบบ

ยงัมองเห้็นเป็นอาวุธ	 ซื้้�งความผดิผลาดต่าง	 ๆ	 เห้ล่านี�	

คณ์ะผู้วิจ ัยจะดำาเนินงานเก็บขึ้้อมูลที�ผิดพลาดทั �งห้มด	

นำากลบัไปเขึ้า้สูโ่มเดลอกีครั �ง	เพื�อให้โ้มเดลไดเ้รยีนรูเ้พิ�มเตมิ	

เนื�องจากบางครั �งอาวธุบางชีนิดที�ถอืผา่นกลอ้ง	อาจจะเป็นอาวธุ

ที�โมเดลไมเ่คยเรยีนรูม้าก่อน	จง้อาจจะทำาให้เ้กดิการทำานาย

ที�ผดิพลาดได	้ดงันั �นในทกุ	ๆ 	ครั �งที�ทำานายผดิพลาด	คณ์ะผูว้จิยั

จะนำาขึ้อ้มูลรูปที�ส่งมายงัไลน์มาจดัเกบ็ไวเ้ป็นอกีชีุดขึ้อ้มูล	

ห้ลังจากนั �นจะนำ าชีุดขึ้้อมูลดังกล่าวไปเรียนรู้อีกครั �ง	

และกระบวนการนี�จะถกูทำาเรื�อย	 	ๆจนกวา่ระบบจะไมพ่บขึ้อ้ผดิพลาด

ห้รอืมขีึ้อ้ผดิพลาดที�ยอมรบัได้

	 อยา่งไรกต็าม	เพื�อลดความผดิพลาดที�เกดิขึ้้�นจากตรวจจบัอาวธุ	

จำาเป็นจะตอ้งเพิ�มจำานวนชีดุขึ้อ้มลูภัาพขึ้องอาวธุปืนให้ม้ากยิ�งขึ้้�น	

และรูปภัาพอาวุธควรจะถูกจดัเก็บให้้ครอบคลุมทุกชีนิด	

ห้ากพจิารณ์าจากการวจิยัขึ้องทมี	Ultralytics	ที�ได้พฒันา

อลักอรทิม้	YOLOv8	ขึ้้�นมา	ซื้้�งเป็นเวอรช์ีนัที�ถกูพฒันาตอ่ยอด

มาจาก	YOLOv5	จะเห้น็ได้ว่าชีุดขึ้อ้มูลที�นำามาเรยีนรูน้ั �น

มมีากถง้	80	ประเภัท	(คลาส)	เชีน่	0: person 1: bicycle 2: car 

3: motorcycle 4: airplane 5: bus 6: train 7: truck 8: boat 

9: traffic light 10: fire hydrant	เป็นตน้	[19]	โดยใชีร้ปูภัาพ

ในการเรยีนรูจ้ำานวนห้ลายแสนภัาพ	จง้ทำาให้ส้ามารถแยกวตัถุ

ไดอ้ยา่งแมน่ยำา	ในการวจิยัครั �งนี�ไมไ่ดใ้ชีช้ีดุขึ้อ้มลูภัาพจาก	

80	 คลาส	 แต่ได้ใชี้ชีุดขึ้้อมูลภัาพที�คณ์ะผู้วิจยัได้จำาลอง

(ก)

(ข)

ภาพท่ี่ � 5 การแจง้เติอืนผา่นไลัน์
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สถานการณ์์ในสภัาพแวดล้อมจริง	จำานวน	3,598	ภัาพ	

จง้ทำาให้ม้กีารจำาแนกห้รอืการทำานายที�ผดิพลาดในบางครั �ง

 4.2 ผลการพฒันาแนวทางการเสริมสรา้งความปีลอดภัยัี

ในชีีวิตและทรัพยี์สินของชีุมชีนในเขตเทศบัาล

ตำาบัลศาลายีา อำาเภัอพทุธีมณฑล จงัหวดันครปีฐ์ม

	 โดยการใชีก้ระบวนการประชีุมกลุ่มยอ่ย	 (Focus group) 

ซื้้�งนำาขึ้อ้มลูจากระบบการแจง้เตอืนเมื�อกลอ้ง	CCTV	ตรวจพบ

วตัถุตอ้งสงสยั	ไดแ้ก่	อาวธุมดีและปืน	มาใชีป้ระกอบการจดัทำา

แนวทางฯ	ผลจากการประชีุมกลุ่มย่อย	ทำาให้ไ้ด้แนวทาง

ที�ประกอบดว้ย	กระบวนการตน้นำ�าเพื�อเป็นการป้องกนักอ่นเกดิเห้ตุ	

กลางนำ�าเพื�อปราบปรามห้รอืระงบัเห้ตุ	และปลายนำ�าเพื�อชีว่ยเห้ลอื

เยยีวยาผูป้ระสพเห้ตุในดา้นต่าง	ๆ	ดงัภัาพที�	6

ภาพท่ี่ � 6 สรปุแนวิทางการเสรมิสรา้งควิามปลัอดภยัุในชวีิติิ 

   แลัะทรพัยุส์นิของชมุชน

	 ตน้นำ�า:	การป้องกนักอ่นเกดิเห้ตุ	จะตอ้งสรา้งระบบป้องกนั	

และตดิตั �งระบบการแจง้เตอืนที�ไดจ้ากการวจิยัครั �งนี�ไปยงัจดุอื�น	ๆ	

ภัายในชีมุชีนเพิ�มเตมิ	รวมไปถง้การสรา้งจติสำาน้ก	โดยการปลกูฝั้ง

ดแูลจากบุคคลในครอบครวั	พรอ้มทั �งสรา้งเครอืขึ้า่ยเพื�อแจง้เตอืนภัยั

ไดอ้ยา่งทั �วถง้	ในขึ้ณ์ะที�สภัาพแวดลอ้มจะตอ้งไดร้บัการดแูล

ปรบัปรงุอยา่งสมำ�าเสมอ	เชีน่	การตดัแต่งตน้ไมท้ี�บงัทศันวสิยั	

ห้รอืรณ์รงคใ์ห้ป้ระชีาชีนตดิตั �งไฟัสอ่งสวา่งห้น้าบา้น

	 กลางนำ�า:	ปราบปราม/ระงบัเห้ตุ	โดยฝ้้กอบรม/ให้ค้วามรู้

เกี�ยวกับระบบการแจ้งเตือน	 ฝ้้กทักษะการป้องกันตัว	

อบรมการแจง้เห้ตุ	มสีว่นรว่มมในการเฝ้้าระวงัและควรรว่มกนั

วางแผนเฝ้้าระวงั/แผนเผชีญิเห้ตุ	ฝ้้กซื้อ้มแผนเผชีญิเห้ตุกรณ์ฉุีกเฉนิ	

ห้รอืจำาลองสถานการณ์์	กำาห้นดจดุนดัพบ	ห้รอืเสน้ทางห้ลบห้นี	

พรอ้มแจง้เบอรโ์ทรศพัทฉุ์กเฉนิให้ท้กุคนไดท้ราบ

	 ปลายนำ�า:	ชีว่ยเห้ลอืเยยีวยา	โดยจะตอ้งอาศยัการมสีว่นรว่ม

ขึ้องชีมุชีนในการให้ก้ำาลงัใจผูเ้สยีห้ายและตดิตามคดรีว่มกบั	

ห้น่วยงานภัาครฐัตอ้งเน้นการฟืั�นฟูั	การเยยีวยาทั �งทางดา้น

ทรพัยส์นิและดา้นจติใจ	ควรชีว่ยเห้ลอืผูก้ระทำาผดิห้ากพน้โทษ

ให้ไ้ดร้บัโอกาสกลบัคนืสูส่งัคม	และควรจดัตั �งคณ์ะกรรมการ

เพื�อดแูลระบบการแจง้เตอืนเพื�อให้ส้ามารถทำางานไดอ้ยา่งตอ่เนื�อง

5. สรปุี 

	 จากสถานการณ์์ความไมป่ลอดภัยัในชีวีติและทรพัยส์นิ

ขึ้องประเทศไทย	 และการใชี้ความรุนแรงจากอาวุธ

ในที�สาธารณ์ะเพิ�มขึ้้�น	ทำาให้ต้อ้งมกีารเฝ้้าระวงัห้รอืห้าแนวทาง

เพื�อป้องกนัเห้ตุการณ์์ที�จะทำาให้สู้ญเสยีชีวีติและทรพัยส์นิ

ขึ้องประชีาชีน	การวจิยัครั �งนี�จง้มเีป้าห้มายที�จะพฒันาระบบ

ตรวจจบัอาวธุมดีและปืน	พรอ้มทั �งพฒันาแนวทางการเสรมิสรา้ง

ความปลอดภััยในชีีวิตและทรัพย์สินขึ้องชีุมชีนในเขึ้ต

เทศบาลตำาบลศาลายา	อำาเภัอพทุธมณ์ฑล	จงัห้วดันครปฐม	

โดยแบ่งขึ้ั �นตอนการดำาเนินงานออกเป็น	 2	 ส่วน	 ได้แก่	

สว่นที�	 1	 การเกบ็ขึ้อ้มลูรปูภัาพจากการจำาลองสถานการณ์์

ให้้บุคคลถืออาวุธมีดและอาวุธปืน	จำานวน	3,598	ภัาพ	

เพื�อพฒันาระบบตรวจจบัวตัถุตอ้งสงสยัจากกลอ้ง	CCTV 

รว่มกบัอลักอรทิม้	YOLOv8n	และสว่นที�	2	การสนทนากลุม่	

(Focus group)	เพื�อพฒันาแนวทางการเสรมิสรา้งความปลอดภัยั

ในชีวีติและทรพัยส์นิขึ้องชีมุชีน	โดยมจีำานวนผูเ้ขึ้า้รว่ม	19	คน

	 ผลการวจิยัพบวา่	1)	ระบบที�พฒันาขึ้้�นมาสามารถตรวจจบั

อาวุธมดี	 และอาวุธปืนได้ถูกต้องร้อยละ	 82.90	 โดยมคี่า	

mAP@.5 = 0.829, precision = 0.836	และ	recall = 0.798 

และการแจง้เตอืนจะเกดิขึ้้�นต่อเมื�อการตรวจจบัอาวธุชีิ�นเดมิ

ตอ่เนื�องเกนิ	3	เฟัรมเรท	ผา่นชีอ่งทาง	Line Notify	แบบทนัท	ี

(Real-time) 2)	แนวทางการเสรมิสรา้งความปลอดภัยัในชีวีติ

และทรัพย์สินขึ้องชีุมชีน	ประกอบด้วย	3	ส่วน	คือ	

ตน้นำ�า:	 การป้องกนัก่อนเกดิเห้ตุ	 ไดแ้ก่	 สรา้งระบบป้องกนั	

สรา้งจติสำาน้ก	สรา้งเครอืขึ้า่ย	และการปรบัปรงุสภัาพแวดลอ้ม	

กลางนำ�า:	ปราบปราม/ระงบัเห้ตุ	ไดแ้ก่	 ฝ้้กอบรม/ให้ค้วามรู	้

เตรยีมพรอ้ม	และการมสีว่นรว่ม	ปลายนำ�า:	ชีว่ยเห้ลอืเยยีวยา	

ไดแ้ก่	การชีว่ยเห้ลอืเยยีวยา	และการดแูลระบบ

	 ขึ้อ้เสนอแนะที�ไดจ้ากการวจิยั

 1)	ห้ากนำาระบบการแจ้งเตือนวัตถุต้องสงสัยจาก

กลอ้งวงจรปิด	CCTV	 ไปเชีื�อมต่อกบักลอ้งวงจรปิดที�ตดิตั �ง

บรเิวณ์ภัายนอกอาคารที�มแีสงมากจนเกนิไป	อาจจะทำาให้ร้ะบบ

ไม่สามารถตรวจพบอาวุธได้	ดงันั �นจง้ต้องใชี้กบัมุมกล้อง

ที�มแีสงสวา่งเห้มาะสม
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 2)	ควรแต่งตั �งให้ม้หี้น่วยงานห้รอืตวัแทนที�เขึ้า้มาดูแล

และอบรมการใชี้งานระบบฯ	 และแนวทางการเสรมิสร้าง

ความปลอดภัยัในชีีวิตและทรพัย์สินขึ้องชีุมชีนให้้ทั �วถ้ง	

โดยเชีญิตวัแทนทุกภัาคส่วนเขึ้า้ร่วม	 เชี่น	 เทศบาล	 อบต. 

โรงเรยีน	มห้าวทิยาลยั	โรงพยาบาล	ตวัแทนภัาคเอกชีน	ห้รอื

ผูป้ระกอบการธุรกจิ	ในพื�นที�	ตำาบลศาลายา	อำาเภัอพทุธมณ์ฑล	

จงัห้วดันครปฐม	เป็นตน้

 3)	เทศบาลตำาบลศาลายาห้รอืห้น่วยงานที�มอีำานาจห้น้าที�

เกี�ยวกบัความปลอดภัยัในชีมุชีน	ควรแต่งตั �งคณ์ะกรรมการ

ห้รือผู้แทนเพื�อติดตามและกำากับผลการใชี้งานระบบฯ	

รวมถง้การบำารงุรกัษา	ระบบฯ	อยา่งต่อเนื�อง	

 4)	 แผนการดำาเนินงานที�เกี�ยวขึ้อ้งกบัความปลอดภัยั

ขึ้ององคก์รห้รอืพื�นที�ที�องคก์รนั �น	 ๆ	 รบัผดิชีอบ	ทั �งภัาครฐั

และภัาคเอกชีนในพื�นที�	 ตำาบลศาลายา	 อำาเภัอพทุธมณ์ฑล	

จงัห้วดันครปฐม	 ควรพจิารณ์าการนำาระบบฯ	 และแนวทาง

การเสรมิสร้างความปลอดภัยัในชีีวติและทรพัย์สนิเขึ้้าสู่

แผนปฏิบิตักิาร	 ทั �งนี�เพื�อให้ผ้ลการวจิยัครั �งนี�ไดถู้กผลกัดนั

เขึ้า้สูก่ารปฏิบิตัอิยา่งเป็นรปูธรรม	

 5)	 ในการวจิยัครั �งนี�ได้ขึ้อจรยิธรรมการวจิยัในมนุษย	์

ดงันั �นขึ้อ้มูลที�นำามาเผยแพร่จง้เป็นไปตามห้ลกัจรยิธรรม	

แตห่้ากจะนำาระบบที�ไดจ้ากการวจิยัครั �งนี�ไปประยกุตใ์ชีง้านจรงิ	

ห้น่วยงานที�เกี�ยวขึ้อ้งจะตอ้งตดิตั �งป้ายบรเิวณ์ที�มกีลอ้ง	CCTV 

เพื�อแจง้ให้ทุ้กคนไดร้บัทราบ	ที�งนี�เพื�อไมใ่ห้เ้ป็นการละเมดิ

สทิธเิจา้ขึ้องขึ้อ้มลูสว่นบุคคล

	 ในการวจิยัครั �งตอ่ไปควรมกีารเปรยีบเทยีบประสทิธภิัาพ

ขึ้อง	YOLO	กบัชีดุขึ้อ้มลูที�แตกต่างกนัและเพิ�มจำานวนขึ้อ้มลู

รปูภัาพให้ม้ากขึ้้�น

6. กิตติกรรมปีระกาศ

	 งานวจิยัครั �งนี�	 สำาเรจ็ลุล่วงไปไดด้ว้ยด	ี เนื�องจากไดร้บั

ทนุอุดห้นุนการวจิยัและนวตักรรมจากสำานกังานการวจิยัแห้ง่ชีาต	ิ
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