
บทความวิิจัยั: การบริหิารความปลอดภัยัในชีวีิติและทรัพัย์ส์ินิของชุมุชนด้ว้ยเทคโนโลยีแีละนวัตักรรม

92 93วารสารเทคโนโลยีีสารสนเทศ มจพ. ปีีที่่� 21 ฉบับัที่่� 1 มกราคม - มิิถุนุายน 2568 วารสารเทคโนโลยีีสารสนเทศ มจพ.ปีีที่่� 21 ฉบับัที่่� 1 มกราคม - มิิถุนุายน 2568
Vol. 21, No. 1, January - June 2025 Information Technology Journal KMUTNB Vol. 21, No. 1, January - June 2025Information Technology Journal KMUTNB

92 93วารสารเทคโนโลยีีสารสนเทศ มจพ. ปีีที่่� 21 ฉบับัที่่� 1 มกราคม - มิิถุนุายน 2568 วารสารเทคโนโลยีีสารสนเทศ มจพ.ปีีที่่� 21 ฉบับัที่่� 1 มกราคม - มิิถุนุายน 2568
Vol. 21, No. 1, January - June 2025 Information Technology Journal KMUTNB Vol. 21, No. 1, January - June 2025Information Technology Journal KMUTNB

* ภาควิชิาสถิติิปิระยุกุต์ ์คณะวิทิยาศาสตร์ป์ระยุกุต์ ์มหาวิทิยาลัยัเทคโนโลยีพีระจอมเกล้า้พระนครเหนืือ 

* Department of Applied Statistics, Faculty of Applied Science, King Mongkut’s University of Technology North Bangkok.
** ภาควิชิาเทคโนโลยีแีละสื่่ �อสารการศึกึษา คณะครุศุาสตร์อุ์ุตสาหกรรม มหาวิทิยาลัยัเทคโนโลยีรีาชมงคลธัญับุุรี ี

** Department of Educational Technology and Communications, Faculty of Technical Education, Rajamangala University of Technology Thanyaburi.
*** คณะเทคโนโลยีสีารสนเทศและการสื่่ �อสาร มหาวิทิยาลัยัมหิดิล 

*** Faculty of ICT, Mahidol University.
**** สาขาวิชิาเทคโนโลยีสีารสนเทศและการสื่่ �อสาร คณะศิลิปศาสตร์แ์ละวิทิยาศาสตร์ ์มหาวิทิยาลัยัเกษตรศาสตร์ ์วิทิยาเขตกําํแพงแสน 

**** Program in Computational Science and Digital Technology, Faculty of Liberal Arts and Science, Kasetsart University, Kamphaeng Saen Campus.
***** คณะศิลิปศาสตร์ ์มหาวิทิยาลัยัเทคโนโลยีรีาชมงคลรัตันโกสินิทร์ ์

***** Faculty of Liberal Arts, Rajamangala University of Technology Rattanakosin.

การบริหารความปลอดภัยัในชีีวิิตและทรัพัย์สิ์ินของชุมุชนด้้วยเทคโนโลยีีและนวัตักรรม
Life and Assets Safety Management of Communities with  

Technology and Innovation

บทคัดัย่่อ

	 จากสถานการณ์์ความไม่ป่ลอดภัยัในชีวีิติและทรัพัย์ส์ินิ 

และการใช้้ความรุุนแรงจากอาวุุธในที่่�สาธารณะเพิ่่�มขึ้้�น 

ทำำ�ให้้ต้้องมีีการเฝ้้าระวัังหรืือหาแนวทางเพื่่�อป้้องกััน 

ดังันั้้ �น การวิจิัยัครั้้ �งนี้้�จึึงมีเีป้้าหมายที่่�จะพัฒันาระบบตรวจจับั

อาวุุธมีดีและปืืน พร้้อมทั้้ �งพัฒันาแนวทางการเสริมิสร้้าง 

ความปลอดภัยัในชีวีิติและทรัพัย์ส์ินิของชุมุชนในเขตเทศบาล

ตำำ�บลศาลายา อำ ำ�เภอพุุทธมณฑล จั ังหวััดนครปฐม 

โดยแบ่ง่ขั้้ �นตอนออกเป็็น 2 ส่ว่น ได้แ้ก่่ การพัฒันาระบบแจ้ง้เตือืน

เมื่่�อกล้อ้งตรวจพบอาวุธุ ด้ว้ยโมเดล YOLOv8n และการสนทนากลุ่่�ม

เพื่่�อพัฒันาแนวทางฯ ผลการวิจิัยัพบว่า่ ระบบที่่�พัฒันาขึ้้�นมา

สามารถตรวจจัับอาวุุธมีีดและปืืนได้้ถููกต้้อง โดยมีีค่่า 

mAP@.5 = 0.829, precision = 0.836 และ recall = 0.798 

และสามารถแจ้ง้เตือืนเมื่่�อตรวจพบอาวุธุผ่า่นช่อ่งทาง Line Notify 

แบบในทันัที ีสำ ำ�หรับัแนวทางฯ ประกอบด้ว้ย 3 ส่ ว่น คื อื 

กระบวนการต้น้น้ำำ��  เป็็นการป้้องกันัก่่อนเกิดิเหตุ กลางน้ำำ��

เพื่่�อปราบปรามหรือืระงับัเหตุ และปลายน้ำำ��เพื่่�อช่่วยเหลือื

เยียีวยาผู้้�ประสพเหตุในด้า้นต่่าง ๆ

คำำ�สำำ�คัญั: การเฝ้้าระวังั ความปลอดภัยัในชีวีิติและทรัพัย์ส์ินิ 

ระบบตรวจจับัอาวุธุ การเรียีนรู้้�เชิงิลึึก ปัญญาประดิษิฐ์์
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Abstract

	 This research endeavors to develop a system for the detection of 

knives and guns. Additionally, it aims to formulate guidelines to 

enhance the safety of life and property within the communities of 

Salaya Subdistrict Municipality, Phutthamonthon District, 

Nakhon Pathom Province. The process comprises two distinct phases: 

first, the development of a warning system that triggers when 

cameras detect knives and guns using the YOLOv8n model 

and second, conducting focus group to formulate guidelines 

aimed at enhancing the safety of life and property within 

the community. The research findings indicate that the system 

accurately detects knives and guns, achieving values of 

mAP@.5 = 0.829, precision = 0.836, and recall = 0.798. 

Additionally, real-time notifications are sent via Line Notify 

when weapons are detected. The formulated guidelines 

encompass three essential components: upstream process 

for prevention before an incident occurs in the middle of 

the water to suppress or stop the incident and downstream 

to help provide relief to those affected in various areas.

Keywords: Surveillance, Safety of life and Property, Weapon 

Detection System, Deep Learning, Artificial Intelligence
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1.	บ ทนำำ�

	 ปััญหาทางสังัคมที่่�สร้้างความรุุนแรงและความตื่่�นตัวั

ให้ก้ับัคนไทยทั้้ �งประเทศ คงหนีไม่พ่้น้ความรุนุแรงจากการ

ใช้อ้าวุธุในที่่�สาธารณะ หากย้อ้นไปเมื่่�อวันัที่่� 8 กันัยายน 2563 

เกิดิเหตุการณ์์กราดยิงิที่่�โคราชโดยใช้อ้าวุธุปืืนยิงิผู้้�บังัคับับัญัชา

และแม่่ยายของผู้้�บังัคับับัญัชาจนเสียีชีวีิติจากปมขัดัแย้้ง

เรื่่�องบ้า้นพักัทหาร ก่ อนหลบหนีเข้า้ไปในห้า้งสรรพสินิค้า้

เทอร์ม์ินิอล 21 เหตุการณ์์ครั้้ �งนั้้ �นมีผีู้้�เสียีชีวีิติเป็็นจำำ�นวนมาก 

ต่่อมาเมื่่�อวันัที่่� 24 มิถุิุนายน 2564 อดีตีทหารเกณฑ์ก์ราดยิงิ

ในโรงพยาบาลสนาม โดยก่อ่เหตุยิงิพนักังานร้า้นสะดวกซื้้�อเสียีชีวีิติ 

ก่่อนบุุกไปกราดยิงิในโรงพยาบาลสนาม จั งัหวัดัปทุุมธานีี 

เมื่่�อวันัที่่� 6 ตุลาคม 2565 เหตุกราดยิงิที่่�ศูนูย์พ์ัฒันาเด็ก็เล็ก็ 

โดย ส.ต.ท.ปััญญา คำำ�ราบ อายุ ุ34 ปี คนร้า้ยเป็็นผู้้�ก่อ่เหตุกราดยิงิ 

ทำำ�ให้ม้ีเีด็ก็เสียีชีวีิติเป็็นจำำ�นวนมาก ล่า่สุดุเมื่่�อวันัที่่� 3 ตุลาคม 2566 

เยาวชนชายวัยั 14 ปี ก่อเหตุกราดยิงิในห้า้งสยามพารากอน 

นอกจากนั้้ �นยังัมีเีหตุการณ์์ที่่�ใช้อ้าวุธุทั้้ �งปืืนและมีดีอีกีหลาย

เหตุการณ์์ในการชิงิทรัพัย์แ์ละทำำ�ร้า้ยผู้้�อื่่�น ด้ว้ยเหตุนี้้� การเฝ้้าระวังั

หรือืการรับัรู้้�เหตุในเบื้้�องต้น้จะช่ว่ยให้ล้ดความเสี่่�ยงต่่อการเสียีชีวีิติ

และการสูญูเสียีทรัพัย์ส์ินิ ในขณะที่่�เทคโนโลยีดีิจิิทิัลัในปััจจุบุันั

มีคีวามก้า้วหน้าไปอย่า่งรวดเร็ว็ หากนำำ�มาประยุกุต์ใ์ช้เ้พื่่�อช่่วย

เฝ้้าระวังัและป้้องกันัการเกิดิเหตุการณ์์กราดยิงิหรือืการก่่อการร้า้ย 

จะช่ว่ยให้ผ้่อ่นหนักัเป็็นเบา และช่ว่ยลดเหตุการณ์์รุุนแรง

ในลักัษณะดังักล่่าวไม่่ให้เ้กิดิขึ้้�นอีกี ที่่�สำำ�คัญัคาดว่่าจะช่่วย

ลดการเสียีชีวีิติจากความรุุนแรงในการใช้้อาวุุธได้้ ดังันั้้ �น

หากมีกีารนำำ�ภาพมาจากกล้อ้ง CCTV ที่่�ติดิตั้้ �งไว้ใ้นพื้้�นที่่�ชุมุชน

มาประยุกุต์ใ์ช้ร้่ว่มกับัเทคนิิคการเรียีนรู้้�ของเครื่่�อง (Machine 

Learning) จะสามารถตรวจจับัอาวุธุได้อ้ย่า่งรวดเร็ว็ ดังัเช่น่

การวิิจััยของ Deshpande et al. [1] ที่่�ได้้ศึึกษาเกี่่�ยวกัับ

การป้้องกันัความปลอดภัยัในยุคุใหม่ด่้ว้ยระบบตรวจจับัอาวุธุ

แบบทันัที ี(Real-time) โดยใช้ ้YOLOv8 ซึ่่�งสามารถตรวจจับัอาวุธุ 

เช่น่ มีดี ปืนสั้้ �น ปืนยาว ขีปีนาวุธุ เป็็นต้น้ ถูกูต้อ้งร้อ้ยละ 48.6 

ซึ่่�งโมเดลที่่�ได้น้ี้้�ถือืได้ว้่า่มีปีระสิทิธิภิาพที่่�สามารถนำำ�ไปต่่อยอด

ในการพัฒันาระบบเพื่่�อตรวจจับัอาวุธุและแยกอาวุธุออกจาก

วัตัถุุอื่่�น ๆ  ได้ ้ซึ่่�งการตรวจจับัดังักล่า่วจะช่ว่ยนำำ�มาเป็็นหลักัฐาน

ที่่�เป็็นภาพของบุุคคลต้อ้งสงสัยัที่่�อาจก่่อเหตุ ทำำ�ให้ส้ามารถ

ทราบรายละเอีียดประเภทอาวุุธ และพิกิัดัของผู้้�ก่อเหตุ 

ซึ่่�งรายละเอีียดเหล่่านี้้�จะช่่วยย่่นระยะเวลาและนำำ�ไปสู่่�

การรับัมือืที่่�ไวขึ้้�น นอกจากนั้้ �น การป้้องกันัปััญหาดังักล่า่วข้า้งต้น้

ไม่ใ่ห้เ้กิดิขึ้้�นหรือืเพิ่่�มความรุนุแรงขึ้้�นนั้้ �น ต้อ้งได้ร้ับัความร่ว่มมือื

จากทุกุภาคส่ว่น เช่น่การเปิิดโอกาสให้ป้ระชาชนได้เ้ข้า้มามีี

ส่่วนร่่วมในการแก้้ปััญหา และจัดัการเรื่่�องความปลอดภัยั

ในชุุมชนได้อ้ย่่างถููกต้้องเหมาะสม ตรงกับัความต้้องการ

ของคนในชุุมชนอย่่างแท้จ้ริงิ เนื่่�องจากทราบสภาพปััญหา

และความต้อ้งการของชุุมชนเป็็นอย่่างดี ีดั งัที่่� ศศิกิาญจน์์ 

ศรีโีสภณ [2] ได้ศ้ึึกษาถึึงความปลอดภัยัและความรู้้�สึึกปลอดภัยั

จากอาชญากรรมในสภาพแวดล้อ้มชุุมชนอยู่่�อาศัยัย่า่นเก่่า 

ผ่า่นกรณีศีึึกษาชุมุชนตรอกศิลิป์์-ตรอกตึึกดินิ เขตพระนคร กรุงุเทพฯ 

พบว่า่ สภาพแวดล้อ้มชุมุชนมีคีวามเสี่่�ยงต่อ่การเกิดิอาชญากรรม 

แต่ชุ่มุชนยังัมีคีวามปลอดภัยัจากอาชญากรรมจากการจัดัการดูแูล

โดยเจ้า้หน้าที่่�ตำำ�รวจ การมีกีล้อ้งวงจรปิิดและการช่่วยกันั

ดููแลสอดส่่องภายในชุุมชนด้้วยความร่่วมมืือของชุุมชน 

ทำำ�ให้้ความปลอดภััยในชุุมชนแห่่งนี้้�จึึงอยู่่�ในระดัับที่่�ดี ี

และยังัสอดคล้อ้งกับั สุพุัตัรา ขอมกระโทก และพชร สันัทัดั [3] 

ซึ่่�งพบว่า่ รูปูแบบการจัดัการความปลอดภัยัปััญหาอาชญากรรม

ของสถานีีตำำ�รวจภููธรเมือืงพัทัยานั้้ �น ประกอบด้ว้ยรูปูแบบ

การปรับัสภาพแวดล้้อมและเทคโนโลยีีในการวางแผน 

รูปูแบบการให้ป้ระชาชนมีสี่ว่นร่ว่ม รูปูแบบการจัดัสายตรวจเชิงิรุกุ 

และรูปูแบบเจ้า้หน้าที่่�ทำำ�งานร่ว่มกับัประชาชน

	 ดังันั้้ �น คณะผู้้�วิจิัยัจึึงสนใจที่่�จะศึึกษาการบริหิารความปลอดภัยั

ในชีวีิติและทรัพัย์ส์ินิของชุมุชนด้ว้ยเทคโนโลยีแีละนวัตักรรม 

โดยจะพััฒนาระบบการแจ้้งเตืือนวััตถุุต้้องสงสััยจาก

กล้อ้งวงจรปิิด CCTV และพัฒันาแนวทางการเสริมิสร้า้ง

ความปลอดภััยในชีีวิิตและทรััพย์์สิินของชุุมชนในเขต

เทศบาลตำำ�บลศาลายา อำำ�เภอพุทุธมณฑล จังัหวัดันครปฐม 

เนื่่�องจากเป็็นชุมุชนเมือืงที่่�มีกีารเจริญิเติบิโตมาก มีปีระชากร

อาศัยัอยู่่�หนาแน่่น มีหีน่วยงานต่่าง ๆ  รวมถึึงสถาบันัการศึึกษา

และห้า้งร้า้นเพิ่่�มขึ้้�น

2.	 ทฤษฎีีและงานวิิจัยัที่่�เกี่่�ยวข้้อง

	 2.1 ปััญญาประดิิษฐ์ ์(Artificial Intelligence)

	 ปััญญาประดิษิฐ์ม์ีวีิวิัฒันาการมาตั้้ �งแต่ปี่ี พ.ศ. 2499 (ค.ศ. 1956) 

ในการประชุุมที่่�วิทิยาลัยัดาร์ท์เมาท์ ์ (Dart-mouth College) 

รัฐันิิวแฮมเชียีร์ ์ประเทศสหรัฐัอเมริกิา โดย John McCarthy 

และทีมีได้ก้ำำ�หนดคำำ�ว่่า Artificial Intelligence (AI) หรื อื

ปััญญาประดิษิฐ์ข์ึ้้�น หลั งัจากนั้้ �นได้ม้ีกีารพัฒันาการเรียีนรู้้� 

ของเครื่่�อง (Machine Learning) ขึ้้�นในปีี พ.ศ. 2523 และเกิดิรูปูแบบ
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การเรียีนรู้้�ผ่า่นเครือืข่า่ยใยประสาทเทียีม (Artificial Neural 

Network หรื อื ANN) แบบเรียีนรู้้�เชิงิลึึก (Deep Learning) 

ในปีี พ.ศ. 2553 เป็็นต้น้มา ซึ่่�งเป็็นหัวัใจสำำ�คัญัที่่�ทำำ�ให้ ้AI 

มีคีวามสามารถในการคิดิวิเิคราะห์ไ์ด้ใ้กล้เ้คียีงสมองของมนุุษย์์

และมีคีวามฉลาดขึ้้�น ดังันั้้ �น AI จึึงเปรียีบได้ก้ับัสมองของมนุุษย์์

เพียีงแต่่ถูกูสร้า้งด้ว้ยคอมพิวิเตอร์ท์ี่่�มีฟัีังก์ช์ันัความสามารถ

เลียีนแบบการคิดิที่่�คล้า้ยกับัมนุุษย์น์ั่่ �นเอง [4] AI จัดัเป็็นศาสตร์์

ที่่�เน้้นทางวิิศวกรรมศาสตร์์และวิิทยาการคอมพิิวเตอร์ ์

แต่ม่ีพีื้้�นฐานที่่�เริ่่�มต้น้มาจากสาขาทางด้า้นปรัชัญา คณิติศาสตร์ ์

จิติวิทิยา และภาษาศาสตร์เ์สริมิอยู่่�ด้ว้ย โดยสามารถแบ่่ง

ประเภทของปััญญาประดิษิฐ์อ์อกเป็็น 2 ประเภท [5] ดังันี้้�

	 1) ระบบการคิดิคล้า้ยมนุุษย์ ์เป็็นการพัฒันาให้เ้ครื่่�องจักัรกล

หรือืคอมพิวิเตอร์์มีสีติปัิัญญาหรือืความสามารถ มี กีลไก

ของกิจิกรรมที่่�เกี่่�ยวข้อ้งกับัความคิดิมนุุษย์ ์เช่น่ การตัดัสินิใจ 

การแก้ปั้ัญหา การเรียีนรู้้� [6] โดยคิดิและคำำ�นวณได้อ้ย่า่งอัตัโนมัตัิ ิ

2) ระบบที่่�กระทำำ�เหมืือนมนุุษย์์เป็็นปััญญาประดิิษฐ์์ที่่�

เลียีนแบบด้า้นการแสดงออก และด้า้นการกระทำำ�ต่า่ง ๆ  ของ

มนุุษย์ ์ เช่น่ เลียีนแบบวิธิีกีารพูดู เลียีนแบบวิธิีกีารสื่่�อสาร 

เลียีนแบบวิธิีกีารเคลื่่�อนไหว เป็็นต้น้

	 ในขณะที่่� การประยุตุก์ใ์ช้ ้AI เพื่่�อช่ว่ยเฝ้้าระวังัและเตือืนภัยันั้้ �น 

ก่อ่ให้เ้กิดิประโยชน์อย่า่งมาก เช่น่ เฝ้้าระวังัว่า่มีผีู้้�บุกรุกุหรือื

พกอาวุธุเข้า้มาในบริเิวณที่่�มีกีล้อ้งวงจรปิิดที่่�สามารถตรวจจับัได  

อีกีทั้้ �งยังัสามารถจำำ�แนกอาวุธุได้ ้หรือืเมื่่�อเกิดิเหตุไม่ป่ลอดภัยั

สามารถแจ้้งเตืือนไปยัังสถานีีตำำ�รวจหรืือหน่วยงาน

ทีี่เกี่่�ยวข้อ้งในทันัที ีทำำ�ให้ส้ามารถระงับัเหตุได้อ้ย่า่งทันัท่ว่งที ีเป็็นต้น้

	 2.2 การเรีียนรู้้�ของเครื่่�อง (Machine Learning)

	 การเรียีนรู้้�ของเครื่่�องเป็็นสาขาหนึ่่�งของ AI ที่่ �ศึึกษา

และสร้า้งขั้้ �นตอนวิธิีทีี่่�ทำำ�ให้เ้ครื่่�องคอมพิวิเตอร์เ์รียีนรู้้�ได้จ้าก

ข้อ้มููลตัวัอย่่างหรือืจากสภาพแวดล้้อม เพื่่�อสร้า้งตัวัแบบ

หรืือขั้้ �นตอนวิิธีีและนำำ �ไปใช้้หรืือทำำ�นายข้้อมููล ใหม่ ่

โดยเกี่่�ยวข้อ้งกับัการพัฒันาและออกแบบขั้้ �นตอนวิธิีจีากชุดุข้อ้มูลู

ที่่�เรียีกว่า่ ข้ อ้มูลูฝึึก (Training set/Data) หรื อืประสบการณ์์ 

(Experience) [7], [8] โดยมีเีป้้าหมายให้เ้ครื่่�องจักัรคำำ�นวณ

หรือืเครื่่�องคอมพิวิเตอร์ม์ีคีวามสามารถที่่�จะเรียีนรู้้�งานใดงานหนึ่่�ง

เสมืือนการเรีียนรู้้�ของมนุุษย์์ ดัังนั้้ �น Machine Learning 

จึึงมีวีัตัถุุประสงค์์เพื่่�อสร้า้งกระบวนการตัดัสินิใจอัตัโนมัตัิ ิ

หรืือสร้้างการประมาณการผ่่านทางการเรีียนรู้้� รู ูปแบบ 

และค่่าทางสถิิติิของข้้อมููลที่่�สนใจ Machine Learning 

จึึงเปรียีบเสมือืนเป็็นเครื่่�องมือือันัสำำ�คัญัในการสร้า้งปััญญาประดิษิฐ์ ์

(Artificial Intelligence) ที่่�ทำำ�หน้าที่่�ในการตัดัสินิใจแทนมนุุษย์ ์[9]

	 2.3 สถาปััตยกรรม YOLO

	 YOLO (Your Only Look Once) เป็็นอัลักอริทิึึมที่่�ได้ร้ับั

ความนิิยมเป็็นอย่า่งมากในปััจจุบุันั เนื่่�องจากโมเดล YOLO 

มีคีุุณสมบัตัิใินการตรวจจับัวัตัถุุ ในปีี 2015 Redmon et al. 

ได้พ้ัฒันา YOLO ขึ้้�นเป็็นเวอร์ช์ันัแรก และต่อ่มาได้ถู้กูพัฒันา

ต่่อเนื่่�องมาเรื่่�อย ๆ  [10] เป็็น YOLOv2, YOLOv3, YOLOv4, 

YOLOv5, YOLOv6, YOLOv7, YOLOv8 และเวอร์ช์ันัล่า่สุดุ

คือื YOLOv9

	 YOLO เป็็นอัลักอริิทึึมที่่�ใช้้ในการตรวจจับัวัตัถุุแบบ 

Single Stage โดยสามารถระบุุได้ว้่า่วัตัถุุที่่�ตรวจจับันั้้ �นคือือะไร

และจำำ�แนกประเภทของวัตัถุุได้ใ้นการประมวลผลแบบครั้้ �งเดียีว 

โดยประสิทิธิภิาพและความแม่น่ยำำ�ของ YOLO มีคี่อ่นข้า้งสูงู 

จึึงสามารถนำำ�ไปใช้ก้ับัอุุปกรณ์์ประเภท Edge ได้เ้ป็็นอย่า่งดี ี

โดย YOLO ในแต่่ละเวอร์์ชันัมีคีุุณสมบัตัิแิละคุุณลักัษณะ

ที่่�ถูกูเพิ่่�มเติมิขึ้้�นมา [11] เพื่่�อให้เ้กิดิประสิทิธิภิาพและความเร็ว็

ในการประมวลผล สำำ�หรับัการวิจิัยัในครั้้ �งนี้้�จะเลือืกใช้ ้YOLOv8n 

เนื่่�องจากคณะผู้้�วิจิัยัได้ท้ำำ�การเปรียีบเทียีบประสิทิธิภิาพของ 

YOLOv5-YOLOv8 ใน size ที่่ �เล็ก็ที่่�สุุดของแต่่ละเวอร์ช์ันั 

ได้แ้ก่ ่YOLOv5n, YOLOv6- _lite_s, YOLOv6n, YOLOv_tiny, 

YOLOv7 และ YOLOv8n จากชุดุข้อ้มูลูที่่�ได้จ้ัดัเตรียีมขึ้้�นมาเอง 

คือื อาวุธุมีดีและปืืน จำำ�นวน 1,468 ภาพ พบว่า่ YOLOv8n 

สามารถพยากรณ์์ความถูกูต้อ้งหรือืจำำ�แนกอาวุธุมีดีและปืืน

ได้ร้้อ้ยละ 87.40 โดยมีคี่า่ mAP@.5 = 0.874, precision = 0.947 

และ recall = 0.777 [12] แสดงผลดังัตารางที่่� 1

	 2.4 การมีีส่่วนร่่วมในการเสริิมสร้้างความปลอดภัยั

ในชีีวิิตและทรัพัย์สิ์ินของชุมุชน

	 ความปลอดภัยัในชีวีิติและทรัพัย์ส์ินิของชุมุชนเป็็นส่ว่นหนึ่่�ง

ที่่�ภาครัฐัต้อ้งเข้า้มามีบีทบาทและกระจายอำำ�นาจไปยังัท้อ้งถิ่่�น

เพื่่�อให้ส้ามารถบริหิารและดูแูลตนเอง พร้อ้มทั้้ �งจัดัให้ม้ีกีารหารือื

ในทุุกภาคส่่วนที่่�เกี่่�ยวข้้อง เพื่่�อมุ่่�งเน้้นความเป็็นอยู่่�

และคุณุภาพที่่�ดีขีองประชาชน [13] ซึ่่�งแนวทางการมีสี่ว่นร่ว่ม

ของประชาชน ประกอบด้ว้ย 3 ขั้้  �นตอน [14] ดังันี้้�

	 ขั้้  �นที่่� 1 การตัดัสินิใจ เป็็นการวิเิคราะห์เ์พื่่�อจะตัดัสินิใจว่า่

ใครจำำ�เป็็นที่่�จะมีสี่่วนร่่วมในการวางแผน เพราะขั้้ �นตอน

มีคีวามสำำ�คัญัเป็็นอันัดับัแรก ซึ่่�งอาจมีผีู้้�มีสี่ว่นได้เ้สียีเพิ่่�มเข้า้มา

ในแต่่ละระยะ
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ตารางท่ี่ � 1 ผลการเปรียีบเทียีบประสิทิธิภิาพ YOLO ในแต่่ละเวอร์ช์ันั

#parameters mAP@.5 mAP@.5:.95 Precision Recall
Inference 

time (CPU)

Inference 

time (GPU)

yolov5n 2.5M 0.857 0.500 0.955 0.746 75.0ms 2.4ms

yolov6_lite_s 0.52M 0.39 0.221 0.323 0.660 96.26ms 3.16ms

yolov6n 4.63M 0.705 0.377 0.975 0.550 45.10ms 2.72ms

yolov7_tiny 6M 0.839 0.461 0.919 0.729 89.6ms 2.8ms

yolov7 36M 0.841 0.468 0.928 0.723 356.5ms 7.2ms

yolov8n 3M 0.874 0.527 0.947 0.777 75.0ms 2.7ms

	 ขั้้ �นที่่� 2 การวางแผน เป็็นการกำำ�หนดกิจิกรรมว่า่ใครจะทำำ�อะไร 

อย่่างไร โดยใช้้เทคนิิคการมีีส่่วนร่่วมที่่�เหมาะสมที่่�สุุด 

เพื่่�อให้้บรรลุุวัตัถุุประสงค์์ของการมีสี่่วนร่่วมอย่่างแท้้จริงิ

และการเชื่่�อมโยงความสัมัพันัธ์ร์ะหว่า่งกิจิกรรมการมีสี่ว่นร่ว่มกับั

ขั้้ �นตอนการตัดัสินิใจ รวมถึึงการกำำ�หนดผู้้�ได้ร้ับัผลกระทบ

จากการตัดัสินิใจนั้้ �น ๆ 

	 ขัั้นที่่� 3 การปฏิบิัตัิ ิเป็็นการนำำ�แผนการที่่�กำำ�หนดไว้ท้ั้้ �งหมด

ของกิจิกรรมการมีสี่ว่นร่ว่มต่่าง  ๆไปปฏิบิัตัิจิริงิและทำำ�การประเมินิผล

กิจิกรรมนั้้ �น  ๆตลอดจนนำำ�ข้อ้มูลูที่่�ได้จ้ากกิจิกรรมไปใช้ป้ระโยชน์

และสะท้อ้นกลับัไปสู่่�การวิเิคราะห์ก์ารตัดัสินิและการวางแผนอีกีครั้้ �ง

	 2.5 งานวิิจัยัที่่�เกี่่�ยวข้้อง

	 Deshpande et al. [1] ที่่ �ได้้ศึึกษาเกี่่�ยวกับัการป้้องกันั

ความปลอดภัยัในยุคุใหม่ด่้ว้ยการมีรีะบบตรวจจับัอาวุธุแบบทันัที ี

(Real-time) โดยได้ป้ระยุกุต์ใ์ช้ ้YOLOv8 ในการตรวจจับัอาวุธุ 

ผลการวิจิัยัพบว่า่ โมเดลสามารถตรวจจับัอาวุธุ เช่น่ มีดี ปืนสั้้ �น 

ปืืนยาว ขีปีนาวุธุ เป็็นต้น้ ได้ถู้กูต้อ้งร้อ้ยละ 48.6

	 Dugyala et al. [15] ได้ศ้ึึกษาเกี่่�ยวกับัการตรวจจับัอาวุธุ

เพื่่�อเฝ้้าระวังัเหตุการณ์์จาก CCTV ด้ว้ยอัลักอริทิึึม YOLOv8 

และ PELSF-DCNN โดยใช้เ้ทคนิิคการเรียีนรู้้�เชิงิลึึก (Deep Learning) 

พร้อ้มทั้้ �งเปรียีบเทียีบประสิทิธิภิาพของโมเดลที่่�ตรวจจับัอาวุธุ 

ผลการวิจิัยัพบว่า่ YOLOv8 มีคี่า่ประสิทิธิภิาพของการตรวจจับั

อาวุุธหรืือการจำำ�แนกที่่�แม่่นยำำ�กว่่า  PELSF-DCNN 

โดย YOLOv8 สามารถตรวจจับัอาวุธุปืืน อาวุธุมีดี และระเบิดิ 

มีคี่า่ความถูกูต้อ้งในการตรวจจับัมากถึึงร้อ้ยละ 99 ในขณะที่่�

โมเดล PELSF-DCNN มีคี่า่ความถูกูต้อ้งในการตรวจจับัอาวุธุ

ที่่�ร้อ้ยละ 97.5

	 Trung Son, Thi Khanh Tram, and Thai Anh [16] ได้ศ้ึึกษา

เกี่่�ยวกับัการตรวจจับัอาวุุธด้้วยเทคนิิคการ-เรียีนรู้้�เชิงิลึึก 

ในการวิจิัยันี้้�ได้เ้ปรียีบเทียีบการตรวจจับัอาวุธุจาก YOLO - 5, 7 

และ 8 กับัโมเดล Mask R-CNN, Cascade Mask R-CNN, Mask 

RepPoints V2 ผลการเปรียีบเทียีบประสิทิธิภิาพพบว่า่ YOLO 

ให้ค้่า่ประสิทิธิภิาพสูงูกว่า่โมเดลอื่่�น ๆ  โดยเฉพาะ YOLOv7-E6 

ที่่�ตรวจจับัได้ถู้กูต้อ้งร้อ้ยละ 89.1 โดยการตรวจจับัอาวุธุในครั้้ �งนี้้� 

ได้แ้ก่่ ปืนพก ปืนไรเฟิิล และมีดี 

	 Pullakandam et al. [17] ได้ศ้ึึกษาเกี่่�ยวกับัการตรวจจับัวัตัถุุ

ประเภทอาวุธุโดยใช้อ้ัลักอริทิึึม YOLOv8 ในการดำำ�เนิินงาน

ได้น้ำำ� YOLOv5 และ YOLOv8 มาตรวจจับัอาวุธุ เพื่่�อเปรียีบเทียีบ

ประสิทิธิภิาพของทั้้ �งสองโมเดล ผลการทดลองพบว่า่ YOLOv8 

มีคี่า่ความถูกูต้อ้งในการตรวจจับัร้อ้ยละ 90.1 ในขณะที่่� YOLOv5 

มีคี่า่ความถูกูต้อ้งในการตรวจจับัร้อ้ยละ 89.1

	 กาญจนา ปัญญาวงค์์ กิิตติิศัักดิ์์ � นิวรััตน์์ และมาฆะ 

ขิติตะสังัคะ [13] ได้้ศึึกษาเกี่่�ยวกับัความปลอดภัยัในชีวีิติ

และทรัพัย์ส์ินิของชุมุชนในเขตเทศบาลตำำ�บลเวียีงเชียีงของ 

ภายใต้ก้ารพัฒันาเขตเศรษฐกิจิพิเิศษชายแดนจังัหวัดัเชียีงราย 

ผลการวิจิัยัพบว่า่แนวทางส่ง่เสริมิการบริหิารจัดัการความปลอดภัยั

ในชีีวิิตและทรััพย์์สิินของชุุมชน คื ือ 1) เพิ่่�มศัักยภาพ

หน่วยรักัษาความปลอดภัยัชุุมชน 2) ใช้ม้าตรการควบคุุม

สถานประกอบการ 3) กำ ำ�หนดมาตรการดููแลและควบคุุม

แรงงานต่่างด้า้ว และ 4) สร้า้งชุมุชนเข้ม้แข็ง็

	 จากการทบทวนวรรณกรรมพบว่า่ YOLO นั้้ �นเป็็นอัลักอริทิึึม 

ที่่�มีปีระสิทิธิภิาพในการตรวจจับัวัตัถุุแบบทันัที ี (Real-time) 

แต่่อย่า่งไรก็ต็ามกลับัพบว่า่ การเปรียีบเทียีบประสิทิธิภิาพ

ของ YOLO ในการตรวจจับัอาวุธุนั้้ �น โดยส่ว่นใหญ่จะเปรียีบเทียีบ

ไม่่ครบทุุกเวอร์์ชันั และมักัจะเปรียีบเทียีบกับัอัลักอริทิึึม
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ที่่�แตกต่่างกัันออกไป ดัังนั้้ �นงานวิิจััยครั้้ �งนี้้�จึึงได้้มุ่่�งเน้้น

ในการเปรียีบเทียีบเวอร์ช์ันัของ YOLO ทุกุเวอร์ช์ันั เนื่่�องจาก

ในแต่ล่ะเวอร์ช์ันันั้้ �นถูกูพัฒันามาจากกลุ่่�มนักัวิจิัยัที่่�แตกต่า่งกันั 

ซึ่่�งสามารถสรุุปกรอบแนวคิดิในการวิจิัยัที่่�แสดงถึึงขั้้ �นตอน

ของการวิจิัยัได้ด้ังัภาพที่่� 1

ภาพท่ี่ � 1 กรอบแนวคิดิการวิจิัยั

3.	วิ ธีีดำำ�เนิินการวิิจัยั 

	 3.1 การเตรีียมข้้อมููล

	 สำำ�หรับัข้้อมููลรููปภาพที่่�ถููกนำำ�มาใช้้ในการวิิจััยครั้้ �งนี้้� 

คือืรูปูภาพอาวุธุมีดีและปืืน โดยคณะผู้้�วิจิัยัได้จ้ำำ�ลองสถานการณ

ให้้บุุคคลถืืออาวุุธเดิินผ่่านหน้ากล้้อง และทำำ�การบันัทึึก

ภาพเคลื่่�อนไหวจากกล้้องจำำ�นวน 5 ตั ัว (5 มุ ุมกล้้อง) 

โดยให้้นัักแสดงเดินิผ่่านกล้้องทั้้ �ง 5 ตั วั ในลักัษณะของ

การถือือาวุุธ พกพาอาวุุธ และถือือุุปกรณ์์อื่่�น ๆ รวมทั้้ �ง

การแสดงท่า่ทางในการใช้อ้าวุธุ ในการเดินิผ่า่นกล้อ้งแต่ล่ะรอบ

อาจจะมีบีางช่ว่งที่่�ไม่ใ่ห้น้ักัแสดงถือือาวุธุ หรือืบางครั้้ �งให้น้ักัแสดง

ใช้อุุ้ปกรณ์์อื่่�น  ๆมาถือืแทน ทั้้ �งนี้้�เพื่่�อให้เ้กิดิมุมุมองที่่�หลากหลาย 

และเพื่่�อเป็็นการสร้า้งการเรียีนรู้้�ให้ก้ับัเครื่่�องคอมพิวิเตอร์ ์

ซึ่่�งสามารถแสดงภาพตัวัอย่า่งการจำำ�ลองสถานการณ์์ได้ด้ังันี้้�

	 3.2 การสร้้างโมเดล

	 ในการสร้า้งโมเดลสำำ�หรับัการตรวจจับัอาวุุธมีดีและปืืน

โดยใช้ ้YOLOv8n และจะใช้ภ้าพเคลื่่�อนไหว (ภาพจากคลิปิวิดิีโีอ) 

มาทำำ�การกำำ�หนดเฟรมเรท (Frame Rate) ให้ใ้น 1 วินิาทีี

มีจีำำ�นวนภาพ 5 ภาพ (5 FPS) ทำำ�ให้ไ้ด้จ้ำำ�นวนภาพทั้้ �งหมด 

3,598 ภาพ และได้แ้บ่ง่ชุดุข้อ้มูลูการฝึึกสอน (Training Set) 

จำำ�นวน 2,518 ภ าพ ชุ ุดข้้อมููลสำำ�หรัับประเมิินโมเดล 

(Validation Set) จำำ�นวน 720 ภาพ และชุดุข้อ้มูลูการทดสอบ 

(Test Set) จำำ�นวน 360 ภาพ ในอัตัราส่ว่น 70:20:10 

	 3.3 การวัดัประสิิทธิิภาพโมเดล

	 การวัดัประสิทิธิภิาพโมเดล [18] โดยการหาค่่าเฉลี่่�ย

ของความแม่น่ยำำ�จากทุกุคลาส (Mean Average Precision: mAP) 

ค่าเฉลี่่�ยของความแม่น่ยำำ�ของแต่่ละคลาส (Average Precision: AP) 

ค่า่ความแม่น่ยำำ� (Precision) และค่า่อัตัราการจำำ�แนกถูกูต้อ้ง

เมื่่�อข้อ้มูลูเป็็นจริงิ (Recall) ซึ่่�งเป็็นค่า่ที่่�ได้จ้ากวิธิีกีารทดสอบ

เพื่่�อหาค่า่พยากรณ์์ความถูกูต้อ้งดังัสมการที่่� 1

								        (1)

	 โดยที่่� n คือืจำำ�นวนคลาสหรือืชนิิดวัตัถุุที่่�ต้อ้งการหาในที่่�นีี้ 

คือื 3 คลาส (Handgun, Knife และ Shotgun) ค่า่ AP สามารถคำำ�นวณ

ได้จ้ากการหาค่า่เฉลี่่�ยความแม่น่ยำำ� (Precision) ของแต่ล่ะค่า่

อัตัราการจำำ�แนกถูกูต้อ้งเมื่่�อข้อ้มูลูเป็็นจริงิ (Recall) ดังัสมการที่่� 2

								        (2)
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(ก) มุมุกล้อ้งที่่ � 1

(ข) มุมุกล้อ้งที่่ � 2

(ค) มุมุกล้อ้งที่่ � 3

ภาพท่ี่ � 2 ตัวัอย่า่งการเก็บ็ชุดุข้อ้มูลูรูปูภาพ

	 โดยที่่� p(r) คืือค่่า precision ในแกน y ที่่�ค่่า recall 

หน่ึ่�งบนแกน x ซึ่่�งแสดงได้จ้ากกราฟ precision, recall ดังัภาพที่่� 3 

ในการคำำ�นวณทางคอมพิวิเตอร์ค์่า่ปริพิันัธ์ใ์นสมการข้า้งต้น้

จะถูกูแทนที่่�ด้ว้ยการคำำ�นวณแบบประมาณ เช่น่ การคำำ�นวณ

แบบประมาณ 11 จุดุ (11-point interpolation) ดังัสมการที่่� 3

								        (3)

	สำ ำ�หรับัการหาค่า่ Precision และ Recall พิจิารณาได้ส้มการ 

ดังันี้้�

		  Precision   =				    (4)

		  Recall       =				    (5)

	 โดยที่่� TP	 คือื  ค่า่พยากรณ์์ถูกูต้อ้งเชิงิบวก 

		     TN	 คือื  ค่า่พยากรณ์์ถูกูต้อ้งเชิงิลบ 

		     FP	 คือื  ค่า่พยากรณ์์ผิดิเชิงิบวก 

		     FN	 คือื  ค่า่พยากรณ์์ผิดิเชิงิลบ

	 อย่่างไรก็็ตาม ปััญหาการตรวจจับัวัตัถุุในรููปภาพนั้้ �น

ค่่า TP, TN, FP และ FN จะเกี่่�ยวข้อ้งกับัมาตรวัดัอีกีชนิิด 

คืือ อัตัราส่่วนระหว่่างพื้้�นที่่�ร่่วมกันักับัพื้้�นที่่�รวมทั้้ �งหมด 

(Intersection Over Union: IOU) โดย TP จะถูกูนับัเมื่่�อค่า่ IOU 

เกินิกว่า่ค่า่ threshold ที่่�กำำ�หนดไว้เ้ช่น่ 0.5 และค่า่ threshold 

ที่่�กำำ�หนดไว้น้ั้้ �น จะส่ง่ผลต่อ่ค่า่ mAP หากกำำ�หนดค่า่ threshold น้้อย 

จะทำำ�ให้ค้่า่ TP มากขึ้้�น ซึ่่�งจะทำำ�ให้ค้่า่ mAP มากขึ้้�นตามไปด้ว้ย 

ดัังนั้้ �นค่่า mAP ในปััญหาการตรวจจัับวััตถุุในรููปภาพ

จึึงมักัจะต้อ้งรายงานควบคู่่�กับัค่า่ IOU threshold โดยส่ว่นใหญ่่

จะใช้ค้่่าเป็็น 0.5, 0.75 หรือื ค่่าเฉลี่่�ยระว่่าง 0.5 ถึึง 0.95 

(0.5..0.95) ในการวิจิัยัครั้้ �งนี้้� คณะผู้้�วิจิัยัได้ท้ำำ�การรายงานค่า่ 

IOU threshold = 0.5 (mAP50) และ ค่า่เฉลี่่�ยระหว่า่ง 0.5 ถึึง 0.95 

(mAP50..95)

	 3.5 การพัฒันาระบบการแจ้้งเตืือน

	 โดยจะนำำ�โมเดลที่่�ผ่า่นการทดสอบความถูกูต้อ้งมาประยุกุต์ใ์ช้้

ในการตรวจจัับอาวุุธมีีดและปืืน และจะมีีการแจ้้งเตืือน

ในกรณีทีี่่�ตรวจพบวัตัถุุต้อ้งสงสัยั ที่่�คาดว่า่จะเป็็นอาวุธุที่่�นำำ�ไปสู่่�

อันัตรายได้้ เมื่่�อตรวจพบจะแจ้้งข้้อมููลผ่่านทางช่่องทาง 

Line Notify แบบทันัที ี(Real-time) ข้อ้มูลูที่่�แจ้ง้จะประกอบไปด้ว้ย 

ภาพผู้้�ต้อ้งสงสัยัพร้อ้มภาพอาวุุธที่่�ตรวจพบ และตำำ�แหน่่ง

หรือืบริเิวณที่่�ตรวจพบ
ภาพท่ี่ � 3 ผลการหาประสิทิธิภิาพของโมเดล

TP
TP + FP

TP
TP + FN
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	 3.6 การพัฒันาแนวทางการเสริิมสร้้างความปลอดภัยั

ในชีีวิิตและทรัพัย์สิ์ินของชุมุชน

	 รวบรวมข้อ้มูลูโดยการประชุุมกลุ่่�มย่่อย (Focus group) 

ได้้แก่่ ผู้้�นำำ�ชุุมชน จำำ�นวน 4 คน นัักวิชิาการ จำำ�นวน 4 คน 

ผู้้�แทนโรงเรียีน จำำ�นวน 3 คน และประชาชนที่่�อาศัยัอยู่่�ในชุมุชน 

จำำ�นวน 8 คน รวมทั้้ �งสิ้้�น 19 คน เพื่่�อประชุมุร่ว่มกันัในการนำำ�ระบบ

แจ้้งเตือืนไปใช้ง้าน และร่่วมกันัระดมสมองในการพัฒันา

แนวทางการเสริมิสร้า้งความปลอดภัยัในชีวีิติและทรัพัย์ส์ินิ

ของชุมุชน และวิธิีกีารเฝ้้าระวังัการก่่ออาชญากรรมที่่�มีผีลต่อ่

ความไม่ป่ลอดภัยัในชีวีิติและทรัพัย์ส์ินิของประชาชน

4.	 ผลการดำำ�เนิินงาน 

	 4.1 ผลการพัฒันาระบบ

	 การพัฒันาระบบโดยใช้โ้มเดล YOLOv8n พบว่่าระบบ

สามารถตรวจจับัอาวุุธได้อ้ย่า่งถููกต้อ้งร้อ้ยละ 82.90 โดยมี ี

ค่า่ mAP@.5 = 0.829, precision = 0.836 และ recall = 0.798 

และการแจ้ง้เตือืนจะเกิดิขึ้้�นต่่อเมื่่�อการตรวจจับัอาวุธุชิ้้�นเดิมิ

ต่่อเนื่่�องเกินิ 3 เฟรมเรท คณะผู้้�วิจิัยัได้ท้ำำ�การทดสอบระบบ

โดยการนำำ�คลิปิวิดิีโีอที่่�ได้บ้ันัทึึกไว้ม้าแยกเป็็น 2 ชุดุข้อ้มูลู 

ได้้แก่่ ชุุดข้้อมููลที่่� 1 จำำ�นวน 161 คลิิปวิิดีีโอที่่�ถืืออาวุุธ 

ชุดุข้อ้มูลูที่่� 2 จำำ�นวน 74 คลิปิวิดิีโีอที่่�ไม่ถ่ือือาวุธุ ผลการทดลอง

สามารถสรุปุได้ด้ังัตารางที่่� 2

ตารางท่ี่ � 2 ผลการทดสอบการแจ้ง้เตือืน

Prediction

Alert
Not 

Alert

True Lable
Carry weapon TP FN

Not Carry weapon FP TN

True Label
Carry weapon 59 102

Not Carry weapon 3 71

	 TP	 =  จำำ�นวนคลิปิวิดิีโีอมีกีารถือือาวุธุและทำำ�การแจ้ง้เตือืน  

		     (ถูกูต้อ้ง)

	 TN	 =  จำำ�นวนคลิปิวิดิีโีอไม่ถ่ือือาวุธุและไม่ท่ำำ�การแจ้ง้เตือืน  

		     (ถูกูต้อ้ง)

	 FP	 = จำำ�นวนคลิปิวิดิีโีอไม่ถ่ือือาวุธุ แต่่ทำำ�การแจ้ง้เตือืน  

		     (ผิดิพลาด)

	 FN	 =  จำำ�นวนคลิปิวิดิีโีอถือือาวุธุ แต่่ไม่ท่ำำ�การแจ้ง้เตือืน  

		     (ผิดิพลาด)

	 จากตารางที่่� 2 โมเดลสามารถทำำ�นายคลิปิวิดิีโีอที่่�ถือือาวุธุ 

ได้้ถููกต้้อง 59 คลิิป และทำำ�นายผิิดพลาด 102 คลิิป 

และทำำ�นายคลิิปวิิดีีโอที่่�ไม่่ถืืออาวุุธ ได้้ถููกต้้อง 71 คลิิป 

และทำำ�นายผิดิพลาด 3 คลิปิ และหากแยกการจำำ�แนกอาวุธุ

ตามมุมุกล้อ้ง สามารถแสดงได้ต้ารางที่่� 3

ตารางท่ี่ � 3 ค่่าความถููกต้้องในการทำำ�นายคลิิปวิิดีีโอ 

		       แยกตามมุมุกล้อ้ง

มุมุกล้้อง Accuracy Precision Recall F1-score

มุมุที่่� 1
TP = 11 FP = 0 TN = 13 FN = 29

0.453 1.000 0.275 0.431

มุมุที่่� 2
TP = 12 FP = 0 TN = 25 FN = 37

0.500 1.000 0.245 0.393

มุมุที่่� 3
TP = 6 FP = 0 TN = 16 FN = 13

0.628 1.000 0.316 0.480

มุมุที่่� 4
TP = 6 FP = 0 TN = 7 FN = 21

0.382 1.000 0.222 0.364

มุมุที่่� 5
TP = 24 FP = 3 TN = 10 FN = 2

0.871 0.889 0.923 0.906

	 จากตารางที่่� 3 จะเห็น็ได้ว้่า่มุมุกล้อ้งที่่� 5 มีคี่า่ความถูกูต้อ้ง

ในการทำำ�งานมากที่่�สุดุ คือืร้อ้ยละ 87.10 ทั้้ �งนี้้�อาจเนื่่�องมาจาก

มุมกล้อ้งดังักล่า่วอยู่่�ใต้อ้าคารไม่ม่ีแีสงรบกวน และเป็็นมุมุกล้อ้ง

ที่่�อยู่่�ใกล้้กับัประตููทางเข้า้ ทำำ�ให้้บุุคคลที่่�ถือือาวุุธเข้า้ใกล้้

มุมุกล้อ้งนี้้�มากที่่�สุดุ ดังัภาพที่่� 4

ภาพท่ี่ � 4 ผลการทดสอบค่า่ความถูกูต้อ้งจากมุมุกล้อ้งที่่ � 5
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	 จากภาพที่่� 4 จะเห็น็ได้้ว่่าระบบสามารถทำำ�นายอาวุุธ

ได้้อย่่างถููกต้้อง ดั งันั้้ �นหากต้้องนำำ�ระบบไปใช้้งานให้้ได้้

อย่า่งมีปีระสิทิธิภิาพจึึงควรติดิตั้้ �งระบบกับัมุมุกล้อ้งที่่�ไม่ม่ีแีสง

รบกวนเกินิไป และไม่ห่่า่งจากตัวับุุคคลมากนักั เพราะจะทำำ�ให้้

ระบบไม่ส่ามารถจำำ�แนกหรือืทำำ�นายได้อ้ย่า่งแม่น่ยำำ� 

	 เมื่่�อทำำ�การทดสอบระบบแล้ว้เสร็จ็ จึึ งนำำ�ระบบไปติดิตั้้ �ง

และทดสอบการทำำ�งานของระบบหลังัการติิดตั้้ �งอีีกครั้้ �ง 

ณ บริเิวณศูนูย์ก์ารศึึกษาพิเิศษ เขตการศึึกษา 1 จังัหวัดันครปฐม 

หน่วยบริกิารพุทุธมณฑล โดยการทำำ�งานของระบบแจ้ง้เตือืนนั้้ �น 

จะเริ่่�มต้น้เมื่่�อกล้อ้งตรวจพบวัตัถุุต้อ้งสงสัยั ได้แ้ก่่ อาวุธุมีดี

และอาวุุธปืืนที่่�มีคี่า่ความถููกต้อ้งของการพยากรณ์์มากกว่า่

ร้อ้ยละ 50 โดยจะมีเีสียีงดังัของกริ่่�งเกิดิขึ้้�น ณ บริเิวณที่่�ติดิตั้้ �งกล้อ้ง 

พร้อ้มทั้้ �งแจ้ง้ข้อ้มูลูรูปูภาพและพิกิัดัผ่า่นช่อ่งทาง Line Notify 

แบบทันัที ี (Real-time) ไปยังักลุ่่�มไลน์์ที่่�มีเีจ้า้หน้าที่่�ตำำ�รวจ 

เทศบาล ครูู และประชาชนในพื้้�นที่่� และเสียีงจะหยุุดดังั

เมื่่�อเวลาผ่า่นไป 10 วินิาที ีหรือืมีกีารกดยกเลิกิจากผู้้�ดูแูลระบบ 

ดังัภาพที่่� 5

	 ในขณะที่่� ผลการพัฒันาระบบการแจ้ง้เตือืนวัตัถุุต้อ้งสงสัยั

จากกล้้องวงจรปิิด CCTV สามารถตรวจจัับอาวุุธมีีด

และอาวุธุปืืนได้ถู้กูต้อ้งเมื่่�อนำำ�ไปทดลองกับัสถานที่่�จริงิพบว่า่ 

โดยเฉลี่่�ยถูกูต้อ้งมากกว่า่ร้อ้ยละ 70 และมีกีารตรวจจับัผิดิพลาด

ในบางครั้้ �ง เนื่่�องจากความสว่า่งของบริเิวณที่่�กล้อ้งตรวจจับันั้้ �น

มีมีากเกินิไป นอกจากวัตัถุุบางชนิดที่่�มีสีีดีำำ�  บางครั้้ �งระบบ

ยังัมองเห็็นเป็็นอาวุุธ ซึ่่ �งความผิดิผลาดต่่าง ๆ เหล่่านี้้� 

คณะผู้้�วิิจั ัยจะดำำ�เนิินงานเก็็บข้้อมููลที่่�ผิิดพลาดทั้้ �งหมด 

นำำ�กลับัไปเข้า้สู่่�โมเดลอีกีครั้้ �ง เพื่่�อให้โ้มเดลได้เ้รียีนรู้้�เพิ่่�มเติมิ 

เนื่่�องจากบางครั้้ �งอาวุธุบางชนิดที่่�ถือืผ่า่นกล้อ้ง อาจจะเป็็นอาวุธุ

ที่่�โมเดลไม่เ่คยเรียีนรู้้�มาก่่อน จึึงอาจจะทำำ�ให้เ้กิดิการทำำ�นาย

ที่่�ผิดิพลาดได้ ้ดังันั้้ �นในทุกุ ๆ  ครั้้ �งที่่�ทำำ�นายผิดิพลาด คณะผู้้�วิจิัยั

จะนำำ�ข้อ้มููลรููปที่่�ส่่งมายังัไลน์์มาจัดัเก็บ็ไว้เ้ป็็นอีกีชุุดข้อ้มููล 

หลัังจากนั้้ �นจะนำำ �ชุุดข้้อมููลดัังกล่่าวไปเรีียนรู้้�อีีกครั้้ �ง 

และกระบวนการนี้้�จะถูกูทำำ�เรื่่�อย  ๆจนกว่า่ระบบจะไม่พ่บข้อ้ผิดิพลาด

หรือืมีขี้อ้ผิดิพลาดที่่�ยอมรับัได้้

	 อย่า่งไรก็ต็าม เพื่่�อลดความผิดิพลาดที่่�เกิดิขึ้้�นจากตรวจจับัอาวุธุ 

จำำ�เป็็นจะต้อ้งเพิ่่�มจำำ�นวนชุดุข้อ้มูลูภาพของอาวุธุปืืนให้ม้ากยิ่่�งขึ้้�น 

และรููปภาพอาวุุธควรจะถููกจัดัเก็็บให้้ครอบคลุุมทุุกชนิด 

หากพิจิารณาจากการวิจิัยัของทีมี Ultralytics ที่่�ได้้พัฒันา

อัลักอริทิึึม YOLOv8 ขึ้้�นมา ซึ่่�งเป็็นเวอร์ช์ันัที่่�ถูกูพัฒันาต่อ่ยอด

มาจาก YOLOv5 จะเห็น็ได้้ว่่าชุุดข้อ้มููลที่่�นำำ�มาเรียีนรู้้�นั้้ �น

มีมีากถึึง 80 ประเภท (คลาส) เช่น่ 0: person 1: bicycle 2: car 

3: motorcycle 4: airplane 5: bus 6: train 7: truck 8: boat 

9: traffic light 10: fire hydrant เป็็นต้น้ [19] โดยใช้รู้ปูภาพ

ในการเรียีนรู้้�จำำ�นวนหลายแสนภาพ จึึงทำำ�ให้ส้ามารถแยกวัตัถุุ

ได้อ้ย่า่งแม่น่ยำำ� ในการวิจิัยัครั้้ �งนี้้�ไม่ไ่ด้ใ้ช้ชุ้ดุข้อ้มูลูภาพจาก 

80 คลาส แต่่ได้้ใช้้ชุุดข้้อมููลภาพที่่�คณะผู้้�วิิจัยัได้้จำำ�ลอง

(ก)

(ข)

ภาพท่ี่ � 5 การแจ้ง้เตือืนผ่า่นไลน์
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สถานการณ์์ในสภาพแวดล้้อมจริิง จำำ�นวน 3,598 ภาพ 

จึึงทำำ�ให้ม้ีกีารจำำ�แนกหรือืการทำำ�นายที่่�ผิดิพลาดในบางครั้้ �ง

	 4.2 ผลการพัฒันาแนวทางการเสริิมสร้า้งความปลอดภัยั

ในชีีวิิตและทรััพย์์สิินของชุุมชนในเขตเทศบาล

ตำำ�บลศาลายา อำำ�เภอพุทุธมณฑล จังัหวัดันครปฐม

	 โดยการใช้ก้ระบวนการประชุุมกลุ่่�มย่อ่ย (Focus group) 

ซึ่่�งนำำ�ข้อ้มูลูจากระบบการแจ้ง้เตือืนเมื่่�อกล้อ้ง CCTV ตรวจพบ

วัตัถุุต้อ้งสงสัยั ได้แ้ก่่ อาวุธุมีดีและปืืน มาใช้ป้ระกอบการจัดัทำำ�

แนวทางฯ ผลจากการประชุุมกลุ่่�มย่่อย ทำำ�ให้ไ้ด้้แนวทาง

ที่่�ประกอบด้ว้ย กระบวนการต้น้น้ำำ��เพื่่�อเป็็นการป้้องกันัก่อ่นเกิดิเหตุ 

กลางน้ำำ��เพื่่�อปราบปรามหรือืระงับัเหตุ และปลายน้ำำ��เพื่่�อช่ว่ยเหลือื

เยียีวยาผู้้�ประสพเหตุในด้า้นต่่าง ๆ ดังัภาพที่่� 6

ภาพท่ี่ � 6 สรุปุแนวทางการเสริมิสร้า้งความปลอดภัยัในชีวีิติ 

		   และทรัพัย์ส์ินิของชุมุชน

	 ต้น้น้ำำ��: การป้้องกันัก่อ่นเกิดิเหตุ จะต้อ้งสร้า้งระบบป้้องกันั 

และติดิตั้้ �งระบบการแจ้ง้เตือืนที่่�ได้จ้ากการวิจิัยัครั้้ �งนี้้�ไปยังัจุดุอื่่�น ๆ 

ภายในชุมุชนเพิ่่�มเติมิ รวมไปถึึงการสร้า้งจิติสำำ�นึึก โดยการปลูกูฝััง

ดูแูลจากบุุคคลในครอบครัวั พร้อ้มทั้้ �งสร้า้งเครือืข่า่ยเพื่่�อแจ้ง้เตือืนภัยั

ได้อ้ย่า่งทั่่ �วถึึง ในขณะที่่�สภาพแวดล้อ้มจะต้อ้งได้ร้ับัการดูแูล

ปรับัปรุงุอย่า่งสม่ำำ��เสมอ เช่น่ การตัดัแต่่งต้น้ไม้ท้ี่่�บังัทัศันวิสิัยั 

หรือืรณรงค์ใ์ห้ป้ระชาชนติดิตั้้ �งไฟส่อ่งสว่า่งหน้าบ้า้น

	 กลางน้ำำ��: ปราบปราม/ระงับัเหตุ โดยฝึึกอบรม/ให้ค้วามรู้้�

เกี่่�ยวกัับระบบการแจ้้งเตืือน ฝึึ กทัักษะการป้้องกัันตััว 

อบรมการแจ้ง้เหตุ มีสี่ว่นร่ว่มมในการเฝ้้าระวังัและควรร่ว่มกันั

วางแผนเฝ้้าระวังั/แผนเผชิญิเหตุ ฝึึกซ้อ้มแผนเผชิญิเหตุกรณีฉุีุกเฉินิ 

หรือืจำำ�ลองสถานการณ์์ กำำ�หนดจุดุนัดัพบ หรือืเส้น้ทางหลบหน 

พร้อ้มแจ้ง้เบอร์โ์ทรศัพัท์ฉุ์ุกเฉินิให้ทุ้กุคนได้ท้ราบ

	 ปลายน้ำำ��: ช่ว่ยเหลือืเยียีวยา โดยจะต้อ้งอาศัยัการมีสี่ว่นร่ว่ม

ของชุมุชนในการให้ก้ำำ�ลังัใจผู้้�เสียีหายและติดิตามคดีรี่ว่มกับั 

หน่วยงานภาครัฐัต้อ้งเน้้นการฟื้้�นฟูู การเยียีวยาทั้้ �งทางด้า้น

ทรัพัย์ส์ินิและด้า้นจิติใจ ควรช่ว่ยเหลือืผู้้�กระทำำ�ผิดิหากพ้น้โทษ

ให้ไ้ด้ร้ับัโอกาสกลับัคืนืสู่่�สังัคม และควรจัดัตั้้ �งคณะกรรมการ

เพื่่�อดูแูลระบบการแจ้ง้เตือืนเพื่่�อให้ส้ามารถทำำ�งานได้อ้ย่า่งต่อ่เนื่่�อง

5.	 สรุปุ 

	 จากสถานการณ์์ความไม่ป่ลอดภัยัในชีวีิติและทรัพัย์ส์ินิ

ของประเทศไทย และการใช้้ความรุุนแรงจากอาวุุธ

ในที่่�สาธารณะเพิ่่�มขึ้้�น ทำำ�ให้ต้้อ้งมีกีารเฝ้้าระวังัหรือืหาแนวทาง

เพื่่�อป้้องกันัเหตุการณ์์ที่่�จะทำำ�ให้สูู้ญเสียีชีวีิติและทรัพัย์ส์ินิ

ของประชาชน การวิจิัยัครั้้ �งนี้้�จึึงมีเีป้้าหมายที่่�จะพัฒันาระบบ

ตรวจจับัอาวุธุมีดีและปืืน พร้อ้มทั้้ �งพัฒันาแนวทางการเสริมิสร้า้ง

ความปลอดภััยในชีีวิิตและทรััพย์์สิินของชุุมชนในเขต

เทศบาลตำำ�บลศาลายา อำำ�เภอพุทุธมณฑล จังัหวัดันครปฐม 

โดยแบ่่งขั้้ �นตอนการดำำ�เนิินงานออกเป็็น 2 ส่ ่วน ได้้แก่่ 

ส่ว่นที่่� 1 การเก็บ็ข้อ้มูลูรูปูภาพจากการจำำ�ลองสถานการณ์์

ให้้บุุคคลถืืออาวุุธมีีดและอาวุุธปืืน จำำ�นวน 3,598 ภาพ 

เพื่่�อพัฒันาระบบตรวจจับัวัตัถุุต้อ้งสงสัยัจากกล้อ้ง CCTV 

ร่ว่มกับัอัลักอริทิึึม YOLOv8n และส่ว่นที่่� 2 การสนทนากลุ่่�ม 

(Focus group) เพื่่�อพัฒันาแนวทางการเสริมิสร้า้งความปลอดภัยั

ในชีวีิติและทรัพัย์ส์ินิของชุมุชน โดยมีจีำำ�นวนผู้้�เข้า้ร่ว่ม 19 คน

	 ผลการวิจิัยัพบว่า่ 1) ระบบที่่�พัฒันาขึ้้�นมาสามารถตรวจจับั

อาวุุธมีดี และอาวุุธปืืนได้้ถููกต้้องร้้อยละ 82.90 โดยมีคี่่า 

mAP@.5 = 0.829, precision = 0.836 และ recall = 0.798 

และการแจ้ง้เตือืนจะเกิดิขึ้้�นต่่อเมื่่�อการตรวจจับัอาวุธุชิ้้�นเดิมิ

ต่อ่เนื่่�องเกินิ 3 เฟรมเรท ผ่า่นช่อ่งทาง Line Notify แบบทันัที ี

(Real-time) 2) แนวทางการเสริมิสร้า้งความปลอดภัยัในชีวีิติ

และทรััพย์์สิินของชุุมชน ประกอบด้้วย 3 ส่่วน คืือ 

ต้น้น้ำำ��: การป้้องกันัก่่อนเกิดิเหตุ ได้แ้ก่่ สร้า้งระบบป้้องกันั 

สร้า้งจิติสำำ�นึึก สร้า้งเครือืข่า่ย และการปรับัปรุงุสภาพแวดล้อ้ม 

กลางน้ำำ��: ปราบปราม/ระงับัเหตุ ได้แ้ก่่ ฝึึกอบรม/ให้ค้วามรู้้� 

เตรียีมพร้อ้ม และการมีสี่ว่นร่ว่ม ปลายน้ำำ��: ช่ว่ยเหลือืเยียีวยา 

ได้แ้ก่่ การช่ว่ยเหลือืเยียีวยา และการดูแูลระบบ

	 ข้อ้เสนอแนะที่่�ได้จ้ากการวิจิัยั

	 1) หากนำำ�ระบบการแจ้้งเตืือนวััตถุุต้้องสงสััยจาก

กล้อ้งวงจรปิิด CCTV ไปเชื่่�อมต่่อกับักล้อ้งวงจรปิิดที่่�ติดิตั้้ �ง

บริเิวณภายนอกอาคารที่่�มีแีสงมากจนเกินิไป อาจจะทำำ�ให้ร้ะบบ

ไม่่สามารถตรวจพบอาวุุธได้้ ดังันั้้ �นจึึงต้้องใช้้กับัมุุมกล้้อง

ที่่�มีแีสงสว่า่งเหมาะสม



บทความวิิจัยั: การบริหิารความปลอดภัยัในชีวีิติและทรัพัย์ส์ินิของชุมุชนด้ว้ยเทคโนโลยีแีละนวัตักรรม 

102 103วารสารเทคโนโลยีีสารสนเทศ มจพ. ปีีที่่� 21 ฉบับัที่่� 1 มกราคม - มิิถุนุายน 2568 วารสารเทคโนโลยีีสารสนเทศ มจพ.ปีีที่่� 21 ฉบับัที่่� 1 มกราคม - มิิถุนุายน 2568
Vol. 21, No. 1, January - June 2025 Information Technology Journal KMUTNB Vol. 21, No. 1, January - June 2025Information Technology Journal KMUTNB

	 2) ควรแต่่งตั้้ �งให้ม้ีหีน่วยงานหรือืตัวัแทนที่่�เข้า้มาดููแล

และอบรมการใช้้งานระบบฯ และแนวทางการเสริมิสร้้าง

ความปลอดภัยัในชีีวิิตและทรัพัย์์สิินของชุุมชนให้้ทั่่ �วถึึง 

โดยเชิญิตัวัแทนทุุกภาคส่่วนเข้า้ร่่วม เช่่น เทศบาล อบต. 

โรงเรียีน มหาวิทิยาลัยั โรงพยาบาล ตัวัแทนภาคเอกชน หรือื

ผู้้�ประกอบการธุุรกิจิ ในพื้้�นที่่� ตำำ�บลศาลายา อำำ�เภอพุทุธมณฑล 

จังัหวัดันครปฐม เป็็นต้น้

	 3) เทศบาลตำำ�บลศาลายาหรือืหน่วยงานที่่�มีอีำำ�นาจหน้าที่่�

เกี่่�ยวกับัความปลอดภัยัในชุมุชน ควรแต่่งตั้้ �งคณะกรรมการ

หรืือผู้้�แทนเพื่่�อติิดตามและกำำ�กัับผลการใช้้งานระบบฯ 

รวมถึึงการบำำ�รุงุรักัษา ระบบฯ อย่า่งต่่อเนื่่�อง 

	 4) แผนการดำำ�เนิินงานที่่�เกี่่�ยวข้อ้งกับัความปลอดภัยั

ขององค์ก์รหรือืพื้้�นที่่�ที่่�องค์ก์รนั้้ �น ๆ รั บัผิดิชอบ ทั้้ �งภาครัฐั

และภาคเอกชนในพื้้�นที่่� ตำ ำ�บลศาลายา อำ ำ�เภอพุทุธมณฑล 

จังัหวัดันครปฐม ควรพิจิารณาการนำำ�ระบบฯ และแนวทาง

การเสริมิสร้้างความปลอดภัยัในชีีวิติและทรัพัย์์สินิเข้้าสู่่�

แผนปฏิบิัตัิกิาร ทั้้  �งนี้้�เพื่่�อให้ผ้ลการวิจิัยัครั้้ �งนี้้�ได้ถูู้กผลักัดันั

เข้า้สู่่�การปฏิบิัตัิอิย่า่งเป็็นรูปูธรรม 

	 5) ในการวิจิัยัครั้้ �งนี้้�ได้้ขอจริยิธรรมการวิจิัยัในมนุุษย์ ์

ดังันั้้ �นข้อ้มููลที่่�นำำ�มาเผยแพร่่จึึงเป็็นไปตามหลักัจริยิธรรม 

แต่ห่ากจะนำำ�ระบบที่่�ได้จ้ากการวิจิัยัครั้้ �งนี้้�ไปประยุกุต์ใ์ช้ง้านจริงิ 

หน่วยงานที่่�เกี่่�ยวข้อ้งจะต้อ้งติดิตั้้ �งป้้ายบริเิวณที่่�มีกีล้อ้ง CCTV 

เพื่่�อแจ้ง้ให้ทุุ้กคนได้ร้ับัทราบ ที้้�งนี้้�เพื่่�อไม่ใ่ห้เ้ป็็นการละเมิดิ

สิทิธิเิจ้า้ของข้อ้มูลูส่ว่นบุุคคล

	 ในการวิจิัยัครั้้ �งต่อ่ไปควรมีกีารเปรียีบเทียีบประสิทิธิภิาพ

ของ YOLO กับัชุดุข้อ้มูลูที่่�แตกต่่างกันัและเพิ่่�มจำำ�นวนข้อ้มูลู

รูปูภาพให้ม้ากขึ้้�น

6.	กิ ตติิกรรมประกาศ
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ทุนุอุุดหนุนการวิจิัยัและนวัตักรรมจากสำำ�นักังานการวิจิัยัแห่ง่ชาติ ิ
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